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作業䛾前䛻必䛪䛚ㄞ䜏ୗ䛥い 

 

当社䛾機械䛻䛿䚸Ᏻ全䜹䝞䞊䚸䝉ン䝃䞊等通常作業䜢Ᏻ全䛻行䛺え䜛Ᏻ全装置䛜組䜏込䜎䜜䛶䛚䜚䜎䛩䛜䚸機械

䛿十ศ注意䛧䛶寧䛻䛚ྲྀ扱いୗ䛥い䚹 

 

保Ᏺ䚸Ⅼ検䚸部品交換等䛷や䜐䜢得䛪機械䛾中䛻手䜢入䜜䜛場合䛿䚸䜎䛪電源䝥䝷䜾䜢䝁ン䝉ン䝖䛛䜙抜䛟等䛧䛶

電源供給䜢断䛱䚸ᅽ縮空気䛾䝩䞊䝇䜢抜䛝䜶䜰䞊供給䜢断䛳䛯後䛻行䛺䛳䛶ୗ䛥い䚹 

機械䛾䜰䞊䝇線䛿䚸常時ྲྀ付䛡䛯䜎䜎䛻䛧䛶䛚い䛶ୗ䛥い䚹 

 

䛣䛾ྲྀ扱ㄝ明書中䛾写真䚸⤮䚸図䛷䛿䚸内部䜢䜘䛟ㄝ明䛩䜛Ⅽ䛻Ᏻ全䜹䝞䞊等䛜ྲྀ䜚外䛧䛶あ䜛場合䛜あ䜚䜎䛩䛜䚸

通常作業中䛿⤯対䛻Ᏻ全䜹䝞䞊䜢ྲྀ䜚外䛥䛺い䛷ୗ䛥い䚹䜎䛯䚸䛚客様䛾特別䛺Ᏻ全規格䜢満䛯䛩Ⅽ䚸Ᏻ全䜹䝞

䞊類䛾外観䛜異䛺䜛場合䛜あ䜚䜎䛩䚹 

 

 

 

 

注意䠄抜粋䠅 

䛣䛾ྲྀ扱ㄝ明書䛻従䛳䛯用途௨外䛾目的䛷機械䜢使用

䛩䜛䛣䛸䛿䛷䛝䜎䛫䜣䚹 

 

機械䛾保Ᏺ䠄Ⅼ検䚸消耗品䚸破損部品䛾交換䜢含䜐䠅

䛿䚸䛚客様䛾責任䛷行䛳䛶戴䛝䜎䛩䚹 

 

機械䛾ྲྀ䜚扱い䚸保Ᏺ䛻関䛩䜛䛚問い合わ䛫䛿当社䛾

䝣䜱䞊䝹䝗䝃䞊䝡䝇部䛷伺䛳䛶䛚䜚䜎䛩䚹 

䜎䛯䚸有料䛷䛾出張䝃䞊䝡䝇䜒行䛳䛶䛚䜚䜎䛩䚹 

䛚問い合わ䛫時䛾注意 

機械䛻対䛩䜛䛚問い合わ䛫䛾際䛻䛿䚸䛣䛾ྲྀ扱ㄝ明

書䚸及び図面等䛾資料䜢䛚手元䛻置䛝当社䜹䝇䝖䝬䞊

䝃䞊䝡䝇部員䛸䛚ヰ䛧ୗ䛥い䚹 

 

䜎䛯䚸௨ୗ䛾情報䜢䛚知䜙䛫ୗ䛥い䡝 

 

1.会社ྡ 

2.住所䚸電ヰ番号 

3.御担当者ྡ䚸部署䚸内線番号 

䠄当社䜘䜚連絡䛾際必要䛺事㡯䠅 

4.当社機械䛾型番䚸管理番号 

䠄機械䛾銘版䛻刻༳䛥䜜䛶い䜎䛩䠅 

5.䛤使用中䛾製品䠄䝁䝛䜽䝍䡠端子䠅䛾型番 

6.䛚問い合わ䛫䛾概要 

7.緊急ᗘ 

8.不具合箇所䛾ㄝ明 

9.そ䛾䛾情報䚸䛚客様䛾䛤意見 

 

Ᏻ全ୖ䛾注意 

保Ᏺ䛻䛴い䛶 
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第 1章 䛿䛨䜑䛻 

 

本ྲྀ扱ㄝ明書䛿䚸䜰ン䝥䞉䝇䝍ン䝎䞊䝗䝬䜾䝯䜲䝖䝍䞊䝭䝘䝹䜢自動的䛻䝝䜴䝆ン䜾䜻䝱䝡䝔䜱䞊䜈挿入䛩䜛Ⅽ䛾䝬

䜾䝯䜲䝖䞉䜲ン䝃䞊䝍䛻関䛩䜛䜒䛾䛷䛩䚹 

 

本機䛿䚸䝸䞊䝹ୖ䛾䝍䞊䝭䝘䝹䜢ษ断䛧䝝䜴䝆ン䜾䜻䝱䝡䝔䜱䞊䛻ྥ䛡䛶୍定䝇䝖䝻䞊䜽䛾挿入動作䜢行い䜎䛩䚹

䝝䜴䝆ン䜾䜈䛾䝬䜾䝛䝑䝖䞉ワ䜲䝲布線䚸そ䛾䜻䝱䝡䝔䜱䞊䛾位置決䜑䞉固定䛿顧客側䛾設備䛷行う必要䛜あ䜚䜎

䛩䚹 

 

䜎䛯䚸本機䛿䝅䞊䜿ン䝇䝁ン䝖䝻䞊䝷䛻䜘䛳䛶各動作䛜制御䛥䜜䛶䛚䜚 1䝃䜲䜽䝹䛾動作䜢自動的䛻実行䛧䜎䛩䚹 

 

尚䚸本ྲྀ扱ㄝ明書䛻䛿䚸䝰䝆䝳䞊䝹䛾様䛻䜘䜚付属䛥䜜䛶い䛺い内容䛾ㄝ明䛜含䜎䜜䛶い䜎䛩䚹 

䜎䛯䚸設備䝞䞊䝆䝵ン違い䛻䜘䜚䚸実際䛾部品䛸添付䛾図䛜多少異䛺䜛場合䛜御ᗙい䜎䛩䚹 

 

 

第 2章 䝬䝅ン構成 
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第 3章 䝬䝅ン様 

3.1 䝬䝅ン䝃䜲䝈䚸重量 䠖 4頁参照 

3.2 電源 䠖 AC100V±10％ 単相 50/60Hz 3A 

3.3 空気ᅽ 䠖 0.5～0.6MPa (5～6kg/cm2) 

 䜶䜰䞊䝅䝸ン䝎䞊䛿無給油䝍䜲䝥䛷䛩䛾䛷䝹䝤䝸䜿䞊䝍䛿不要䛷䛩䚹 

3.4 䝃䜲䜽䝹䝍䜲䝮 䠖 2.0 sec/cycle䠄端子䛻䜘䜚 2.0 sec/cycle超え䜛場合䛜有䜚䜎䛩䚹䠅 

3.5 䜲ン䝍䞊䝻䝑䜽 䠖 * NO CONTACT(䝍䞊䝭䝘䝹無䛧) 

 * CONTACT SPLICE不良(䝁ン䝍䜽䝖⥅䛞目不良) 

 * CONTACT SET不良(䝍䞊䝭䝘䝹䝉䝑䝖不良) 

 * CONTACT FEED位置不良(䝍䞊䝭䝘䝹䝣䜱䞊䝗位置不良) 

 * FEED動作不良(䝣䜱䞊䝗動作不良) 

 * INSERTION不良䠄挿入不良) 

 * INTERLOCK CANCEL SW ON(䜲ン䝍䞊䝻䝑䜽解除䝇䜲䝑䝏) 

 * PROG. BACK UP電池異常(䝥䝻䜾䝷䝮䝞䝑䜽䜰䝑䝥電池異常) 

3.6 設置姿勢 䠖 水ᖹ䜎䛯䛿垂直 

3.7 䝅䞊䜿ン䝇制御方式 䠖 䝥䝻䜾䝷䝬䝤䝹䝅䞊䜿ン䝇䝁ン䝖䝻䞊䝷 

3.8 挿入䝍䞊䝭䝘䝹数 䠖 1端子 

3.9 䝖䝸䝮有無 䠖 䝖䝸䝮無䛧 

3.10 挿入䝇䝖䝻䞊䜽 (䝮䞊䝡ン䜾䝇䝖䝻䞊䜽) 䠖 約 25mm 

3.11 挿入力 䠖 約 120kgf 
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第 4章 各部䛾ㄝ明 

本機䛿ୗ記䛾䝴䝙䝑䝖䛛䜙構成䛥䜜䜎䛩䚹 

 

1 䜲ン䝃䞊䝍部ศ (Inserter Sub Ass'y) P/N: 919420-2 

2 䝁ン䝞䞊䝆䝵ン䜻䝑䝖 (Conversion Kit) P/N: 939433-1 

3 䝸䞊䝹䝃䝫䞊䝖 (Reel Support) P/N: 919425-1 

4 ษ替䝇䝖䝑䝟䞊部ศ(Selectable Stopper Sub Ass’y) P/N: 1999110-1䠄䝇䝨䝅䝱䝹様䠅 

5 䝁ン䝖䝻䞊䝹䝪䝑䜽䝇 (Control Box) P/N: 939420-2䠄䝇䝨䝅䝱䝹様䠅 

 

௨ୗ䛻各部䛾機能䜢ㄝ明䛧䜎䛩䚹 

 

4.1 䜲ン䝃䞊䝍䞊䝃䝤䜰䝑䝉䜲 

䛣䛾䝴䝙䝑䝖䛿本体䛾主要部䜢構成䛧適用䝍䞊䝭䝘䝹䛾変更䛻䜘䛳䛶影響䛥䜜䛺い部ศ䜢䜎䛸䜑䛯䜒䛾䛷䛩䚹

出荷時䛻䛿䝁ン䝞䞊䝆䝵ン䜻䝑䝖䛜組䜏込䜎䜜୍体䛸䛺䛳䛶い䜎䛩䚹 

 

本体䛿䚸水ᖹ䜎䛯䛿垂直䛻設置䛩䜛䛣䛸䛜ྍ能䛷あ䜚䚸顧客側䛾ワ䞊䜽䛾自動化䝷䜲ン䛾状況䛻合わ䛫䛶設

置䛧䜎䛩䚹又䚸作業ྎ䛻固定䛩䜛䛣䛸䛻䜘䜚䝧ン䝏䝬䝅ン䛸䛧䛶䜒使用䛷䛝䜎䛩䚹 

 

固定䛩䜛場合䛿指定䛾䜻䞊(125×16h6)䜢利用䛧䛶挿入荷重䛻耐え䜙䜜䜛方式䛜必要䛷あ䜚䚸䜎䛯䚸䝸䞊䝹䝃

䝫䞊䝖䛾設置䜒必要䛷䛩䚹 

ྲྀ付䛡詳細寸法関係䛿䚸Fig.5-1䚸Fig.5-2及び顧客図面䜢参照䛧䛶䛟䛰䛥い䚹 

 

4.2 䝁ン䝞䞊䝆䝵ン䜻䝑䝖 

適用䝍䞊䝭䝘䝹䚸䜴䜶䝤寸法䚸䛻応䛨䛶変更䛥䜜䜛部ศ䜢䜎䛸䜑䛶䝁ン䝞䞊䝆䝵ン䜻䝑䝖䛸呼び䜎䛩䚹 

 

䛣䜜䛿複数䛾部品䛛䜙構成䛥䜜䚸ṇ䛧い䜒䛾䜢組䜏込䜣䛷あ䜚䜎䛩䚹䛣䜜䜙䛿交換使用䛷䛝䜛䜘う䛻標準化設

計䛥䜜䛶い䜎䛩䚹 

 

4.3 䝸䞊䝹䝃䝫䞊䝖 

必要䛺位置䛻固定䛧䜎䛩䚹水ᖹ䛻設置䛩䜛場合䚸䝸䞊䝹回転軸䛾端䛜䝔䞊䝤䝹ୖ面䜘䜚ୗ方䛻䛝䜎䛩䛾䛷䝔

䞊䝤䝹䛻逃䛧穴䛜必要䛷䛩䚹 

Fig.5-2及び顧客図面䜢参照䛧䛶䛟䛰䛥い䚹 

䜎䛯䚸䝍䞊䝭䝘䝹䜺䜲䝗䛜備え䛶あ䜚䜎䛫䜣䛾䛷䚸必要䛻応䛨付加䛩䜛䛣䛸䜢䛚勧䜑䛧䜎䛩䚹 

 

4.4 ษ替䝇䝖䝑䝟䞊 

本使用䛿䚸顧客限定䝇䝨䝅䝱䝹様䛷䛩䚹 

端子挿入高䛥䜢䠎段階䛷ษ替え䜛事䛜ྍ能䛷䛩䚹 
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第 5章 設置手㡰 

䛣䛣䛷䛿䛚客様䛷䛾準備䛩䜉䛝㡯目䛻䛴い䛶ㄝ明䛧䜎䛩䚹 

 

1 本体䛾ྲྀ䜚付䛡 

2 空気ᅽ供給 

3 電源供給 

4 ワ䞊䜽 䝣䜱䜽䝇䝏䝱䞊䠄䜻䝱䝡䝔䜱䞊ཷ䛡冶具䠅 

 

5.1 本体䛾ྲྀ付 

ྲྀ付䛡詳細寸法関係䛿䚸Fig.5-1䚸Fig.5-2及び顧客図面䜢参照䛧䚸䝬䝅ン本体及び䝸䞊䝹䝃䝫䞊䝖䜢必要䛺姿

勢䛷設置䛧䜎䛩䚹 

設置用䛾䝔䞊䝤䝹䛿振動やそ䜚䛜発生䛧䛺い䜘う䛺剛性䛾あ䜛構造䞉材質䛾䜒䛾䛜必要䛷䛩䚹 

 

䝬䝅ン本体䜢ྲྀ䜚付䛡䜛時䛿䚸Fig.7-2 及び顧客用図面䜢参照䛾ୖ䚸DUST CARRIER TIP(39)䛻ྲྀ䜚

付い䛶い䜛 M4䝉䝑䝖䝇䜽䝸䝳䞊2本䜢緩䜑 VACCUM SCRAP(79)䜢ྲྀ䜚外䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

5.2 空気ᅽ供給 

φ10 䛾䜶䜰䞊䝩䞊䝇䜢使用䛧䛶指定䛾空気ᅽ䜢供給䛧䜎䛩䚹使用ᅽ縮空気䛻水ศや䝂䝭䛺䛹䛾異物䛜混入

䛩䜛䛸䚸誤動作䛧䜎䛩䚹 

 

5.3 電源供給 

付属䛾䝁ン䝉ン䝖䛷 AC100V±10％ 単相 50/60Hz䜢供給䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

5.4 ワ䞊䜽䝣䜱䜽䝇䝏䝱䞊䠄䜻䝱䝡䝔䜱䞊ཷ䛡冶具䠅 

ワ䞊䜽䝣䜱䜽䝇䝏䝱䞊䛿䝬䜾䝯䜲䝖䝍䞊䝭䝘䝹䜢挿入䛩䜛対象物(ワ䞊䜽)䜢固定䛩䜛Ⅽ䛾䜒䛾䛷䛩䚹従䛳䛶䚸ワ䞊

䜽䛻複数䛾䜻䝱䝡䝔䜱䞊䛜い䜝い䜝䛾方ྥ䛷設計䛥䜜䛶い䜛場合䚸䛣䛾ワ䞊䜽䝣䜱䜽䝇䝏䝱䞊䛿位置決䜑機能

䜢持䛴必要䛜あ䜚䜎䛩䚹 

ワ䞊䜽䝣䜱䜽䝇䝏䝱䞊䛿䛚客様䛷䛤用意ୗ䛥い䚹設計䛻際䛧䛶䛿䚸位置決䜑精ᗘ䛸端子挿入荷重䛻耐え䜙䜜䜛

様䚸強ᗘ䛻十ศ余裕䜢持䛯䛫䛶ୗ䛥い䚹 

䜻䝱䝡䝔䜱䞊ୖ面䛸䝰䝆䝳䞊䝹䠄䝏䝳䞊䝤先端䠅䛾隙間䛿䚸䝮䞊䝡ン䜾䝔䞊䝤䝹移動後䠄25ｍｍ移動後䠅䚸䝏䝳䞊

䝤䛾先端䛸䜻䝱䝡䝔䜱䞊ୖ面䛾間䛜 0～0.5ｍｍ䛻䛺䜛様䛻位置決䜑䛧䛶ୗ䛥い䚹䠄推奨値䠅 

注 意 
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第 6章 䝬䝅ン䝉䝑䝖䜰䝑䝥及び調整手㡰 

6.1 䝍䞊䝭䝘䝹䛾䝉䝑䝖䛸ྲྀ外䛧 

 

端子䜢ษ断䛩䜛際䛿䚸細心䛾注意䜢払䛳䛶ୗ䛥い䚹 

ษ断䛾際䚸端子䛜䛴ぶ䜜䛯䜚䚸変形䛧䛯場合䛺䛹䛿䝰䝆䝳䞊䝹䛾内部䛷端子䛜ワ䜎䜚䜎䛩䚹 

䜎䛯䚸ษ断面䛜変形䛧䛶い䜛場合䛺䛹䜒ワ䜎䜚䛾原因䛻䛺䜚䜎䛩䚹 

䝰䝆䝳䞊䝹䛾内部䛷端子䛜ワ䜎䛳䛯場合䛿部品䜢外䛧䛶端子䜢ྲྀ䜚除い䛶ୗ䛥い䚹 

無理䛻端子䜢引䛝出䛩䛸部品䜢破損䛥䛫䜛場合䛜あ䜚䜎䛩䚹 

 

䐟 䝍䞊䝭䝘䝹䜢䝸䞊䝹䝃䝫䞊䝖䛻ྲྀ䜚付䛡䚸䝍䞊䝭䝘䝹䜢引䛝出䛧䜎䛩䚹 

䐠 䝝ン䝗䝹䝗䝷䝑䜾(10)䜢押䛧倒䛧䚸そ䛾状態䛷䝍䞊䝭䝘䝹挿入口䛛䜙䝍䞊䝭䝘䝹䜢挿入䛧䜎䛩䚹 

 

 
 

 

付 記 
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䐡 挿入口䛛䜙䝍䞊䝭䝘䝹䜢挿入䛧䛶䚸䝣䜱䞊䝗䝣䜱ン䜺䞊䛾爪䛻引䛳掛䛛䜛䜎䛷䝍䞊䝭䝘䝹䜢送䜚込䜣䛷ୗ䛥

い䚹 

䐢 ᅽ縮空気䜢接⥆䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐣 電源䝁䞊䝗䛾䝥䝷䜾䜢 100V 䝁ン䝉ン䝖䛻差䛧込䜣䛷ୗ䛥い䚹 

䐤 䜸䝨䝺䞊䝅䝵ン䝟䝛䝹䛾 POWER SW䜢押䛧䛶ୗ䛥い䚹 

POWER䝷ン䝥䛜Ⅼ灯䛧䚸START SW䛾䝷ン䝥䛜Ⅼ滅䛧䜎䛩䚹START䝷ン䝥䛜Ⅼ滅䛧䛺い䛷䝤䝄䞊䛜鳴動䛧

䛯場合䛿䝍䞊䝭䝘䝹送䜚位置䛜䛪䜜䛶い䜎䛩䚹䝍䞊䝭䝘䝹䜢 Fig.6-2䛾䜘う䛻䝉䝑䝖䛧䛶ୗ䛥い䚹䝍䞊䝭䝘䝹䛜

ṇ常䛺位置䛻䛟䜛䛸䝤䝄䞊鳴動䛜停Ṇ䛧䚸START 䝷ン䝥䛜Ⅼ滅䛧䜎䛩䚹 

 

䐥 MODE SW䜢 RESET側䛻倒䛧䛯状態䛷 START SW䜢押䛧䛶ୗ䛥い䚹 

1回押䛩䛤䛸䛻䝍䞊䝭䝘䝹送䜚䛾䜏䜢行い䜎䛩䚹 

必䛪䝰䝆䝳䞊䝹䛾左側䛛䜙端子先端䛜出䜛䜎䛷数回 START SW䜢押䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐦 䝰䝆䝳䞊䝹䛾左側䛛䜙出䛯端子䜢確認䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐧 MODE SW䜢 STEP側䛻倒䛧䛶 START SW䜢押䛧䛶ୗ䛥い䚹1回押䛩䛤䛸䛻䝍䞊䝭䝘䝹送䜚䛸䝮䞊䝡ン䜾䚸䝍

䞊䝭䝘䝹ษ断䛸挿入(端子ྤ䛝出䛧)䚸原Ⅼ復帰䛾動作䜢行い䜎䛩䚹 

䐨 䝰䝆䝳䞊䝹䛾左側䛛䜙出䛯端子䜢ྲྀ䜚除い䛶ୗ䛥い䚹 

䐩 異常䛜䛺䛡䜜ばMODE SW䜢 AUTO側䛻倒䛧䛶 START SW䜢押䛧䛶ୗ䛥い䚹䝬䝅ン䛜 1䝃䜲䜽䝹動作䛧䜎

䛩䚹 

1 䝃䜲䜽䝹動作䜢数回行い䚸䜲ン䝃䞊䝅䝵ン䝏䝳䞊䝤䛛䜙排出䛥䜜䛯䝍䞊䝭䝘䝹䛾䜻䝱䝸䜰ษ断位置䜢䝏䜵䝑

䜽䛧䛶ୗ䛥い䚹䜻䝱䝸䜰ษ断位置䛜左右均等䠄規格内䠅䛷あ䜜ば䚸䝍䞊䝭䝘䝹䛾送䜚位置䛿ṇ常䛷䛩䚹 

䐪 䝍䞊䝭䝘䝹䛾送䜚位置䛜ṇ䛧䛟䛺い時䛿䚸手㡰 6.2 䝍䞊䝭䝘䝹䛾䝣䜱䞊䝗位置調整䛷調整䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐫 䝍䞊䝭䝘䝹䛾ྲྀ外䛧䛿䚸䝣䜱䞊䝗䝣䜱ン䜺䞊(15)䛾操作部䜢押䛧ୖ䛢䛯状態䛷䚸䝝ン䝗䝹䝗䝷䝑䜾䠄10䠅䜢䝣䝸

䞊䛻䛧䛯状態䛷䝍䞊䝭䝘䝹䜢引䛝戻䛧䜎䛩䚹 

 

䝝ン䝗䝹䝗䝷䝑䜾䠄10䠅䛿開䛝䛩䛞䜛䛸端子䛾通䜚䛜硬䛟䛺䜛事䛜有䜚䜎䛩䚹 

ୖ記䛾䜲䝷䝇䝖䛿䝰䝆䝳䞊䝹䜢縦䛻䛧䛯時䚸ୗ側䛛䜙見䛯状態䛷䛩䚹 

付 記 
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6.2 䝍䞊䝭䝘䝹䛾䝣䜱䞊䝗位置調整 

Fig.6-3 䜢参照䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䝍䞊䝭䝘䝹䛾送䜚位置調整䛿䝘䝑䝖(102)䜢緩䜑䚸六角䝪䝹䝖(103)䜢ゆ䛳䛟䜚廻䛧䛶調整䛧䜎䛩䚹 

1回転䛷 0.7mm移動䛧䜎䛩䚹 

䝍䞊䝭䝘䝹䛜送䜚不足䛾時䛿䡞時計方ྥ䛻䡟廻䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䝍䞊䝭䝘䝹䛜送䜚過䛞䛾時䛿䡞反時計方ྥ䛻䡟廻䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

 

 

ୖ記䛾䜲䝷䝇䝖䛿䝰䝆䝳䞊䝹䛾縦䛻䛧䛯時䚸ṇ面䛛䜙見䛯状態䛷䛩䚹 
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6.3 䝍䞊䝭䝘䝹挿入深䛥(䜲ン䝃䞊䝍䞊挿入量)䛾調整 䛊Ｆｉｇ 6-3-1䛋 

 

電源及び空気源䜢遮断䛧䛶行䛺䛳䛶ୗ䛥い䚹 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

䐟 䜹䝑䝥䝸ン䜾䛻付い䛶い䜛調整固定䝘䝑䝖䛸䜲ン䝃䞊䝍䞊固定䝛䝆䜢緩䜑䛶ୗ䛥い䚹 

䐠 䜲ン䝃䞊䝍䞊䜢調整䝛䝆䛻密着䛥䛫䛯䜎䜎䚸調整䝛䝆䜢廻䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䜲ン䝃䞊䝍䞊䛜ୖୗ䛻移動䛧䜎䛩䚹(1回転䛷 0.5mm移動䛧䜎䛩䚹) 

 

挿入䛜浅い時䛿䝰䝆䝳䞊䝹ୖ側䜘䜚見䛶䡞時計方ྥ䡟䛻䚸挿入䛜深い時䛿䡞反時計方ྥ䡟䛻廻䛧䛶

ୗ䛥い䚹 

 

䐡 調整䛜終わ䜚䜎䛧䛯䜙調整固定䝘䝑䝖䜢締䜑䛶ୗ䛥い䚹 

䐢 調整䝛䝆䛸䜲ン䝃䞊䝍䞊及び䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗䛜密着䛧䛶い䜛事䜢確認䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐣 䜲ン䝃䞊䝍䞊固定䝛䝆䜢締䜑䛶ୗ䛥い䚹 

䐤 再調整䛜必要䛺場合䛿䐟～䐣䜢繰䜚返䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

6.4 䝖䝑䝥䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗䛾調整 䛊Ｆｉｇ 6-4-1䛋(䝖䝑䝥䝖䝸䝮䝍䜲䝥䛾䝬䝅ン䛾䜏適用) 

 

電源及び空気源䜢遮断䛧䛶行䛺䛳䛶ୗ䛥い䚹 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

༴ 険 

付 記 

༴ 険 

Ｆｉｇ 䠒䠉䠐䠉䠍 

 

䜹䝑䝥䝸ン䜾 

調整固定䝘䝑䝖 

䜲ン䝃䞊䝍䞊固定䝛䝆 

調整䝛䝆 

䜲ン䝃䞊䝍䞊 

䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗 

Ｆｉｇ 䠒䠉䠏䠉䠍 

 

䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗 

䜲ン䝃䞊䝍䞊 

䜲ン䝃䞊䝍䞊固定䝛䝆 調整䝛䝆 

䜹䝑䝥䝸ン䜾 
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䐟 䜹䝑䝥䝸ン䜾䛻付い䛶い䜛調整固定䝉䝑䝖䝛䝆䛸䜲ン䝃䞊䝍䞊固定䝛䝆䜢緩䜑䛶ୗ䛥い䚹 

䐠 䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗䜢調整䝛䝆䛻密着䛥䛫䛯䜎䜎䚸䝉䝑䝖䝇䜽䝸䝳䞊䜢廻䛧䛶䚸䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗ྲྀ付䛡位置䜢調

整䛧䛶ୗ䛥い䚹(1回転䛷 0.5mm移動䛧䜎䛩䚹) 

 

挿入䛜浅い時䛿䝰䝆䝳䞊䝹ୖ側䜘䜚見䛶䡞時計方ྥ䡟䛻䚸挿入䛜深い時䛿䡞反時計方ྥ䡟䛻廻䛧

䛶ୗ䛥い䚹 

 

䐡 調整完了後調整固定䝉䝑䝖䝛䝆䜢締䜑䛶ୗ䛥い䚹 

䐢 調整䝛䝆䛸䜲ン䝃䞊䝍䞊及び䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗䛜密着䛧䛶い䜛䛣䛸䜢確認䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐣 䜲ン䝃䞊䝍䞊固定䝛䝆䜢締䜑䛶ୗ䛥い䚹 

䐤 再調整䛜必要䛺場合䛿䐟～䐣䜢繰䜚返䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

䜲ン䝃䞊䝍䞊䛸䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗䛾推奨段差䛿ୖ面䛷䜲ン䝃䞊䝍䞊䜘䜚䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗䛜䠌䠊䠏䠑±

0.025ୗ䛜䛳䛶い䜛状態䛷䛩䚹 䛊Ｆｉｇ 6-4-2䛋 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6.5 䝪䞊䝹䝥䝷ン䝆䝱䞊䛾調整䠄䝖䝸䝮自然落ୗ防Ṇ䠅 䛊Ｆｉｇ 6-5-1䛋 

 

電源及び空気源䜢遮断䛧䛶行䛺䛳䛶ୗ䛥い䚹 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

付 記 

付 記 

䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗 

䜲ン䝃䞊䝍䞊 

約䠌䠊䠏䠑䠄推奨値䠅 

Ｆｉｇ 䠒䠉䠐䠉䠎 

䜹䝑䝥䝸ン䜾 

༴ 険 

負荷用䝥䝷ン䝆䝱䞊 

䠄固定䝘䝑䝖䠅 

䝏䝳䞊䝤䜰䝑䝉䜲 

Ｆｉｇ 䠒䠉䠑䠉䠍 
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調整䛾際䛿䜲ン䝃䞊䝅䝵ン䝏䝳䞊䝤䜰䝑䝉䜲䜢外䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䜲ン䝃䞊䝅䝵ン䝏䝳䞊䝤䜰䝑䝉䜲䛿䜲ン䝃䞊䝍䞊䜢ྲྀ䜚外䛧䚸䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗䜰䝑䝟䞊䜢外䛩䛸左側

䛻ྲྀ䜚出䛫䜎䛩䚹 

 

䐟 固定䝘䝑䝖䜢緩䜑䚸負荷用䝥䝷ン䝆䝱䞊䜢軽䛟締䜑付䛡後䚸負荷䝥䝷ン䝆䝱䞊䜢反時計方ྥ䛻 1/8 回転

(45ᗘ)戻䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐠 䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗䛸䜲ン䝃䞊䝍䞊䛜軽䛟動䛟事(約 70 䜲ン䝃䞊䝍䞊䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐡 固定䝘䝑䝖䜢締䜑䛶固定䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

 

6.6 端子検出䝉ン䝃䞊䛾調整 

 

端子検出䝉ン䝃䞊䛾調整䛿䚸䜹䝑䝖䜸䝣䝍䝤䛾左右䝞䝷ン䝇䛜規格内䛷あ䜛事䜢確認䛧䛶䛛䜙

行䛳䛶ୗ䛥い䚹 

そ䛾後䚸端子䝇䝸䝑䝖䝉ン䝃䞊調整䚸端子有無䝉ン䝃䞊調整䜢行䛺䛳䛶ୗ䛥い䚹 

 

 

䐟  端子䛾送䜚位置䜢確定䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐠  端子䜢送䛳䛯際䚸問題無䛟端子䝇䝸䝑䝖䝉ン䝃䞊䛜䠫䠪䛩䜛様䚸端子䝇䝸䝑䝖䝉ン䝃䞊䛾ୖୗ左右位置

䜢調整䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 6-7-1䛋 䛊Ｆｉｇ 6-7-2䛋 

 

 

 

 

   
 

 

 

付 記 

注 記 

Ｆｉｇ 䠒䠉䠓䠉䠍 Ｆｉｇ 䠒䠉䠓䠉䠎 

䐡 
䐠 

䐟 

端子䝇䝸䝑䝖䝉ン䝃䞊 
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䐡  端子䜢送䛳䛯際䚸問題無䛟端子有無䝉ン䝃䞊䛜䠫䠪䛩䜛様䚸端子有無䝉ン䝃䞊䛾前後左右位置䜢調

整䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 6-7-3䛋 䛊Ｆｉｇ 6-7-4䛋 

 

 

 

  
 

 

 

Ｆｉｇ 䠒䠉䠓䠉䠏 

端子有無䝉ン䝃䞊 

䐟 

䐠 

Ｆｉｇ 䠒䠉䠓䠉䠐 
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第 7章 部品交換 

 

ୗ記䜲䝷䝇䝖䛿䚸䝰䝆䝳䞊䝹䛾䝍䜲䝥䛻䜘䜚ྲྀ䜚付い䛶い䛺い部品䛜含䜎䜜䛶い䜎䛩䚹 

 

 

 

 

注 意 
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◆༳䛻䜾䝸䝇䜢薄䛟塗布䛧䛶ୗ䛥い䚹 
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◆ 

◆ 

◆ 

Fig 7-2 
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◆༳䛻䜾䝸䝇䜢薄䛟塗布䛧䛶ୗ䛥い䚹 

Fig 7-4 
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部品交換後䛿䚸必要䛻応䛨第 6章䜢参考䛻調整確認䜢行䛺䛳䛶ୗ䛥い䚹 

 

 

7.1 䝖䝑䝥䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗及び䜲ン䝃䞊䝍䞊䛾交換 

䠄ୗ記写真䛾䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗䛿䝖䝑䝥䝖䝸䝮䝍䜲䝥䛾䝰䝆䝳䞊䝹䛷䛩䠅 

 

電源及び空気源䜢遮断䛧䛶行䛺䛳䛶ୗ䛥い䚹 

 

䐟 䜲ン䝃䞊䝍䞊䝇䝷䜲䝗䝜䝤䜢外䛧䚸䝥䝑䝅䝱䠉䝤䝻䝑䜽䠄機種䛻䜘䜚ྲྀ䜚付い䛶い䛺い場合䛜あ䜚䜎䛩䠅䜢

押䛧䛯状態䛷䜲ン䝃䞊䝍䞊䜰䝑䝉䜲䜢ୖ䛻抜い䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-1-1䛋 

 

 
 

䐠 䜲ン䝃䞊䝍䞊固定䝛䝆䜢外䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-1-2䛋 

 

 
 

䐡 䜲ン䝃䞊䝍䞊又䛿䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗䜢交換䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䜲ン䝃䞊䝍䞊䚸䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗及び䜲ン䝃䞊䝍䞊䜰䝑䝉䜲䛻䛿ྲྀ付䛡䜛際䚸左右䛜あ䜚䜎䛩䚹左右

䜢間違え䛺い䜘う䛻ྲྀ付䛡䛶ୗ䛥い䚹 

 

䐢 ྲྀ䜚付䛡䜛際䛿手㡰䐟～䐡䜢逆䛻行䛺䛳䛶ୗ䛥い䚹 

䜲ン䝃䞊䝅䝵ン䝏䝳䞊䝤䜰䝑䝉䜲䛻䜲ン䝃䞊䝍䞊䜢挿入䛧䛯際䛿䚸ୖ昇䝥䝺䞊䝖䛻付䛟䜎䛷挿入䛧䛶ୗ䛥

い䚹 

 䛊Ｆｉｇ 7-1-3䛋 

 

注 記 

༴ 険 

注 記 

ୖ昇䝥䝺䞊䝖 

䝥䝑䝅䝱䞊䝤䝻䝑䜽 

䜲ン䝃䞊䝍䞊䜰䝑䝉䜲 

䜲ン䝃䞊䝍䞊固定䝛䝆 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠍䠉䠍 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠍䠉䠎 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠍䠉䠏 

䜲ン䝃䞊䝍䞊䝇䝷䜲䝗䝜䝤 
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7.2 䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗(䜰䝑䝟䞊)䛾交換 

 

電源及び空気源䜢遮断䛧䛶行䛺䛳䛶ୗ䛥い䚹 

 

刃䛾部ศ䛻油䜢付䛡䛺い䛷ୗ䛥い䚹 

䜻䝱䝸䜰䝏䝑䝥䛜ྲྀ付䛝排出出来䛺䛟䛺䜚䚸䝏䝑䝥䛜ワ䜎䜚䜎䛩䚹 

 

䐟 側面䝥䝺䞊䝖固定䝛䝆䜢外䛧䛶䚸側面䝥䝺䞊䝖䜢外䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-2-1䛋 

 

 
 

 

䐠 䜹䝷䞊䜢外䛧䛶䚸䜹䝑䝍䞊䜹䝮固定䝛䝆䜢外䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-2-2䛋 

 

    
 

 

䐡 䜹䝑䝍䞊䜹䝮䜢ྲྀ䜚外䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-2-3䛋 

 

 

༴ 険 

側面䝥䝺䞊䝖 

側面䝥䝺䞊䝖固定䝛䝆 

側面䝥䝺䞊䝖固定䝛䝆 

䜹䝑䝍䞊䜹䝮固定䝛䝆 

䜹䝑䝍䞊䜹䝮 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠎䠉䠍 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠎䠉䠎 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠎䠉䠏 

䜹䝑䝍䞊䜹䝮固定䝛䝆 

䜹䝑䝍䞊䜹䝮 

注 記 
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䐢 䜰䝑䝟䞊䝤䝺䞊䝗䜰䝑䝉䜲䜢手前䛻䝇䝷䜲䝗䛧䚸ྲྀ䜚外䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-2-4䛋 

 

 
 

䐣 䜰䝑䝟䞊䝤䝺䞊䝗䜰䝑䝉䜲䛾押え䝥䝺䞊䝖固定䝛䝆䜢ྲྀ䜚外䛧䚸押え䝥䝺䞊䝖䜢外䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䜰䝑䝟䞊固定䝤䝺䞊䝗䜢交換䛩䜛際䛿䚸䜰䝑䝟䞊固定䝤䝺䞊䝗固定䝛䝆䜒外䛧䛶ୗ䛥い䚹  

䛊Ｆｉｇ 7-2-5䛋 

 

 
 

 

 

䐤 䜰䝑䝟䞊䝤䝺䞊䝗固定䝛䝆䜢外䛧䚸䜰䝑䝟䞊䝤䝺䞊䝗䜢交換䛧䛶ୗ䛥い䚹䠄䜰䝑䝟䞊固定䝤䝺䞊䝗䜢交換䛾場

合䛿固定䝤䝺䞊䝗䜢交換䛧䛶ୗ䛥い䚹䠅  

䐥 ྲྀ 付䛡䜛際䛿䚸䜰䝑䝟䞊䝤䝺䞊䝗䛾固定䛥䜜䛯䜰䝑䝟䞊䝤䝺䞊䝗䜰䞊䝮䜢䜰䝑䝟䞊䝤䝺䞊䝗䜰䝑䝉䜲䛻䝉䝑䝖

䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

䜰䝑䝟䞊䝤䝺䞊䝗䜰䞊䝮䜢ྲྀ付䛡䜛際䛿䚸ྲྀ付䛡方ྥ䛻注意䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

 

 

䐦 䜹䝑䝍䞊ษ替え䝇䝥䝸ン䜾䜢ྲྀ付䛡䛶ୗ䛥い䚹 

䐧 䜰䝑䝟䞊固定䝤䝺䞊䝗䜢ྲྀ付䛡䚸押え䝥䝺䞊䝖䜢ྲྀ付䛡固定䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐨 䜰䝑䝟䞊䝤䝺䞊䝗䜰䝑䝉䜲䜢䝰䝆䝳䞊䝹䛻䝉䝑䝖後䚸前後䛻䝇䝷䜲䝗䛥䛫䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗(䝻ワ䞊)䛸ᖸ渉䛜無い

䛛確認䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐩 䜹䝑䝍䞊䜰䞊䝮䜢ྲྀ付䛡固定䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐪 䜹䝷䞊及び側面䝥䝺䞊䝖䜢ྲྀ付䛡䛶ୗ䛥い䚹 

䛣䛾時䝥䝺䞊䝖䛾後側䛜䝧䞊䝇䛻付䛟䜘う䝥䝺䞊䝖䜢ྲྀ付䛡䛶ୗ䛥い䚹 

押え䝥䝺䞊䝖固定䝛䝆 
䜰䝑䝟䞊固定䝤䝺䞊䝗 

固定䝛䝆 

押え䝥䝺䞊䝖 

付 記 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠎䠉䠐 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠎䠉䠑 

䜰䝑䝟䞊䝤䝺䞊䝗䜰䝑䝉䜲 
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7.3 䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗(䝻ワ䞊)䛾交換 

 

電源及び空気源䜢遮断䛧䛶行䛺䛳䛶ୗ䛥い䚹 

 

刃䛾部ศ䛻油䜢付䛡䛺い䛷ୗ䛥い䚹 

䜻䝱䝸䜰䝏䝑䝥䛜ྲྀ付䛝排出出来䛺䛟䛺䜚䚸䝏䝑䝥䛜ワ䜎䜚䜎䛩䚹 

 

機種䛻䜘䜚䚸䜲ン䝃䞊䝍䞊及び䝖䝸䝮䝤䝺䞊䝗䜢ྲྀ䜚外䛩必要䛜有䜛場合䛜有䜚䜎䛩䚹 

 

 

䐟 側面䝥䝺䞊䝖固定䝛䝆䜢外䛧䛶䚸側面䝥䝺䞊䝖䜢外䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-3-1䛋 

 
 

䐠 䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗押え䝥䝺䞊䝖ྲྀ付䛡䝛䝆䜢外䛧䚸䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗押え䝥䝺䞊䝖䜢外䛧䛶ୗ䛥い䚹  

䛊Ｆｉｇ 7-3-2䛋 

 

༴ 険 

側面䝥䝺䞊䝖 

側面䝥䝺䞊䝖固定䝛䝆 

側面䝥䝺䞊䝖固定䝛䝆 

䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗押え䝥䝺䞊䝖 

ྲྀ付䛡䝛䝆 

䠄䠐本䠅 

䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗押え䝥䝺䞊䝖 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠏䠉䠍 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠏䠉䠎 

付 記 

注 記 
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䐡 䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗䜢ྲྀ䜚外䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-3-3䛋 

 

 
 

䐢 䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗䜢交換䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐣 䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗䠄䠏枚䠅䜢刃䛜手前䛻䛺䜛䜘う䛻䝉䝑䝖䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐤 䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗押え䝥䝺䞊䝖䜢ྲྀ付䛡固定䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐥 側面䝥䝺䞊䝖䜢ྲྀ付䛡䛶ୗ䛥い䚹 

䛣䛾時䝥䝺䞊䝖䛾後側䛜䝧䞊䝇䛻付䛟䜘う䛻䝥䝺䞊䝖䜢ྲྀ付䛡䛶ୗ䛥い䚹 

 

7.4 䝣䜱䞊䝗䝣䜱ン䜺䞊䛾交換 

電源及び空気源䜢遮断䛧䛶行䛺䛳䛶ୗ䛥い䚹 

 

䐟 䝍䞊䝭䝘䝹挿入部䛾䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン固定䝘䝑䝖䜢緩䜑䚸䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン固定䝛䝆䜢外䛧䛶ୗ䛥い䚹  

䛊Ｆｉｇ 7-4-1䛋 

 
 

䐠 䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン䜢抜い䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-4-2䛋 

 

 
 

䐡 䝥䝺䞊䝖固定䝛䝆䜢外䛧䚸ୖୗ䛾䝥䝺䞊䝖䜢ྲྀ䜚外䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-4-3䛋 

 

༴ 険 

䝅䝱䞊䝤䝺䞊䝗 

䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン固定䝘䝑䝖 

䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン 

固定䝛䝆 

䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠏䠉䠏 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠐䠉䠍 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠐䠉䠎 
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䐢 送䜚䜹䝮䝅䝵䝹䝎䞊䝪䝹䝖䝉䝑䝖䝛䝆䜢緩䜑䛶䚸送䜚䜹䝮䝅䝵䝹䝎䞊䝪䝹䝖䜢抜い䛶ୗ䛥い䚹 

䛊Ｆｉｇ 7-4-4䛋 

 

䝉䝑䝖䝛䝆䛿ྲྀ䜚出䛥䛺い䛷ୗ䛥い䚹䠄緩䜑䜛䛾䜏䠅 

䝉䝑䝖䝛䝆䜢䛩䜉䛶ྲྀ䜚外䛩䛸固定用䝢䞊䝇䛜脱落䛩䜛事䛜有䜚䜎䛩䚹 

 

 
 

䐣 䝍䞊䝭䝘䝹䝇䝷䜲䝗䝧䞊䝇固定䝛䝆䜢外䛧䚸䝍䞊䝭䝘䝹䝇䝷䜲䝗䝧䞊䝇䜢ྲྀ䜚外䛧䛶ୗ䛥い䚹  

䛊Ｆｉｇ 7-4-5䛋 

 
 

䐤 䝣䜱ン䜺䞊䜰䝑䝉䜲䜢ྲྀ䜚外䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-4-6䛋 

 

ྲྀ䜚付い䛶い䜛送䜚戻䛧䝇䝥䝸ン䜾䜢飛ば䛧䛶無䛟䛥䛺い䜘う䛻注意䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

注 記 

送䜚䜹䝮䝅䝵䝹䝎䞊䝪䝹䝖 

䝍䞊䝭䝘䝹䝇䝷䜲䝗䝧䞊䝇 

固定䝛䝆 

ୗ䝥䝺䞊䝖固定䝛䝆 

ୖ䝥䝺䞊䝖固定䝛䝆 ୗ䝥䝺䞊䝖 

ୖ䝥䝺䞊䝖 

送䜚䜹䝮 

䝅䝵䝹䝎䞊䝪䝹䝖䝉䝑䝖䝛䝆 

䝍䞊䝭䝘䝹䝇䝷䜲䝗䝧䞊䝇 

注 記 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠐䠉䠏 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠐䠉䠐 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠐䠉䠑 
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䐥 䝣䜱ン䜺䞊䜢ྲྀ䜚外䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-4-7䛋 

 

ྲྀ䜚付い䛶い䜛䝣䜱ン䜺䞊䝇䝥䝸ン䜾䜢無䛟䛥䛺い䜘う䛻注意䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

 

 

 

䐟 䝣䜱ン䜺䞊䜢交換䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䝣䜱ン䜺䞊䝇䝥䝸ン䜾䜢忘䜜䛪䛻䝉䝑䝖䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐠 䝣䜱ン䜺䞊䜰䝑䝉䜲䜢䝣䜱ン䜺䞊䛾爪䛜䜹䝑䝖側䠄爪䛜左側䠅䛻䛺䜛䜘う䛻䝰䝆䝳䞊䝹䛻䝉䝑䝖䛧䛶ୗ䛥い䚹 

送䜚戻䛧䝇䝥䝸ン䜾䜢忘䜜䛪䛻䝉䝑䝖䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐡 䝍䞊䝭䝘䝹䝇䝷䜲䝗䝧䞊䝇䜢ྲྀ付䛡䛶ୗ䛥い䚹 

䐢 送䜚䜹䝮䝅䝵䝹䝎䞊䝪䝹䝖䜢締䜑䛶ୗ䛥い䚹 

締付䛡後䠍䠋䠐回転戻䛧䚸送䜚䜹䝮䝅䝵䝹䝎䞊䝪䝹䝖䝉䝑䝖䝛䝆䛷固定䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐣 ୖ 䝥䝺䞊䝖䜢左側及びୗ側䛻押え䛯状態䛷固定䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐤 ୗ䝥䝺䞊䝖䜢左側及びୖ側䛻押え䛯状態䛷固定䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䐥 䝣䜱ン䜺䞊䜰䝑䝉䜲䜢左䛻押䛧䛯状態䛷䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン䜢挿入䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

尚䚸䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン䛿䝍䞊䝭䝘䝹送䜚個数䛻䜘䜚穴䛜䠏箇所有䜚䜎䛩䚹 

䝬䝅ン様䛾穴䛻挿入䛧䛶ୗ䛥い䚹 䛊Ｆｉｇ 7-4-8䛋 

 

 
 

䐦 䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン固定䝛䝆䜢挿入䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン固定䝛䝆䛿䚸先端䛜䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン䛻触䜜䛯位置䛷固定䛧䛶ୗ䛥い䚹 

䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン固定䝛䝆䜢䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン䛻押䛧付䛡䛯状態䛷固定䛩䜛䛸稼働中䛻䝇䝖䝑䝟䞊䝢

ン䛜折䜜䜛事䛜あ䜚䜎䛩䚹 

 

䐧 䝇䝖䝑䝟䞊䝢ン固定䝛䝆䛾挿入位置䛜ṇ䛧い事䜢確認䛧䛶䚸固定䝘䝑䝖䛷固定䛧䛶ୗ䛥い䚹 

 

䝣䜱ン䜺䞊䜰䝑䝉䜲 

注 記 

送䜚戻䛧䝇䝥䝸ン䜾 

䝣䜱ン䜺䞊䝇䝥䝸ン䜾 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠐䠉䠒 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠐䠉䠓 

䠎端子送䜚穴 

䠏端子送䜚穴 

䠍端子送䜚穴 

注 記 

Ｆｉｇ 䠓䠉䠐䠉䠔 

注 記 
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第 8章 䜸䝨䝺䞊䝅䝵ン䝟䝛䝹  

 

 

 

 

䐟 POWER SW 䠖䝬䝅ン電源投入䝇䜲䝑䝏 

䐠 START SW 䠖䝬䝅ン䝇䝍䞊䝖䝇䜲䝑䝏 

 

 䝷ン䝥䛾 ON/OFF時間 

自動䝰䞊䝗 䝩䞊䝮䝫䝆䝅䝵ン 0.4secON䠉0.4secOFF 

自動䝰䞊䝗 動作中 ON 

手動䝰䞊䝗 䝩䞊䝮䝫䝆䝅䝵ン 0.4secON䠉0.4secOFF 

手動䝰䞊䝗 動作中 ON 

手動䝰䞊䝗 待機中 0.2secON䠉0.2secOFF 

 

 

䐡 EMG䠋OFF SW 䠖䝬䝅ン電源遮断䝇䜲䝑䝏 

䐢 䜹䜴ン䝍 䠖䝍䞊䝭䝘䝹挿入䜹䜴ン䝍䠄䝸䝉䝑䝖ྍ能䠅 

※䝁ン䝖䝻䞊䝹䝪䝑䜽䝇䛾後側䛻䝸䝉䝑䝖不ྍ䛾䝖䞊䝍䝹

䜹䜴ン䝍䛜具備䛥䜜䛶い䜎䛩䚹  

䐣 MODE SW 䠖STEP MODE(手動運転) 

 AUTO MODE(自動運転) 

 BZ RESET(䝤䝄䞊䝸䝉䝑䝖䠋䠄端子送䜚䠅) 
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第 9章 外部䝁ン䝖䝻䞊䝷䛸䛾 I/F様 

9.1 䝁䝭䝳䝙䜿䞊䝅䝵ン信号䛾種類 

 

a. START 外部䝁ン䝖䝻䞊䝷䛛䜙䛾入力信号 

b. EMG 外部䝁ン䝖䝻䞊䝷䛛䜙䛾入力信号 

c. HOME POSITION 外部䝁ン䝖䝻䞊䝷䜈䛾出力信号 

d. CYCLE END 外部䝁ン䝖䝻䞊䝷䜈䛾出力信号 

e. ALARM CODE 外部䝁ン䝖䝻䞊䝷䜈䛾出力信号 

 

9.2 䝁䝭䝳䝙䜿䞊䝅䝵ン信号䛾様 

信号ྡ FUNCTION SPEC 

a. START 外部䝁ン䝖䝻䞊䝷䛛䜙䛾䝇䝍䞊䝖指௧

信号 

䠆䝬䝅ン䛿䝇䝍䞊䝖䛩䜛 

0.5sec௨ୖ䛾䝟䝹䝇信号 

※注記 1 

b. EMG. 外部䝁ン䝖䝻䞊䝷䛛䜙䛾非常停Ṇ信

号 

䠆䝬䝅ン䛿䝩䞊䝮䝫䝆䝅䝵ン䛻瞬時

䛻復帰䛩䜛䚹 

0.5sec௨ୖ䛾䝟䝹䝇信号 

※注記 1 

c. HOME POSITION 䝬䝅ン䛾䝩䞊䝮䝫䝆䝅䝵ン状態䜢外

部䝁ン䝖䝻䞊䝷䛻出力䛩䜛信号 

条件 

䠆DT-CONTACT ON 

䠆DT-TABLE MOVING-BK ON 

䠆DT-CONTACT FEED-BK ON 

䠆DT-CONTACT INS.BK ON 

䠆AUTO MODE SW ON 

䠆EMG OFF 

䠆INTER LOCK CANCEL OFF 

※注記 2 

d. CYCLE END 通常運転時 

 

CYL-CONTACT-FEED&CUT 及び

CYL-CONTACT-INS.䛜戻限完了䛾

信号䜢外部䝁ン䝖䝻䞊䝷䛻出力 

※注記 2 

e.ALARM CODE 䜰䝷䞊䝮発生時䛻外部䝁ン䝖䝻䞊䝷

䜈䜰䝷䞊䝮䝁䞊䝗 出力信号 

4䝡䝑䝖䝁䞊䝗 

䠆ALARM CODE -1 

䠆ALARM CODE -2 

䠆ALARM CODE -4 

䠆ALARM CODE -8 

0.5sec 

0.5sec 

1CYCLE 

䝩䞊䝮䝫䝆䝅䝵ン 

䝩䞊䝮䝫䝆䝅䝵ン START 
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※注記䠍 䝅䞊䜿ン䝇䝁ン䝖䝻䞊䝷 CJ1W-ID201(䜸䝮䝻ン)䛾入力様 

 

 
 

 

 

※注記 2 䝅䞊䜿ン䝇䝁ン䝖䝻䞊䝷 CJ1W-OD211(䜸䝮䝻ン)䛾出力様 
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9.3 䝁䝭䝳䝙䜿䞊䝅䝵ン信号ྲྀ出口 

1. 配線ྲྀ出口 

 

2. 配線方法 
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第 10章 䝁ン䝖䝻䞊䝹䝪䝑䜽䝇䜶䝺䜽䝖䝸䜹䝹䝟䞊䝒䝻䜿䞊䝅䝵ン 

 
䜰ン䝥型番 ྡ称 䠋 䝯䞊䜹䞊型番 䝯䞊䜹䞊ྡ 䜰䜲䝔䝮番号 

1596120-2 TE LOGO SEAL TE 123 

1596178-1 DIGITAL DISPLAY UNIT OMRON 82 

1-757073-0 PLUG, HOLE 䠋 DP-750 HAKUTO 74 

758729-5 RUBBER, FOOT 䠋 BU-4850-15 SATO 73 

909960-3 END PLATE 䠋 PFP-M OMRON 72 

2-751505-7 SWITCH 䠋 M-2011 NIKKAI 71 

1-751789-9 BLOCK, TERMINAL 䠋 ML-24-20P SATO 70 

2-751789-1 BLOCK, TERMINAL 䠋 ML-24-12P SATO 69 

2-751789-0 BLOCK, TERMINAL 䠋 ML-24-10P SATO 68 

751311-5 RELAY FIX 䠋 PYC-A1 OMRON 67 

2-723567-2 RELAY SOCKET 䠋 PYF08A OMRON 66 

751310-9 RELAY 䠋 MY2N AC100/110 OMRON 65 

1-723580-3 BUZZER 䠋 EB-2114 MATSUSHITA 64 

758729-4 CABLE BUSH 䠋 BU4796-18 SATO 63 

1-758732-8 COUNTER 䠋 H7EC-NV OMRON 62 

1-66103-8 CONTACT TYPE III+PIN AMP 61 

206151-1 HSG, CPC 37P REC AMP 60 

1596274-2 INLET 䠋 ZUB2203U-11 TDK 59 

1-1596254-1 COUNTER 䠋MCF-4X DC24V LINE SEIKI 58 

2088939-5 SWITCH 䠋 AR16PS-6C2B FUJI 57 

909076-8 SWITCH 䠋 AVW301-R OMRON 56 

3-912909-6 SWITCH GUARD 䠋 A3BA-5050 OMRON 55 

3-912909-5 SWITCH 䠋 A3BA-90A1-24EG OMRON 54 

912909-8 SWITCH GUARD 䠋 A3PA-5050 OMRON 53 

3-912909-4 SWITCH 䠋 A3PA-90C12-24EW OMRON 52 

2088936-2 POWER SUPPLY 䠋 S8JX-N03024CD OMRON 51 

2-937635-2 PROGRA. CONTO. 䠋CJ1W-OD211 OMRON 11 

1-937635-6 PROGRA. CONTO. 䠋CJ1W-ID201 OMRON 10 

2155302-7 PROGRA. CONTO. 䠋CJ2M-MD211 OMRON 9 

2155302-2 PROGRA. CONTO. 䠋 CJ2M-CPU11 OMRON 8 

1-1999079-4 PROGRA. CONTO. 䠋 CJ1W-PA202 OMRON 7 

909960-4 DIN RAIL 䠋 PFP-100N2 OMRON 6 

939513-2 OPERATION PANEL, CONTROLLER  4 

939512-1 MOUNT PLATE, CONTROLLER  3 

939511-1 COVER, CONTROLLER  2 

939510-1 BOX, CONTROLLER  1 
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第 11章 䜲ン䝃䞊䝍䞊䝰䝆䝳䞊䝹 䜶䝺䜽䝖䝸䜹䝹䝟䞊䝒䝻䜿䞊䝅䝵ン 

 

ྡ称 䝯䞊䜹䞊型番 䝯䞊䜹䞊ྡ 䜰䜲䝔䝮番号 

DT-CONTACT SPLICE #00011 

䜰ン䝥 
LV-11SB KEYENCE 14 

DT-CONTACT SPLICE #00011 

䝉ン䝃䞊 
LV-S41 KEYENCE 13 

SV-CHIP VACUUM #10009 

ソ䝺䝜䜲䝗 䝞䝹䝤 
VJ712-5LZB-01-F SMC 12 

SV-CONTACT INSERTION #10008 

ソ䝺䝜䜲䝗 䝞䝹䝤 
VZ-5120-5LZC-01 SMC 11 

SV-TABLE MOVING #10006, #10007 

ソ䝺䝜䜲䝗 䝞䝹䝤 
VZ5320-5LZC-01 SMC 10 

SV-CONTACT FEED #10005 

ソ䝺䝜䜲䝗 䝞䝹䝤 
VZ-5120-5LZC-01-F SMC 9 

DT-CONTACT INSERTION-FW #00010 

䝉ン䝃䞊 
E2EC-CR5C1 OMRON 8 

DT-CONTACT INSERTION-BK #00009 

䝉ン䝃䞊 
D-H7A1 SMC 7 

DT-TABLE MOVING-FW #00008 

䝉ン䝃䞊 
D-H7A1 SMC 6 

DT-TABLE MOVING-BK #00007 

䝉ン䝃䞊 
D-H7A1 SMC 5 

DT-JAM #00006 

䝉ン䝃䞊 
E2EC-CR5C1 OMRON 4 

DT-CONTACT FEED-BK #00005 

䝉ン䝃䞊 
E2EC-CR5C1 OMRON 3 

DT-CONTACT #00004 

䝉ン䝃䞊 
LV-S61 KEYENCE 2 

DT-CONTACT #00004 

䜰ン䝥 
LV-11SB KEYENCE 1 

 

B 

B 
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第 12章 䝍䜲䝭ン䜾䝏䝱䞊䝖 

12.1 AUTO䝰䞊䝗 

 

 

12.2 STEP䝰䞊䝗 
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12.3 MISS FEED検出 

 

 

 

 

12.4 FEED 䝍䜲䝮䜰䜴䝖検出 
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12.5 MOVING不良(䝍䜲䝮䜰䜴䝖) 

 

 

 

12.6 INSERTION不良(䝍䜲䝮䜰䜴䝖) 
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第 13章 䜲ン䝍䞊䝻䝑䜽䛾解除 

 

ྡ称 䜰䝷䞊䝮䝁䞊䝗 䜶䝷䞊発生原因 解除手㡰 

(1)端子ษ䜜 
䠍 

 

端子䛜終了䛧䛯 

 

䠆BZ RESET SW䜢押䛩 

BZ䛾鳴動䛜停Ṇ䛩䜛䚹 

䠆残䛳䛶い䜛端子䜢ྲྀ䜚除䛝新䛧い端子䜢䝉䝑䝖䛩䜛 

(2)端子䝉䝑䝖不良 
䠎 DT-CONTACT 䛜端子䛾䝇䝸䝑䝖

䜢検出䛧䛶い䛺い 

䠆䝁ン䝍䜽䝖䜢ୗ図䛾䜘う䛻䝉䝑䝖䛩䜛 

 

 

 

 

 

 

 

䠆䝁ン䝍䜽䝖䛜ṇ常䛺位置䛻䛟䜛䛸 BZ䛜鳴動停Ṇ䛩䜛 

䞉DT-CONTACT䝉ン䝃䛾健全性䜢確認 

(3)端子送䜚不良 

端子ษ䜜(䝔䞊䝥付

着) 

䠏 䞉端子䛜ṇ䛧い位置䛻送䜙䜜䛶い

䛺い 

䞉端子ษ䜜䛷䝔䞊䝥䛜付い䛶い䜛 

䞉端子䛜変形䛧䛶୍定時間内䛻

送䜚動作䜢完了䛧䛺䛛䛳䛯 

䠆EMG / OFF SW䜢押䛧䛶電源䜢 OFF䛻䛩䜛 

䠆端子送䜚部䛻あ䜛端子䜢除去䛧䚸新䛧い端子䜢䝉䝑䝖䛩䜛 

䞉DT-CONTACT䝉ン䝃䛾健全性確認 

䞉DT-JAM䝉ン䝃䛾健全性確認 

䞉䜶䜰䞊ᅽ䛾確認 

(4)䝮䞊䝡ン䜾動作䝍

䜲䝮䜰䜴䝖 
䠐 䝮䞊䝡ン䜾䝅䝸ン䝎䞊䛜୍定時

間内䛻動作䜢終了䛷䛝䛺䛛䛳䛯 

䠆BZ RESET SW䜢押䛩 

BZ鳴動停Ṇ 

䞉DT-TABLE MOVING-BK及び DT-TABLE MOVING-FW䝉ン䝃

䛾健全性䛾確認 

䞉䜶䜰䞊ᅽ䛾確認 

(5)䜲ン䝃䞊䝅䝵ン動作

䝍䜲䝮䜰䜴䝖 
䠑 䝁ン䝍䜽䝖䜲ン䝃䞊䝅䝵ン䝅䝸ン䝎

䞊䛜୍定時間内䛻動作䜢終了䛷

䛝䛺䛛䛳䛯 

䠆BZ RESET SW䜢押䛩 

BZ鳴動停Ṇ 

䞉 DT-CONTACT INSERTION-BK 及び DT – CONTACT – 

INSERTION - FW䝉ン䝃䛾健全性䛾確認 

(6)䜲ン䝍䞊䝻䝑䜽解除

SW-ON 
䠒 䝁 ン 䝖 䝻 䞊 䝹 䝪 䝑 䜽 䝇 内 䛾

INTERLOCK CANCEL SW䛜 ON

䛻䛺䛳䛶い䜛 

 

䠆䝁ン䝖䝻䞊䝹䝪䝑䜽䝇内䛾 INTERLOCK CANCEL SW䜢 OFF䛻

䛩䜛 

BZ鳴動停Ṇ 

(7)電池異常 
䠓 䝅䞊䜿ン䝃䛾電池異常検出 䠆BZ RESET SW䜢押䛩 

BZ鳴動停Ṇ 

䞉䝁ン䝖䝻䞊䝹䝪䝑䜽䝇䛾電源䜢OFF䛧䚸䝅䞊䜿ン䝃䛾電池䜢交換

䛩䜛 

交換用電池(䜸䝮䝻ン) 

ྡ称䠖䝞䝑䝔䝸䝉䝑䝖 

形式䠖形 CPM2A-BAT01 

(8)外部入力非常停Ṇ

(EMG.EXT.) 
䠔 動作中䛻 EMG入力信号䛜ON䛧

䛯 

䠆外部入力非常停Ṇ(EMG. EXT.)入力信号 OFF䛷解除䛩䜛 

(9)䝇䝖䝑䝟䞊䝅䝸ン䝎

動作䝍䜲䝮䜰䜴䝖 
䠕 ษ替䝇䝖䝑䝟䞊䝅䝸ン䝎䛜୍定時

間内䛻動作䜢終了出来䛺䛛䛳䛯 

䠆BZ RESET SW䜢押䛩 

BZ鳴動停Ṇ 

䞉䝇䝖䝑䝟䞊䝅䝸ン䝎䝉ン䝃䞊䛾健全性䜢確認全性䛾確認 
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第 14章 䝇䝨䜰䝟䞊䝒䝸䝇䝖 

注意 䝇䝨䜰䝟䞊䝒䛻関䛧䛶䛿䛚客様䛷䛾購入䚸ᅾ庫及び交換䜢䛚願い䛧䜎䛩䚹 

14.1 購入部品䝸䝇䝖 

䜰ン䝥型番 ྡ称 
䝯䞊䜹䞊型番 

䝯䞊䜹䞊ྡ 

記載䝨䞊䝆䠉 

䜰䜲䝔䝮番号 
NOTES 

753545-1 
BALL PLUNGER 

䝪䞊䝹䝥䝷ン䝆䝱䞊 

BST-4 

䜲䝬䜸 
16䠉○43   

2-906941-8 
SPRING, COMPRESSION 

䝣䜱䞊䝗䝣䜱ン䜺䞊押ୖ䛢用䝇䝥䝸ン䜾 

5118 

KSSC 
19䠉⑳  

1463373-3 
SPRING, COMPRESSION 

䝣䜱䞊䝗䝣䜱ン䜺䞊戻䛧用䝇䝥䝸ン䜾 

CP0.90×8.0×45.0 

ソ䝔䝑䜽(大ྠば䛽) 
19䠉○23   

2155251-3 
SV-CONTACT FEED 

ソ䝺䝜䜲䝗䝞䝹䝤 

VZ5120-5LZC-01-F 

SYJ7120-5LZE-01-F 

SMC 

32䠉䐧  

2155251-1 
SV-TABLE MOVING 

ソ䝺䝜䜲䝗䝞䝹䝤 

VZ5320-5LZC-01 

SYJ7320-5LZE-01 

SMC 

32䠉䐨  

2155251-2 
SV-CONTACT INSERTION 

ソ䝺䝜䜲䝗䝞䝹䝤 

VZ5120-5LZC-01 

SYJ7120-5LZE-01 

SMC 

32䠉䐩  

234754-2 
SV-CHIP VACUUM 

ソ䝺䝜䜲䝗䝞䝹䝤 

VJ712-5LZB-01-F 

SYJ712-5LZD-01-F 

SMC 

32䠉䐪  

751810-5 

751810-8 

DT-CONTACT 

䜰ン䝥 

E3X-F21  E3X-HD11 

OMRON 
32䠉䐟 䠄注䠏䠅 

751809-5 
DT-CONTACT 

䝣䜯䜲䝞 

E32-T14L 

OMRON 
32䠉䐠 䠄注䠏䠅 

3-754580-5 
DT-CONTACT FEED-BK 

䝉ン䝃䞊 

CS9HA 

䝁䜺䝛䜲 
32䠉䐡  

1-912322-7 
DT-JAM 

䝉ン䝃䞊 

E2EC-CR5C1 

OMRON 
32䠉䐢  

909042-9 
DT-TABLE MOVING-BK 

䝉ン䝃䞊 

D-H7A1 

SMC 
32䠉䐣  

909042-9 
DT-TABLE MOVING-FW 

䝉ン䝃䞊 

D-H7A1 

SMC 
32䠉䐤  

909042-9 
DT-CONTACT INSERTION-BK 

䝉ン䝃䞊 

D-H7A1 

SMC 
32䠉䐥  

1-912322-7 
DT-CONTACT INSERTION-FW 

䝉ン䝃䞊 

E2EC-CR5C1 

OMRON 
32䠉䐦 䠄注䠍䠅 

2-907413-0 
DT-CONTACT SPLICE 

䝉ン䝃䞊 

FU-37 

䜻䞊䜶ン䝇 
32䠉䐫 䠄注䠎䠅 

3-907413-8 
DT-CONTACT SPLICE 

䜰ン䝥 

FS-V21 FS-N11N 

䜻䞊䜶ン䝇 
32䠉䐬 䠄注䠎䠅 

5-906941-3 
SPRING, COMPRESSION 

䝇䝥䝸ン䜾(ワ䜲䝲䝕䜱䝥䝺䝑䝃䞊) 

5143 

KSSC 
41䠉○61   

 

注䠍)䠖୍部機種䛻䛿䝉ン䝃䞊E2C-CR8A(2-912322-0)/ 䜰ン䝥 E2C-T11(2-912322-1) OMRON 䜎䛯䛿䚸䝉ン䝃䞊

E2C-EDR6-F(2-912322-2)/ 䜰ン䝥 E2C-EDA11(2-912322-3) OMRON䜢使用 

注䠎䠅䠖6-919046-4䛷䛿 LV-11S(KEYENCE)䠋LV-S41(KEYENCE)䜢使用 

注䠏䠅䠖6-919046-4䛷䛿 LV-11SA(KEYENCE)䠋LV-S61(KEYENCE)䜢使用 
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14.2 消耗部品 

 

ୗ記䜲䝷䝇䝖䛿䚸䝰䝆䝳䞊䝹䛾䝍䜲䝥䛻䜘䜚ྲྀ䜚付い䛶い䛺い部品䛜含䜎䜜䛶い䜎䛩䚹 

䜎䛯䚸䝰䝆䝳䞊䝹䛾様䛻䜘䜚部品䛾形状䛜異䛺䜚䜎䛩䚹 

尚䚸複数䝍䞊䝭䝘䝹挿入䝰䝆䝳䞊䝹䛷䚸䝍䞊䝭䝘䝹間䛾䜻䝱䝸䜰䜢䜹䝑䝖䛧䛺い様䛾䝰䝆䝳䞊䝹䛿䚸

部品䝸䝇䝖䛾䚸䜰䜲䝔䝮 1 䛚䜘び 䜰䜲䝔䝮 4 䛾数量䛜䝸䝇䝖䛾数量䛸異䛺䜚䜎䛩䚹 
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ITEM 

No. 
PART No. NAME 

STD. MAG-MATE INSERTION MODULE 

□䠉1999109䠉□ 

0-1 0-2 0-3 0-4 0-5 

1 919401-1 SHEAR BLADE, LOW (POKE) 2     

        

4 919403-1 SHEAR BLADE, UPP (POKE) 2     

7 919410-1 SPACER, LOWER SHEAR 1     

9 939435-1 SPACER, LOWER SHEAR 1     

        

12 - - -     

14 919406-1 INSERTER, SINGLE (POKE) 1     

21 - - -     

34 919419-1 SPACER, INSERTER SINGLE 1     

        

45 919729-2 BASE, TUBE INSERTION 1     

46 919733-1 GUIDE TUBE, INSERTER (POKE) 1     

47 939570-3 HOLDER, BOTTOM BLADE 1     

        

51 919565-4 FEED FINGER 1     

60 753545-1 BALL PLUNGER 1     

61 5-906941-3 SPRING COMPRESSION 1     
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改訂履歴 

 

Rev.No. 改訂期日 改訂内容 備 考 

G 05 JUL 2016 26䝨䞊䝆䚸注記追加 
 

H 17 MAR 2021 38, 39䝨䞊䝆䚸消耗品䜰䜲䝔䝮追加 
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