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1

Sicherheitshinweis

Die Tachometer der T501 Serie diirfen nur durch geschultes Personal
angeschlossen werden.

Sobald ein angeschlossener Stromkreis geféhrliches Potential (elektrische
Spannung) haben kann, kénnen auch andere Komponenten des Tachometers
gefahrliche Spannungen aufweisen. (Die Tachometer der Serie T501 generieren
selber keine gefahrlichen Spannungen.)

Folgende Punkte miissen eingehalten werden:

Das Offnen des Tachometers ist nur fiir Reparaturzwecke durch geschultes Personal des Herstellers
erlaubt.

Die Instrumente entsprechen der Schutzklasse I. Deshalb ist es vorgeschrieben, die PE-Klemme zu
erden.

Die Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung missen streng befolgt werden.

Nichtbefolgung dieser Anweisungen kann Schaden an Personen, Gerat und Anlage zur Folge haben.
Weiter verfallt jeglicher Garantieanspruch!

Anlagenteile, deren korrektes Funktionieren nach einer elektrischen Uberspannung, nach klimatischen
oder mechanischen Stérungen nicht mehr gewahrleistet ist, miissen umgehend abgeschaltet und zur
Reparatur an den Hersteller ibergeben werden.
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2 Produktmerkmale

Die Tachometer der Serie T501 messen und tUberwachen Frequenzsignale im Bereich von 0,025Hz bis
50‘000Hz.

Fir die Uberwachung stehen zur Verfiigung:

e 2 Frequenzeingdnge (Drehzahlsensoren)

e 2 Analogausgange

e 2 Bindreingange

e 4 Relais

e 2 Open Collector-Ausgange

e 4 Parametersatze mit 6 Systemlimiten mit jeweils 4 Limiten
e Sensoriiberwachung

e Systemuberwachung

Der Tachometer wird mit dem Computer (PC) Uber eine Bedienersoftware konfiguriert.

Es stehen zwei Tachometertypen zur Verfigung:

e T501.50: Art. Nr. 384Z-05600 (AC Variante)
e T501.10: Art. Nr. 384Z-05601 (DC Variante)
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3 Spezifikationen

Umgebungsbedingungen: Umgebungstemperatur + 20 °C

3.1 Generell

Messintervall

2ms /5ms/10ms/20ms /50ms / 100ms / 200ms / 500ms / 1s / 2s / 5s
(Frequenzmessungen kdnnen unter Umstdnden mehrere Messintervalle

bendtigen)

Speisespannung AC Variante 90...264 VAC (47...63 Hz) / 120 ... 370vDC
DC Variante 18...36 VDC

Isolationsspannung AC Variante 3000 VAC (vom AC/DC Netzteil)
DC Variante 1500 VDC (vom DC/DC Wandler)

Isolation

Galvanische Trennung zwischen:
e  Stromversorgung

e Sensoreingange inkl. Sensor-Stromversorgung
* Binéareingang 1

* Binéareingang 2

e Analogausgang 1

* Analogausgang 2

* Relaisausgange

e Open Collector-Ausgang 1

e Open Collector-Ausgang 2

» Ethernet-Schnittstelle

Leistungsaufnahme P min. (w) P max. (w)
18 VDC 3.3 6.6
DC Vvar. 24 VDC 3.4 6.7
36 VDC 3.5 6.8
110 VAC 5.0 11.0
ACVar. 30 vAC 8.0 14.0
Maximale Spannungs- 18 VDC
Ausfalliberbrickung DC Vvar. 24 VDC >20ms
36 VDC
mit P max. 110 VAC
AC Var. 530 VAC > 20ms
Betriebstemperatur AC Variante -25°C...+50°C
DC Variante -40°C...+70°C
Lagerungstemperatur AC Varl_ante -40°C. +85°C
DC Variante
Gewicht AC Variante 4309
DC Variante 390g
Schutz nach DIN
EN 60529 IP 20
Revision: 004 7162
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3.2 Eingange

3.2.1 Sensoreingange

Anzahl 2 Sensoreingange

Messbare Frequenz

(-3dB) 0.025 Hz ... 50 KHz

Messbereich Frei wahlbar im ganzen messbaren Bereich
Messgenauigkeit 0.002 %

Messauflésung 10 ns

(Frequenz)

Eingangs-Impedanz >11.5 kO

(0.1 Hz>80 kQ, 1 kHz>18.5 kQ, 10 kHz>16 kQ, 50 kHz>11.6 kQ)

Eingangssignal fur
Trigger Pegel
fix 3V (+/-15%)

*  Max. Spannung: 80Vgrus (226 Vpp)

< Besonders fir Digital-Signale geeignet

e Schmitt-Trigger Eingang (Hysterese > 1V)
e ,0"“=Low Level bis 1.25V

e 1" =High level ab 3V (+/- 15%)

e Min. Pulsbreite: 5 ps

« Keine DC-Entkopplung

Eingangssignal fur
Trigger Pegel
Adaptiv min. 57mVpp
(+/- 10%) 20 mVrys

*  Max. Spannung: 80Vgus (226Vyp)

*  DC-Entkopplung

e Der Triggerpegel andert sich automatisch mit dem Eingangssignal, zwischen
+28.5mV und +2V. Der Adaptive Triggerpegel verbessert den
Stérspannungsabstand z.B. bei elektromagnetischen Sensoren.

Min. Trigger level: 57 mVpp +/-10% =20 mV RwMms +/-10% U min. = f(Frequency)
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Eingangssignal far
Trigger Pegel

Adaptiv min. 500mVpp
(+/- 10%) 180 mVgus

Max. Spannung: 80Veus (226Vpp)

e DC-Entkopplung

« Der Triggerpegel andert sich automatisch mit dem Eingangssignal, zwischen
+250mV und +2V. Der Adaptive Triggerpegel verbessert den
Stdrspannungsabstand z.B. bei elektromagnetischen Sensoren.

Min. Trigger level: 500 mVpp +/-10% = 180 mV RmMs +/-10% U min. = f(Frequency)
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Sensorspeisung

e +14V +/- 0.5V, max. 35 mA / Kurzschlussfest

e Im Falle einer Aktivierung der Strombegrenzung muss der Stromkreis getffnet
werden, um den Schutz zurlickzusetzen.

Typische Spannungskurve in Abhangigkeit des Sensorstroms.

Sensor voltage = f (Sensor current)
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Sensor current (mA)

Eingebauter Widerstand

1000Q auf +14V (Nur fur Zwei-Draht-Sensoren)

Abschirmung

Fur die Abschirmung des Sensorkabels steht ein eigener Anschluss pro Eingang
zur Verfligung (Sh1 und Sh2). Diese Anschliisse sind galvanisch mit dem 0V-
Potential der Sensorspeisung (V1- / V2-) verbunden.

Revision: 004
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Sensortiberwachung

Es gibt drei Einstellungen zur Uberwachung des Sensors, die in der
Konfigurationssoftware eingestellt werden kénnen:

Keine Sensor-Uberwachung

Uberwachung von gespeisten Sensoren (aktiver Sensor-Typ)

[Auch fir 2-Draht- Sensoren, welche iber den eingebauten Pull-up Widerstand
gespeist werden (1 kQ Pull-up Widerstand).]

- Sobald der Sensor einen Strom ausserhalb |, oder I,.x aufnimmt, wird der
Sensor als defekt betrachtet.

Imin = 0.5...35 mA

Imax = 0.5...35 mA

Uberwachung von nicht gespeisten Sensoren (passiver Sensor-Typ)

[Fur 2-Draht- Sensoren wie elektromagnetische Sensoren.]

- Sobald der Stromkreis unterbrochen ist, wird der Sensor als defekt
betrachtet.

Bei dieser Uberwachung wird die Sensor-Impedanz dynamisch gemessen.
Z<60kQ=0K

Z > 125 kQ = NOT OK (Stromkreis unterbrochen)

3.3 Binareingange

Anzahl 2 Aktive Binareingange und 1 Drucktaste (EXEC) die mit dem Binareingang 1 (B1)
logisch ODER verknipft ist.

Pegel Logisch 0 = OV....+5V
Logisch 1 = +15V....+36V

Isolationsspannung 1500 Vgus

Eingangswiderstand Rmin = 8.2 kQ

3.4 Ausgange

3.4.1 Analogausgange

Anzahl 2 Analogausgange
Isolationsspannung 1000 VDC
Ausgangsart Strom (einstellbar 0...20/ 4...20 mA)
Last (Burde) Max. 500Q
Leerlaufspannung Max. 15V
Typische Fehlerkurve
3|
09
o \ \ KLASS0.1% (vom Endwert)
07
06 \
b\ v 0]2 % (vom gefmessendn Wert) + 2 LUSB
04 \ \
03 \ ~ —~
o2 14 T— —
& o I el
z,
L
g 01 e
L ——
s 02 —_—
03 /,.——-——— g _—
-04 / /
-05
06 / ’
-0.7 /
-0.8 /
0.9
g |
g 3 = 2 N R
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Modus
A
(m 21“ Modus ' Fehlerpegel
205 j 0 ... 20mA

2____E /________.__Feh'erpege'
: ; 4 ... 20mA
0 — ! >
Ausgangs -
Anfangswert Endwert Wert
Ubertragungsfunktionen | Anfangswert < oder > Endwert
Anfangswert < Endwert Anfangswert > Endwert
Ausgang I_/ Ausgang T\
1 Ausgangswer% 1 Ausgangswer%
Auflésung 14 Bit (16384 Schritte)
Maximaler

Linearitatsfehler

2 LSB (Least Significant Bit) ca. 2.7uA

Fehler vom Messwert

Max. 0.15 % V.M. + 2 LSB (-25°C > +50°C)
Max. 0.20 % V.M. + 2 LSB (-40°C = +70°C)

Genauigkeitsklasse

0.1 % in Bezug auf den Analogausgang-Endwert.

Signal-Rausch-
Verhaltnis

42.76dB (bei 20 mA / 500 Ohm)

Dampfung

Hardware-Zeitkonstante T = 4.1 ms
10% - 90% = 8.6 ms (Hardware)
Wirkliche Zeit = Hardware Zeitkonstante + Softwareeinstellung (Konfiguration)

Temperatur-Drift

Typ.: 50 ppm/K, max. 120 ppm/K

3.4.2 Relais Ausgange

Anzahl 4 Relaisausgange
Typ Monostabiler Umschalter
Funktionen * Reaktion auf Systemlimite 1..6, Sensor-Alarm, Statischer Fehler Sensor 1 und

2, dynamischer Fehler, immer EIN oder AUS.
Mit oder ohne Halten des Zustandes (Reset Uber Binareingang)
Arbeitsstrom oder Ruhestromkontakt

Revision: 004
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Relais Max.
Schaltleistung

1000 i
AC Ohmsche Last
\<—-——"""""-ﬂ

< 100 ~ ~
2 —
2 DC Ohmsche Last T~
£ 10
o
€
o
x

1

0.01 0.1 1 10

Kontaktstorm [A]

Reaktionszeit

Effektives Messintervall + max. 6ms (vom Relais)

Kontakt Widerstand

50 mQ max. (Initial-Kontakt)

Kontaktisolation

1500 VAC (zwischen Spule und Kontakt)
1000 VAC (zwischen dem offenen Kontakt)

3.4.3 Open Collector-Ausgange

Anzahl

2 Open Collector-Ausgéange

Typ

Optokoppler (passiv)

Externer Widerstand

IC nominal = 15 mA (Reup, = U /1)
IC max. =30 mA

Beispie: U=24V 2R =16 kQ

Reaktionszeit e Als Frequenzausgang: <30us
» Effektives Messintervall + max 30us (vom Open Collector)
Lastspannung U =5VDC - 36VDC
Isolationsspannung 1500 VAC
Funktionen e Reaktion auf Systemlimite 1..6, Sensor Alarm, Statischer Fehler Sensor 1 und
2, dynamischer Fehler, immer EIN oder AUS, Frequenz Sensor 1 oder 2,
Frequenz x 2, Frequenz x 4.
e Mit oder ohne Halten des Zustandes (Reset Giber Binareingang)
»  Arbeitsstrom oder Ruhestromkontakt
Invertierung Werden am Open Collector-Ausgang Frequenzen ausgegeben, sind diese in

Phase mit dem Eingangssignal.

3.5 Datenkommunikation

3.5.1 Ethernet

Anzahl

1 Ethernetschnittstelle

Physical Layer

Ethernet 10Base-T, IEEE 802.3i

Maximale Kabellange 100m

Ubertragungsrate 10 MBit/s

Anschluss Frontseitig, 8P8C (RJ45)

Verwendung Konfiguration und Auslesen der Messwerte
Protokoll Rechner-Rechner-Verbindung (Peer to Peer)
Verbindungskabel Ein gekreuztes Patch-Kabel verwenden

Revision: 004
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3.6 Umwelt

3.6.1 Klimatische Verhéltnisse

Norm KUE laut DIN 40 040

Betriebstemperatur Siehe Kapitel 3.1 Generell

Lagerungstemperatur Siehe Kapitel 3.1 Generell

Relative Feuchte e 75% Uuber das Jahr, bis zu 90% fur maximal 30 Tage
» Kondensation vermeiden

3.6.2 Elektromagnetische Vertraglichkeit

Elektrostatische

EN 61000-4-2 Kontakt 6 kV, Luft 8 kV
Entladung
Elektromagnetische EN 61000-4-3 39 V/m, nicht moduliert und AM 80 % bei 1000 Hz
Felder Sinuswelle
Schnell geleitet EN 61000-4-4 2kVm, Wiederholung 5 kHz Dauer 15 ms, Zeitraum 300 ms
Langsam geleitet EN 61000-4-5 Linie / Linie +/- 1 kV, Erdlinie +/- 2 kV, 1 pro Minute
Geleitete Hochfrequenz 3V eff (130 dBuV) 10 kHz — 80 MHz,

EN 61000-4-6 AM 80 % 1000 Hz Sinuswelle, Stromkabel
Stromfrequenz EN 61000-4-8 50 Hz, 100 A/m 2 Minuten
Magnetfeld
Unterbriiche EN 61000-4-11 Ein- und Unterbriiche

3.6.3 Weitere Standards

‘ € Communauté Européenne

Pattern Approval: CH.C.28.001.A - Nr. 45175
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4 Funktionsprinzip

4.1 Generell

Die Tachometer der T501 Serie sind Mikroprozessor - gesteuert. Sie arbeiten nach dem Prinzip der
.Periodenmessung”. Dabei wird die Dauer der Eingangsperioden wahrend des Messintervalls gemessen. Vom
Mittelwert der Eingangsperioden wird der Kehrwert ermittelt, dieser entspricht der Frequenz, welcher
wiederum proportional zur Drehzahl ist. Das Verhaltnis zwischen Frequenz und Drehzahl wird durch den
Maschinenfaktor festgelegt.

In Abhéngigkeit verschiedener Eingange, kdnnen die logischen Zustdnde von Systemlimiten geadndert werden.
Die Eingange der Systemlimiten kénnen logisch miteinander verkntipft werden (UND oder ODER). Als
Eingange fur die Systemlimiten kénnen beide Drehzahleingange, eine mathematische Berechnung aus den
Drehzahleingdngen und die beiden Binareingange verwendet werden. Fiir beide Drehzahleingéange und die
Berechnung kann jeweils eine Hysterese eingestellt werden. Die sechs Systemlimiten kénnen in vier, Uber die
Binareingdnge umschaltbaren Parametersatzen unterschiedlich definiert werden. Den vier Relais und zwei
Open Collector Ausgéngen stehen diese logischen Zustande der Systemlimiten zur Verfiigung, und sie
kénnen auf diese reagieren. Die beiden Open Collector-Ausgange kénnen zuséatzlich noch die Frequenz,
Frequenz x2 und x4 ausgeben. Die Zustande der Relais und Open Collector-Ausgange kdnnen gehalten
werden. Diese gehaltenen Zustéande kdnnen mit den bindren Eingédngen zuriickgesetzt werden.

Das System Uberwacht sich permanent. Zudem kénnen auch die Sensoren Uiberwacht werden. Sensorfehler
kénnen je nach Konfiguration Einfluss auf die Systemlimiten nehmen. Systemfehler haben Einfluss auf die
Relais, die Open Collector-Ausgange und die Analogausgange. Dieser Alarmzustand wird mit der Leuchtdiode
(LED) angezeigt. Sie erlischt bei einem Systemfehler.

Die Frequenzausgange (Open Collector-Ausgéange) werden vom Maschinenfaktor nicht beeinflusst und
entsprechen der gemessenen Frequenz am Signaleingang. (Bei Frequenz x2 oder x4 sollten die zwei
Eingangssignale idealerweise eine Phasenverschiebung von 90° aufweisen, Minimum 10°).

Die Eingabe aller Parameter erfolgt mit einer PC-Software (iber die Ethernetschnittstelle. Uber diese
Schnittstelle kdnnen auch etliche Werte wie Messgrisse und Zustande abgefragt werden.

Die Parameter werden ,hicht fliichtig” in einem EEPROM gespeichert.
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4.2 Maschinenfaktor

Der Maschinenfaktor legt das Verhéltnis zwischen der am Sensoreingang gemessenen Frequenz und der
dazugehdrenden Drehzahl fest.

_ f M = Maschinenfaktor
- f = Signalfrequenz (in Hz) bei der Maschinendrehzahl n
n n = Maschinendrehzahl (in U/min)

Es gibt zwei Wege, um diesen Wert zu erhalten:

4.2.1 Messen

Wenn die Frequenz (f) am Sensoreingang und ihre dazugehérende Drehzahl (n) bekannt ist, so gilt folgende
Formel:

_ f M = Maschinenfaktor
M=— f = Signalfrequenz bei bekannter Maschinendrehzahl
n n = Maschinendrehzahl bei gemessener Signalfrequenz

4.2.2 Berechnen

Die Beziehung zwischen der Signalfrequenz (f) eines Geschwindigkeitssensors und der Drehzahl (n) eines
Polrades lautet wie folgt:

_nxp f = Signalfrequenz in Hz
f= n = Drehzahl des Polrades in U/min (rpm)
60 p = Anzahl der Z&hne am Polrad

Daraus ergibt sich die Berechnungsformel fiir den Maschinenfaktor:

Maschinenfaktor
Anzahl der Zahne am Polrad

<

|
©
z

Hat es zwischen Polrad und der Welle, deren Drehzahl angezeigt werden soll, ein Getriebe, so muss dieses
zusatzlich bertcksichtigt werden:

Anzahl der Zahne am Polrad Primarseite (Messstelle)
Anzahl der Zahne am Polrad Sekundérseite

P1
p2

_ p><i M = Maschinenfaktor
- p = Anzahl der Z&hne am Polrad
60 i = Getriebeubersetzung
Wobei fir die Getriebelibersetzung gilt:
i nl p2 i = Getriebeubersetzung
|l=—=— n, = Drehzahl des Polrades Priméarseite (Messstelle, Sensorposition)
I’l2 [l)l n, = Drehzahl des Polrades Sekundarseite (darzustellende Geschwindigkeit)

4.2.3 Darstellen anderer physikalischen Gréssen

Grundsatzlich kénnen alle physikalischen Gréssen dargestellt werden, solange sie sich zur gemessenen
Frequenz proportional verhalten. Dabei kdnnen die obigen Formeln verwendet werden, wobei anstelle der
Drehzahl die gewiinschte Grdsse eingesetzt werden muss.
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5 Installation

Die Tachometer der Serie T501 dirfen nur durch geschultes Fachpersonal installiert werden. Ein
unbeschadigtes Gerat, eine ordnungsmassige Konfiguration und Installation sind zwingende Voraussetzungen
dafir. Bitte beachten Sie unsere Sicherheitsbestimmungen im Kapitel 1 Sicherheitshinweis.

Das Tachometer der Serie T501 sollte durch einen Schalter oder eine andere Einrichtung notfalls von der
Spannungsversorgung getrennt werden kénnen.

Die Instrumente entsprechen der Schutzklasse I. Deshalb ist es vorgeschrieben, die PE-Klemme zu erden.

Vor dem Einschalten der Anlage ist zu tGberpriifen, ob die Spannungsversorgung im vorgeschriebenen
Bereich liegt.

Die Abschirmungen der Sensorkabel miissen an den Klemmen ,,Sh1" resp. ,Sh2" angeschlossen werden. Nur
dadurch kann die Einstreuung von Stérungen minimiert werden. Diese Klemme ist intern jedoch nicht mit der
Klemme PE verbunden, sondern nur mit dem negativen Pol der Stromzufuhr.

Achtung: Wenn das Passwort geédndert worden ist, gibt es keine Mdéglichkeit es auf die Werkseinstellung
zurlickzusetzen. Wenn das Passwort vergessen wurde, muss das Gerat eingeschickt werden. Das Passwort
wird dann durch die Jaquet-Service-Mitarbeiter zuriickgesetzt.
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6 Anschlussbelegung

6.1 Frontansicht

6.1.1 Frontansicht T501

DD QD Anschlussklemme B

A

R1 |R1(R1|R2|R2|R2|R3|R3|R3|R4| R4 |R4 |0cl|Oc1|Oc2|0c2
com| no | nc jcom| no | nc jcom| nof ncjcom|jnojfnc) - [+ | - |+

JAQUET

TECHNOLOGY GROUP ETHERNET

EXEC

OK
O Q

1 |

DualTach T501

P NJPE[B1]BtB2]B2] 11 [1n |12 ]12]sha]vi[s1][v1[shz2][vz]sz2]v2
+ | - S+l -+l -+ -]+ - + - +

Anschlussklemme A

A

QOOOLVDDDDLDDDLDDDDLDQD

Die Ethernetschnittstelle, die Kontroll- LED (OK) sowie der Ausfiihrungstaster (EXEC) des T501 befinden sich
auf der Frontseite. Flr die Kommunikation (siehe Kapitel 7 Konfiguration mit der PC-Software) Giber die
Schnittstelle ist ein gekreuztes Ethernetkabel zu verwenden.

Revision: 004 18/62



Betriebsanweisung T501 JAQUET AG
6.1.2 Anschlussbild der Klemme A
Speisung Binareingange

N (-) : Neutral (GND) B1+  : positiver Pol B1

P (+) :Versorgungsspannung B1- : negativer Pol B1

PE : Erde B2+  : positiver Pol B2

B2- : hegativer Pol B2

Sensoranschlisse S1/ S2 Analogausgange

S1 : Sensoreingang S1 11+ : positiver Pol fur Stromausgang 1

Shl : Schirm Sensorkabel S1 11- : negativer Pol fiir Stromausgang 1

V1+  :Sensor Speisung S1 12+ : positiver Pol fur Stromausgang 2

V1- : Masse S1 12- : negativer Pol fiir Stromausgang 2

S2 : Sensoreingang S2

Sh2 : Schirm Sensorkabel S2

V2+  :Sensor Speisung S2

V2- : Masse S2

P N |[|PE|| Bl ||Bl||B2||B2||l 11 11 12 2 ||Shl|| V1 || S1 || V1 |[|Sh2|| V2 ||S2 || V2

Speisung

\ J \ J
Y Y

4 |- 4 Sensoreingang 1 Sensoreingang 2
) Fur Anschlussempfehlung siehe
Stromausgange weiter unten
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Anschlussvorschlag

Shi|| vi S1 Vi
Klemmenleiste fur +
Sensoreingang 1 @ @

Klemmenleiste fur
Sensoreingang 2

Sh2

Sensortypen
Elektromagnetische 2-leiter Sensoren
(DSE..., Green Line E...)
ode
O @ ONGO)
@ O @® O
O O@
2 Draht — Sensoren
(DSF..., NAMUR)
ode
@ @) ONGO)
Q @ ® O
O ONC)
Sensoren mit NPN- Ausgang (Open Collector)
(DSF..., DSD...)
@ O @
Q @ @)
O O
Sensoren mit Verstarker und festem Triggerpegel bei 1,25/3,0 Volt (DC)
(DSF..., DSD..., DSS..., DSL..., Greenline F..., D ..., Y...)
@ @ O
Q O @)
O O
Konfigurationsvorschlag der Softwareparameter
Sensor 1
Twp Widerstand Stromiberwachung Triggerpegel
| gespaist (aktiv) ® ausgeschaltet min : mi i3V
® nicht gespeist (passie) eingeschaltet max : mi adlapiiv min 57 m\fpp

© micht verwenidet

adaptiv min 500 miypp
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6.1.3 Anschlussbild der Klemme B

Open Collector -Ausgéange Ocl/Oc2

Ocl+
Ocl-
Oc2+
Oc2-

: positiver Pol Open Collector 1 (Emitter)
: negativer Pol Open Collector 1 (Kollektor)
: positiver Pol Open Collector 2 (Emitter)
: negativer Pol Open Collector 2 (Kollektor)

Relaisausgénge

nc

no

l—
com
A

Relaisausgénge R1 -R4

NC : Offner
NO : Schliesser
Com :gemeinsamer Kontakt

:

Open Collector 1
I

Open Collector 2
I

R1
com

R1

R1
no nc

R4
com

R2
com

R2 || R2
no nc

R3
com

R3 || R3
no nc

R4
no

R4
nc

Ocl||Ocl||Oc2 || Oc2
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7 Konfiguration mit der PC-Software

7.1 Software- Konzept
Wenn das T501 konfiguriert oder die aktuellen Messdaten abgerufen werden sollen, muss dies Uber die
Ethernetverbindung abgewickelt werden.

Alle Einstellungen werden von einem Computer (PC) Uber ein gekreuztes Ethernetkabel (siehe Kapitel 10
Zubehor) in das T501 geschrieben. Dafir steht eine Konfigurationssoftware zur Verfigung, welche den
Betreiber tUber eine benutzerfreundliche und selbsterklarende Menisteuerung beim Konfigurieren unterstitzt.

Die Konfigurationssoftware befindet sich im Tachometer und muss fir das Konfigurieren des Tachometers
heruntergeladen werden.

Die konfigurierten Parameter kdnnen auf ein Speichermedium gespeichert, von einem Speichermedium
geladen und ausgedruckt werden.

Fur den Betrieb der Software ist zwingend Java Runtime Environment (JRE) 1.5 oder héher notwendig,
welche online www.java.com oder auf der mitgelieferten CD-Rom zur Verfligung steht.

7.2 PC Einstellungen

Beim PC miissen Sie zuerst die Netzwerkkarte richtig einstellen. L. Eigenschaften von LAN-Verbindiing B8 (i
Allgernein I Authentifizierung I Enweitert i
Gehen Sie dazu auf den Desktop und klicken mit der rechten Verbinduung herstelln ier
Maustaste auf das <Netzwerkumgebung> Symbol und wahlen Sie [t P R
<Eigenschaften> aus. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Diese Vertindung vernendet folgende Elemente
Netzwerkkarte mit der Sie eine Verbindung zum T501 aufbauen M ™ Netawerkmonitatrsiber _ &
. . . vl %= Broadcom Advanced Server Program Driver
wollen, wahlen Sie <Eigenschaften>. e CP/IP)
1| | =
Instalieren Ceinstallisen | Eigenschatten |

~ Beschreibung
TCRAP, das Standardprotokoll fur 'wiak-Netzwerke, das den
Datensustausch uber verschiedene, miteinander verbundene
Netzwerke ermaglicht,

W Symbal bei Verbindurg im Infobersich anzeigen

W Benachiichtigen, wenn diese Yerbindung eingeschrankte oder
keing Konnektivitat besitzt

Ok I Abbrechen
Wabhlen Sie Internetprotokoll (TCP/IP) aus, und wahlen Sie die Eigenschaften von Internetprotolcoll CFORAIEY x|

Option <IP-Adresse automatisch beziehen> D | A Koot

|P-Einstellungen kijhnen sutomatisch zugewiesen werden, werin das
Netewerk diese Funklion unterstiitst. Wenden Sie sich andemfalls an
den Metzwerk administrator, um die aseigneten IP-Einstellungsn zu
bezichen.

& JPdiesse aliomatisch bezieher:

" Folgende IP-Adresse verwenden:

Standerdaaieway

+ DNS-Serveradresse automatisch beziehen
—{" Folgende DNS-Ser i 1 verwender

Erweitert...
Abbrechen
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7.3 Konfigurationssoftware installieren

Es gibt zwei Moglichkeiten, die Konfigurationssoftware zu installieren, da sie auf dem Tachometer und auf der
Begleit-CD verfiigbar ist. Hierbei ist folgendes zu beachten. Die Version der Konfigurationssoftware
(3.110902) auf dem Gerét ist fir JRE 1.5 oder 1.6. lauffahig, JRE 1.7 wird von dieser Version nicht unterstitzt.
Die Konfigurationssoftware (Version 4.130422 oder hdher) auf der CD ist fir JRE 1.7 und héher ausgelegt.

7.3.1 Verwendung der Software auf der Begleit-CD

Die aktuelle Java-Datei (z.B. 4.130422.jar) befindet sich im Verzeichnis T500.
Wabhlen Sie nun die Datei an und 6ffnen Sie diese. Die Konfigurationssoftware stellt nun eine Verbindung zum

Tachometer her und ladt die aktuellen Parameter runter.

7.3.2 Verwendung der Software auf dem Tachometer

Verbinden Sie ihren PC mit dem Tachometer. Verwenden Sie dafir
ein gekreuztes Patchkabel. Wenn der PC mit dem Tachometer
verbunden ist, 6ffnen Sie lhren Internet Browser (z.B. Explorer,
Firefox etc.). Geben Sie in der Eingabezeile die Adresse
192.168.1.127/software ein.

Eine HTML-Seite wird geladen mit dem Link <Download control
program>

Klicken Sie auf den Link. Je nach Konfiguration lhres Browsers

werden Sie gefragt ob das Programm <Offnen> (Direkt ausfiihren)
oder <Speichern> (Speichern unter) méchten.

7.3.3 Direkt ausfuhren

/3 2 Channel Tachometer T500,600 series - Micros

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Favoriten  Extras 7

<) Zuriick - = B |£| |EL| .'\] ‘ / ) Sucher

Adresse | http:/f192.168.1.127 software

JAQUET TECHNOLOGY GROUP

JAQUET T500/600 software package

DualTach T500 & MultiTasker T600
2 channel tachometer series

Download control program
(To run this application Java Runtime Environmert (JRE) version 1.5 or later needs to be installed)

Wihlen Sie <Offnen>, und die Konfigurationssoftware wird vom |
Tachometer heruntergeladen, dies kann ein paar Sekunden in Mischten Sie diese Date tiffnen oder speicherm?
Anspruch nehmen. Wenn die Konfigurationssoftware vollsténdig Narme: THesftusare. i
heruntergeladen worden ist, 6ffnet sie sich automatisch. D Typ: Execukable Jar Fils, 130K
o, 192.1658.1.127
Die Konfigurationssoftware stellt nun eine Verbindung zum T ien | Speichen | Abbrechen
Tachometer her und |adt die aktuellen Parameter herunter. e s _ »
'or dem Offnen dieses Dateityps immer bestatigen
Dateien aus dem Intemnet konnen niitzlich sein, aber manche
[Drateien kinnen eventuell auf dem Computer Schaden aniichten.
@ Uffnen oder speichern Sie diese Datel nicht, falls Sie der Quele
nicht vertrauen, Welches Risiko besteht?
7.3.4 Speicherung unter
Wabhlen Sie <Speichern> um die Datei an einen von Ihnen ]
gewilinschten Dateipfad zu speichern. Das Speichern kann ein paar Miichten Sie diese Datei tifnen ader speichern?
Sekunden in Anspruch nehmen. Mo THssFtmare
E 3 Jjar
@ Typ: Executable Jar File, 130 KB
Wabhlen Sie nun die Datei in Ihrem Dateipfad an und 6ffnen Sie o 152,160.1,127
diese. Die Konfigurationssoftware stellt nun eine Verbindung zum ffnen | [FSpeekan ] Abbrechen
Tachometer her und ladt die aktuellen Parameter runter.
¥ Vor dem Offnen dieses Dateityps immer bestatigen
Dateien aus dem Intemet kinnen nitziich sein, aber manche
Dateien kinnen eventuell auf dem Computer Schaden anrichten.
@ Offren oder speichem Sie diess D atei nicht, fall: Sie der Quelle
nicht vertrauen, 'welches Risiko besteht?
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7.4 Konfigurationssoftware

7.4.1 Konfigurationsbenutzer und Prozessbenutzer

Wenn das Programm gestartet wurde, dann erscheint die Anmeldeoberflache, auf der man sich auf drei
verschiedenen Ebenen einloggen kann: Konfigurationsbenutzer, Prozessbenutzer und Gast.

Als Gast hat man nur die Rechte um die aktuellen Messdaten einzusehen. Der Gast kann keine Einstellungen
vornehmen. Er kann auch nicht die Einstellungen der Parameter einsehen, er kann nur den aktuellen
Parametersatz ausdrucken.

Als Prozessbenutzer kann man dieselben Funktionen ausfuhren, die ein Gast auch kann. Zuséatzlich kann der
Prozesshenutzer aber auch die Prozessparameter einsehen und einstellen. Wird eine Datei geladen, werden
nur die Prozessparameter ibernommen nicht aber die Konfigurationsparameter!

Der Konfigurationsbenutzer hat Zugriff auf alle Parameter, Prozess- sowie Konfigurationsparameter. Er kann
alle Parameter einsehen und auch einstellen.

Die Parameter des Tachometers sind in zwei Klassen aufgeteilt: Konfigurationsparameter und
Prozessparameter. Der Prozessbenutzer hat nur Zugriff auf die Prozessparameter. Der
Konfigurationsbenutzer hat Zugriff auf die Konfigurationsparameter und die Prozessparameter.

Die Werte der Werkseinstellungen sind nachfolgend fett hervorgehoben worden.

7.4.2 Anmeldung

Hier kann man sich wie oben erwéhnt auf drei verschiedenen
Ebenen anmelden. Die Standardpassworter fir den Konfig- und
Prozessbenutzer sind folgende:

_=10] i

nnnnnnnnnn

Konfigbenutzer User Passwort 1982
Prozessbenutzer Passwort 1977 Ot semen

Konfig Benuzer
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7.4.3 Hauptoberflache und Systemlimiten Matrix

=12 ]|

Nachdem Sie sich erfolgreich eingeloggt haben, erscheint die
Hauptlbersicht. Hier werden die verschiedenen Ein- und Ausgéange B
und die verschiedenen Statusse dargestellt. e

.......................

Auf der linken Seite sind die verschieden Eingange fur eine B ‘ :

Systemlimite aufgelistet. In der Mitte befinden sich die verschiedenen : A e—
Zustande der Systemlimiten und Alarm-Meldungen. Rechts sind alle e =
Ausgéange dargestellt mit ihren Strompegeln und Zustanden.

In der Mitte - bei den Zustanden - befindet sich ein Button. Durch ihn —
gelangen Sie auf eine neue Ubersicht — der Systemlimiten Matrix. ‘
Hier werden in einer Ubersicht die logischen Zustande der

Systemlimiten, Bindreingdnge etc. angezeigt.

.............

........

7.4.4 Ein- und Ausloggen

Wenn Sie sich als Benutzer ausloggen, oder sich auf einer anderen £ Jaquet Technology Group - Online
Benutzerstufe einloggen mochten, gehen Sie zu <Datei>,
<Abmelden>. Danach kénnen Sie sich wieder von neuem Einloggen.

Datei | Online Konfiguration Einste

Heu
COffnen

LL:

Speichern unter ...
Drucken

Abmelden
Oifline

Schliessen
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7.5 Konfigurationsdatei...
7.5.1 ... neu erstellen

Wenn Sie eine neue Konfigurationsdatei erstellen wollen, gehen Sie
zu <Datei>, <Neu>. Bestétigen Sie die Dialogbox mit OK, danach
werden alle Parameterwerte zurtickgesetzt.

Achtung : Wenn Sie Ihre Parameterwerte nicht gespeichert haben,
gehen die Daten verloren.

7.5.2 ... auf Werkseinstellung zurticksetzen

Wenn Sie die Parameterwerte zuriick auf die Werkseinstellung
setzen wollen, gehen Sie zu <Einstellungen>, <Zuriick auf
Werkseinstellung>. Bestéatigen Sie die Dialogbox mit OK, danach
werden alle Parameterwerte auf die Werkseinstellungen
zurlickgesetzt.

Achtung : Wenn Sie Ihre Parameterwerte nicht gespeichert haben,
gehen die Daten verloren.

7.5.3 ... laden

Wenn Sie eine bestehende Datei laden mdchten, gehen Sie zu
<Datei>, <Offnen>. Wahlen Sie in der Dialogbox die Datei aus, die
Sie 6ffnen mdchten.

Achtung : Wenn Sie Ihre Parameterwerte zuvor nicht gespeichert
haben, gehen die aktuellen Daten verloren.

4. Jaquet Technology Group - Online

Datei | Online Konfiguration Einste

Heu
Cffnen

te

Speichern unter ...
Drucken

Abmelden
Offline

Schliessen

Einstellungen | Info

‘nline - T501 - Kenfig-Benutzer

Schnittstelle...

Aktualisierungsintervall b

Konfigpasswort andern
Prozesspasswort dandern

o

Zuriick auf Werkseinstellung

Spracheinstellung

4. Jaquet Technology Group - Online

Datei | Online HKonfiguration Einste

Heu

te

Cffnen

Speichern unter ...
Drucken

Abmelden
Offline

Schliessen
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7.5.4 ... speichern

Um die aktuellen Parameterwerte zu speichern, gehen Sie zu # Jaquet Technology Group - Online -
<Datei>, <Speichern unter ...>. Wéahlen Sie in der Dialogbox den | ; . -

Pfad und Dateinamen fur lhre Konfigurationsdatei aus. Beachten Sie, AU RR Al
dass die Datei die richtige Endung hat (z.B. *.T501). MNeu

(ffnen

te

Speichern unter ...
Drucken

Abmelden
Offline

Schliessen

7.5.5 ... ausdrucken

Um die aktuellen Para_meterwert_e zu drucken, gehen Sie zu <Datei>, & 3jaquet Technology Group - Online
<Drucken>. Wéhlen Sie in der Dialogbox Ihren Drucker aus. Es Faa| . - -
werden neun Seiten ausgedruckt. B Colne Korfowation  Einste

Heu
Offnen

te

Speichern unter ...

Drucken

Abmelden
Offline

Schliessen
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7.6 Kommunikation zum Tachometer

7.6.1 Messdaten lesen

Wenn sie die aktuellen Messwerte auslesen wollen, gehen Sie zu
<Online>, <Start — Messdaten lesen>. So werden periodisch die
Messwerte ausgelesen und auf der Hauptseite (Main) angezeigt.

Wie schnell die Messwerte aktualisiert werden sollen, kdnnen Sie
einstellen unter <Einstellungen>, <Aktualisierungsintervall>. Welches
Messintervall eingestellt worden ist, sehen Sie am Punkt neben der
Zeitangabe.

%4 Sekunde

% Sekunde

1 Sekunde

2 % Sekunden
5 Sekunden
10 Sekunden

Um die Aktualisierung der Messdaten zu stoppen, gehen Sie zu
<Online>, <Stop — Messdaten lesen>.

7.6.2 Konfiguration vom Tachometer lesen

Wenn Sie die Konfigurationssoftware starten, wird automatisch die
aktuelle Konfiguration hochgeladen. Wenn Sie die Konfiguration
erneut hochladen wollen, dann gehen Sie zu <Online>, <Parameter
lesen>. Bestétigen Sie die Dialogbox mit OK, dann werden die Daten
gelesen.

Achtung : Die aktuellen Daten in der Software werden
Uberschrieben.

Das Ethernet-Kabel darf nur nach Beendigung des Messdatenlesevorganges resp. Beendigung
der Kommunikation mit dem Geréat entfernt werden. Falls das Ethernet-Kabel bei laufendem
Messdatenlesevorgang / laufender Kommunikation aus dem T500-Geréat abgezogen wird, kann
unter Umstanden ein Riicksetzen des T500 Gerates ausgeldst werden.

uet Technology Group - Online - Te01

Online | Konfiguration Einstellunge

" Start - Messdaten lesen

Stop - Messdaten lesen

Parameter lesen ...
Parameter schreiben ...

nline - T501 - Konfig-Benutzer
Einstellungen | Info

Aktualisierungsintervall ¥ O 14 Sekunde
Schnittstelle... 0 112 Sekunde

® 1 Sekunde

0 2 112 Sekunden
O 5 Sekunden

O 10 Sekunden

T

HKonfigpasswort andern
Prozesspasswort andern

uet Technology Group - Online - TEO1 -

Online | Konfiguration Einstellunger

Start - Messdaten lesen

Stop - Messdaten lesen

Parameter lesen ...
Parameter schreiben ...

uet Technology Group - Online - TeO1

Online | Konfiguration Einstellunge

Start - Messdaten lesen
Stop - Messdaten lesen

Parameter lesen ...
Parameter schreiben ...
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7.6.3 Konfiguration auf den Tachometer schreiben

Wenn Sie den Tachometer fertig konfiguriert haben, kénnen Sie die
Parameterwerte zum Tachometer senden. Gehen Sie dazu auf
<Online>, <Parameter schreiben>. Die Parameterwerte werden jetzt

zum Tachometer geschickt. Dieser Vorgang dauert ca. 10 Sekunden.

Wahrend diesen 10 Sekunden befindet sich der Tachometer in
einem sicheren Zustand, siehe Kapitel 8.6 Verhalten beim
Konfigurieren.

Wenn keine Verbindung aufgebaut werden kann, wird dieser
Vorgang dreimal wiederholt und danach abgebrochen.

Achtung : Die aktuellen Daten auf dem Tachometer werden
Uberschrieben.

7.6.4 Daten vergleichen

Wenn Sie die Parameter aus einer Datei vergleichen méchten mit
den Parametern auf dem Tachometer, dann 6ffnen Sie die Datei und
gehen anschliessend auf <Online>, <Vergleiche Daten>. Es werden
dann die aktuellen Daten vom Tachometer hochgeladen und mit den
Daten in der Software verglichen. Es erscheint danach ein
Dialogfenster, ob die Daten identisch sind oder nicht.

uet Technology Group - Online - Te01

Online | Konfiguration Einstellunge

Start - Messdaten lesen
Stop - Messdaten lesen

Parameter lesen ...

Parameter schreiben ...

uet Technology Group - Online - Te0D1

Online | Konfiguration Einstellunge

Start - Messdaten lesen
Stop - Messdaten lesen

Parameter lesen ...
Parameter schreiben ...

Yergleiche Daten
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7.7 Konfigurieren
Die Werte der Werkseinstellungen sind nachfolgend fett hervorgehoben worden.

7.7.1 Drehzahlsensoren konfigurieren

Fur die Konfiguration der Drehzahlsensoren gehen Sie zu nology Group - Online - T501 - Konfig-Be

<Konfiguration>, <Sensor>. e
Konfiguration | Einstellungen  Info

Wie der Sensor an den Klemmen anzuschliessen ist, entnehmen Sie Sensor
dem Kapitel 6.1.2 Anschlussbild der Klemme A. <

[F]

3 Bindreingang

Bei der Drehzahlsensorkonfiguration stehen fiinf Parameter zur Messintervall

Verfigung, um den Sensor zu konfigurieren: TR A

Typ: gespeist / nicht gespeist / nicht verwendet
Widerstand: eingeschaltet / ausgeschaltet

Min. Sensorstrom: 0.5mA ... 35mA

Max. Sensorstrom: 0.5mA ... 35 mA
Triggerpegel:  fix 3V / min 57mVpp / min 500mVpp

Sensor -Typ
gespeist: Der Sensor wird vom Tachometer mit 14V (+/-
0,5V) gespeist. Weiter missen Sie die minimale
und maximale Stromaufnahme eingeben um den
Sensor zu Uberwachen. Tvn
nicht gespeist:  Fur Sensoren, die nicht vom Tachometer gespeist (® gespeist (aktiv)

werden. Der Sensor wird mittels Impedanz
Messung Uberwacht. Somit kann ein Kabelbruch
erkannt werden. ) nicht verwendet

7 nicht gespeist {passive)

nicht verwendet: Der Sensoreingang wird nicht verwendet. Gewisse
Funktionen wo zwei Sensoren vorausgesetzt
werden, stehen nicht zur Verfligung und werden
automatisch zuriickgesetzt.

Widerstand Widerstand

ausgeschaltet:  Der interne Pull Up-Widerstand ist nicht i ausgeschaltet

zugeschaltet.
i pingeschaltet

eingeschaltet:  Der interne Pull Up-Widerstand ist zugeschaltet.

Strom Uberwachung Stromiiberwachung
Wenn der Sensor vom Tachometer gespeist wird, missen die min: (0.5 ma
Grenzwerte eingeben werden. Wird einer der Grenzwerte unter- bez.

Uberschritten, wird ein statischer Sensorfehler ausgegeben. max : M ma
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Triggerpegel

Es stehen drei verschiedene Triggerpegel zur Verfigung: ein fixer
Triggerpegel (fix 3V) fur digitale Sensoren und zwei adaptive
Triggerpegel (57 mV,, / 500 mVy,) fiir analoge Sensoren.

7.7.2 Binareingange konfigurieren

Fur die Konfiguration der Bindreingédnge, gehen Sie zu
<Konfiguration>, <Binareingang>.

Fur die Konfiguration der beiden Binareingénge stehen zwei
Parameter zur Verfligung:

Logische Pegel: Aktiv High / aktiv Low

Bindreingang fur:  Eingang fur Systemlimite / Auswahl der
Parametersatze (A/B/C/D) /
Zurucksetzen der Halte-Funktion /

Logischer Pegel
Wann soll der Binareingang als logisch 1 gedeutet werden?

Aktiv High: Eine logische 1 wird vom Tachometer interpretiert,
wenn am Binareingang eine Spannung anliegt.

Aktiv Low: Eine logische 1 wird vom Tachometer interpretiert,
wenn am Binareingang keine Spannung anliegt.

Fur die Definition der Spannungspegel siehe Kapitel 3.3
Binareingange.

Bindreingang

Die Binareingénge konnen fir verschiedene Funktionen verwendet
werden:

Eingang fur Systemlimite:
Der Binareingang wird verwendet fur die Systemlimiten.

Auswabhl fir Parametersatz:
Auswahl der Parametersatze (PS), siehe Kapitel 8.3.2
Parametersatz A, B, Cund D

Relais / OC zuriicksetzen:
Die Halte-Funktion der Relais und Open Collector Ausgange
wird zuriickgesetzt.

Triggerpegel
Cfin3y
) adaptiv min 57 mypp
() adaptiv min 500 mVpp

nelegy Group - Online - T501 - Konfig-Be
Konfiguration | Einstellungen Info

- SEensor

[F]

3 Bindreingang
Messintervall

Sensoralarm

Binareingang 1

@ Active High

) Active Low  Funktion des Eingangs Eingang fiir Systemlimite =

Bindreingang 2

@ Active High

) Aclive Lo Funiction des Eingangs | Eingang fur Systemlimite ﬂ

® Active High
) Active Low

Funktion des Eingangs Eingang fiir Systemlimite -
Eingang fiir Systemlimite
Auswahl Parametersatz CD

main  [Relais f OC zuriicksetzen

ICreep zuriicksetzen
Werte zuriicksetzen
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7.7.3 Messintervall einstellen

Fur die Einstellung des Messintervalls, gehen Sie zu
<Konfiguration>, <Messintervall>.

Dieses Zeitintervall bestimmt die Zeitdauer, in der die Drehzahlen,
Parameter sowie Status neu berechnet und die Ausgange neu
geschaltet werden.

Messintervall: 2ms / 5ms / 10ms / 20ms / 50ms /
100ms / 200ms / 500ms / 1s/2s/ 5s

7.7.4 Sensoralarm

Um den Sensoralarm zu konfigurieren, gehen Sie zu
<Konfiguration>, <Sensoralarm>.

Fur die Ausgabe eines Sensoralarms gibt es drei mdgliche
Ursachen. Diese kdnnen alle miteinander logisch ODER-Verkniipft
werden. Jede einzelne Ursache kann der logischen ODER-
Verknupfung zu- oder ausgeschaltet werden.

Statischer Fehler Sensor 1: Ein / Aus
Statischer Fehler Sensor 2: Ein / Aus
Dynamischer Fehler: Ein / Aus

Ein statischer Sensorfehler kann zwei Ursachen haben: Einerseits,
wenn die Stromaufnahme die Grenzwerte unter- bez. (iberschreitet,
andererseits wenn der Stromkreis zum Sensor unterbrochen worden
ist (siehe Kapitel 7.7.1 Drehzahlsensoren konfigurieren).

Der dynamische Fehler kann nur verwendet werden, wenn Sensor 1
und 2 angeschlossen sind (siehe Kapitel 7.7.6 Dynamischer Fehler).

nelogy Group - Online - T501 - Konfig-Be

Konfiguration | Einstellungen Info

. Sensor

LF,

Bindreingang

Messintervall
Sensoralarm

Messintervall

Kiirzeste Messzeit u

naolegy Group - Online - T501 - Konfig-Be

Konfiguration | Einstellungen  Info

. Sensor

LF, ]

3 Bindreingang
Messintervall

Sensoralarm

Sensoralarm
[] Statischer Fehler Sensor 1
[ ] statischer Fehler Sensor 2

[] Dynamischer Fehler (nur wenn Sensor 1 und 2 verwendet werden)
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7.7.5 Maschinenfaktor

Um den Maschinenfaktor zu konfigurieren, gehen Sie zu
<Konfiguration>, <System>.

Der Maschinenfaktor legt das Verhéltnis zwischen der gemessenen
Sensorfrequenz und der dazugehdrigen Maschinendrehzahl fest. Die
genauen Formeln finden Sie in Kapitel 4.2 Maschinenfaktor.

Der Maschinenfaktor kann auch tber die Impulse pro Umdrehung
eingestellt werden. Die beiden Parameter sind fix mit dem Faktor 60
miteinander verbunden (Impulse pro Umdrehung = Maschinenfaktor
X 60)

Maschinenfaktor: 0.0001 ... 1 ... 999999
Impulse pro Umdrehung:  0.0060 ... 60 ... 59'999'940

7.7.6 Dynamischer Fehler

Fur die Konfiguration des dynamischen Fehlers zwischen den
Drehzahlsensoren, gehen Sie zu <Konfiguration>, <System>.

fs1: Frequenz vom Sensor 1

o fso: Frequenz vom Sensor 2

Differenz:‘ f o f .

Diese Funktion hat nur einen Einfluss auf den Sensoralarm, und wird
nur bertcksichtigt, wenn beide Sensoren angeschlossen sind.

Differenz: 0.0 ... 100.0 ... 999999

Ist die Differenz grdsser, wird ein dynamischer Fehler ausgeldst.

1olegy Group - Online - T501 - Kon
Konfiguration | Einstellungen

| Sensor

] Bindreingang
Messintervall
Sensoralarm

System

Sensor 1

(& Maschinenfaktor

i Impulse pro Umdrehung

Sensor 2

1.0
1.0

(& Maschinenfaktor
i Impulse pro Umdrehung

1olegy Group - Online - T501 - Kon
Konfiguration | Einstellungen

| Sensor

] Bindreingang
Messintervall
Sensoralarm

System

Dymamischer Fehler

Differenz 100.0
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7.7.7 Mathematische Berechnung

Um den mathematischen Eingang zu konfigurieren, gehen Sie zu
<Konfiguration>, <Berechnung>.

Der mathematische Eingang ist ein zusatzlicher Eingang fir die
Systemlimiten. Hier kdnnen verschiedene mathematische
Operationen aus den Drehzahlwerten ausgefiihrt werden.

S1-S2 .

So_S1 Subtraktion der Drehzahlwerte
S1/S2 .

So/S1 Division der Drehzahlwerte

100% x (S1-S2)/S2
100% x (S2-S1)/S1
Varianz (S1)

Prozentuale Abweichung

Varianz

nology Group - Online - T501 - Kon

Konfiguration

Einstellungen

Sensor

]

Bindreingang
Messintervall
Sensoralarm

System

Berechnung

Berechnungsfunktion

Varianz (S2) e =152 hd

Beschleunigung (S1) | Beschleunigung des

Beschleunigung (S2) | Drehzahimesswertes

s1 Die Drehzahlwerte stehen ohne

Berechnung nochmals zur
Verfigung. Kann auch fir die

S2 Fenster-Funktion verwendet werden.
Prozentuale Abweichung

100x (N2 —n1
# n: Drehzahl

nl

Varianz

2 1 \ U\ 2 .

S=—">>.0(x-% j =100

] -1
Beschleunigung
Av -
a=—= M~ Mo n: Drehzahl
At tayest ~ trrankesa

Wenn die Varianz fur S1 oder S2 berechnet werden soll, muss die
Messzeit auf 5ms oder grosser gesetzt werden.
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7.7.8 Systemlimiten

Um die Systemlimiten zu konfigurieren, gehen Sie zu
<Konfiguration>, <Systemlimiten>.

Jede Systemlimite hat die gleichen funf logischen Eingange: Sensor
1, Sensor 2, Berechnung, Bindreingang 1 und Binareingang 2. Bei
den ersten drei Eingdngen kann zusatzlich noch eine Hysterese
eingestellt werden. Jeder Eingang kann invertiert und wahlweise zur
logischen Verkniipfung zu- oder ausgeschaltet werden. Bei der
logischen Verknipfung kann ausgewahlt werden, ob die Eingange
ODER oder UND verknupft werden.

Zusatzlich kann noch der Sensoralarm mit dem Ergebnis der ersten
Logischen Verknipfung ODER verknlpft werden.

Sensor 1:
Untere Limite: 0.01 ... 200.0 ... 999’999
Obere Limite: 0.01 ... 300.0 ... 999999
Sensor 2:
Untere Limite: 0.01 ... 400.0 ... 999’999
Obere Limite: 0.01 ... 500.0 ... 999999
Mathematisch Funktion:
Untere Limite: -999'999 ... 50.0 ... 999’999
Obere Limite: -999'999 ... 100.0 ... 999’999
Invertierung:
Sensor 1: Uberdrehzahl / Unterdrehzahl
Sensor 2: Uberdrehzahl / Unterdrehzahl
Berechnung: Uberschreitung / Unterschreitung
Binareingang 1: aktiv / inaktiv
Binareingang 2: aktiv / inaktiv

Zugehorigkeit zu logischen Verknipfung:

Sensor 1: Ein / Aus System Limit 1
Sensor 2: Ein / Aus System Limit 2
Berechnung: Ein / Aus System Limit 3
Binareingang 1. Ein / Aus System Limit 4
Binareingang 2: Ein / Aus System Limit 4
Logische Verknipfung:
Verknupfung ODER /UND
Hysterese

Es kann eine Hysterese definiert werden fur die ersten drei
Eingange. Wird die untere Limite h6her gewahlt als die obere Limite,
so wird die Hysterese invertiert. Als Einheit wird der Messwert nach
Division durch den Maschinenfaktor verwendet.

Invertierung

Jeder Eingang kann zusétzlich noch invertiert werden.

nology Group - Online - T501 - Konfig-Be
Konfiguration | Einstellungen Info

Sensor

A
A

Bindreingang
Messintervall
Sensoralarm

System
Berechnung
Systemlimiten

Oberer Limite a00.0 |
Untere Limite 200.0 |

@ berdrehzahl @& Uberschreitung
_» Unterdrehzahl ' Unterschreitung

() aktiv
1 inaktiv
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Logische Verknipfung

Wenn ein Eingang zur logischen Verknipfung zugeschaltet werden
soll, muss die Funktion aktiviert werden.

Sensor Alarm

Soll der Sensoralarm mit der ersten logischen Verkniipfung ODER
verkniipft werden, muss die Funktion aktiviert werden.

7.7.9 Relaisausgange

Um die Relaisausgange zu konfigurieren, gehen Sie zu
<Konfiguration>, <Relais / Open Collector>.

Einer Relais-Konfiguration stehen drei Parameter zur Verfiigung, die
Auswahl der Relaiszugehdérigkeit, die Halte-Funktion und die
Arbeits-/Ruhestrom- Funktion.

Auswahlmaéglichkeiten der Relaiszugehorigkeit

Systemlimite 1 Sensoralarm
Systemlimite 2 Statischer Fehler S1
Systemlimite 3 Statischer Fehler S2
Systemlimite 4 Dynamischer Fehler
Systemlimite 5 Immer ON
Systemlimite 6 Immer OFF

Halte- Funktion: Gehalten / nicht gehalten

Arbeits-/Ruhestrom- Funktion: Ruhestrom / Arbeitsstrom

Auswahl der Zugehdrigkeit

Mit Hilfe der Auswahlbox kdnnen Sie auswahlen, auf welchen
Ausgang das Relais reagieren soll.

Halte-Funktion

Soll das Relais in einem geschalteten Zustand bleiben oder nicht?

[ ===

Sensor Alarm [ | ==

ODER

nology Group - Online - T501 - Kon

Konfiguration

Einstellungen

Sensor

i1

Bindreingang
Messintervall
Sensoralarm

System
Berechnung
Systemlimiten

Relais 1

Systemiimite 1 |~ |

Relais 2

Systemiimite2 |+ |

Relais 3

Systemiimite 3 |~ |

Relais 4

Systemiimite 4 ||

Relais / Open Collector

 Gehalten
(@ Nicht gehatten

() Gehalten
(@ Nicht gehalten

 Gehalten
(@ Nicht gehatten

() Gehalten
(@ Nicht gehalten

Systemlimite 1

Systemlimite 1
I‘Systemlimite 2
Systemlimite 3
Systemlimite 4
Systemlimite 5
Systemlimite 6
Sensoralarm

Stat. Fehler 51

(4]

' Gehalten

® Nicht gehalten

® Ruhestrom
O Arbettsstrom

®) Ruhestrom
) Arbeitsstrom

® Ruhestrom
O Arbettsstrom

®) Ruhestrom
) Arbeitsstrom
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Arbeits-/Ruhestrom- Funktion

Ist das Relais im Normalbetrieb im angezogenen Zustand
(Ruhestrom) oder im abgefallenen Zustand (Arbeitsstrom)?

7.7.10 Open Collector-Ausgénge

Um die Open Collector-Ausgange zu konfigurieren, gehen Sie zu
<Konfiguration>, <Relais / Open Collector>.

Einer Open Collector-Konfiguration stehen drei Parameter zur
Verfligung, die Auswahl der Open Collector-Zugehdrigkeit, die Halte-
Funktion und die Arbeits-/Ruhestrom-Funktion.

Auswahlmaoglichkeiten der Open Collector-Zugehdorigkeit

Systemlimite 1
Systemlimite 2
Systemlimite 3
Systemlimite 4
Systemlimite 5
Systemlimite 6
Sensoralarm
Statischer Fehler S1
Statischer Fehler S2

Dynamischer Fehler
Immer ON

Immer OFF
Frequenz S1
Frequenz S2
Frequenz x2
Frequenz x4

Halte- Funktion:
Arbeits-/Ruhestrom-Funktion:

Gehalten / nicht gehalten
Ruhestrom / Arbeitsstrom
Auswahl der Zugehdrigkeit

Mit Hilfe der Auswahlbox kénnen Sie auswahlen, auf welchen
Ausgang der Open Collector reagieren soll.

Halte-Funktion

Soll der Open Collector in einem geschalteten Zustand bleiben oder
nicht?

Arbeits-/Ruhestrom- Funktion

Ist der Open Collector im Normalbetrieb im angezogenen Zustand
(Ruhestrom) oder im abgefallenen Zustand (Arbeitsstrom)?

i# Ruhestrom
i Arbeitsstrom

nelegy Group - Online - T501 - Kon

Konfiguration | Einstellungen

Sensor

]

3 Bindreingang
Messintervall
Sensoralarm

System

Berechnung
Systemlimiten

Relais / Open Collector

Open Collector 1

Frequenz 51 =]

Open Collector 2

Frequenz S2 [+

Frequenz 51 -

Stat. Fehler S2 =
ED:"m' Fehler
Immer ON
Immer OFF
Frequenz S1
Frequenz $2 =
|Frequenz x2
Frequenz x4

[«

_) Gehalten
® Nicht gehalten

i# Ruhestrom
i Arbeitsstrom
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7.7.11 Analogausgang

Um die Analogausgénge zu konfigurieren, gehen Sie zu
<Konfiguration>, <Analogausgéange>.

Der Analogausgang-Konfiguration stehen vier Parameter zur
Verflgung: Zugehdorigkeit, Stromausgangsbereich, Start- und
Endwerte des Stromausgangs und die Zeitkonstante
Auswahlmaoglichkeiten der Analogausgangszugehorigkeit
Sensor 1 Analogausgang 1

Sensor 2 Analogausgang 2
Mathematische Funktion

Stromausgangsbereich:0 .. 20mA Ausgang / 4 .. 20mA Ausgang

Startwert: -999'999 ... 0.0 ... +999'999
Endwert: -999'999 ... 2'000.0 ... +999'999
Zeitkonstante: 0...9.9 in 0.1 Sekunden-Schritten

Auswahl der Zugehdorigkeit

Mit Hilfe der Auswahlbox kdnnen Sie auswahlen, auf welchen
Ausgangwert sich der Stromausgang einstellen soll.

Stromausgangsbereich

Der Bereich des Stromausgangs kann eingestellt werden fir

0 ... 20mA oder 4 ... 20mA. Fehlerzustand bei O ... 20mA > 21mA,

Fehlerzustand bei 4 ... 20mA > 2mA.

Start - und Endwerte des Stromausgangs

Hier wird der Startwert fiir 0 oder 4mA und der Endwert fiir 20mA
definiert. Als Einheit wird der Messwert nach Division durch den

Maschinenfaktor verwendet.

Wird der Endwert kleiner als der Startwert gewahlt, so wird der
Ausgangsstrom kleiner, wenn der Messwert steigt.

Zeitkonstante

Mit der Zeitkonstante wird die Zeitdauer von einem Tau eingestellt.

Der Sollwert wird nach fiinf Tau erreicht. Der Verlauf des
Stromwertes entspricht einer e-Funktion.

nology Group - Online - T501 - Kon
Konfiguration | Einstellungen

Sensor

i1

Bindreingang
Messintervall
Sensoralarm

System

Berechnung
Systemlimiten

Relais / Open Collector
Analogausgang

Analogausgang 1

[onsor1 =] 0. 20mAAusgang  Startwert (0.0 Pa— P

®4..20mAAusgang  Endwert  |2000.0

Analogausgang 2

0... 20mA Ausgany Startwert 0.0
® oang 00| thonstante 10 s
@ 4... 20mA Ausgang Endwert 120000

Sensor 1 -

Sensor 1
Sensor 2
1Berechnung

10 ... 20mA Ausgang
@ 4 ... 20mA Ausgang

Startwert 0.
Endwert 200000

Feitkonstante 0.0 5
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7.7.12 Parametersatz kopieren

Um einen kompletten Parametersatz zu kopieren, gehen Sie zu
<Konfiguration>, <Parametersatz A kopieren>.

Ein Parametersatz kann nur von Parametersatz A kopiert werden!
Folgende Parameter werden kopiert:

Maschinenfaktor 1 und 2

Differenz

Die Auswahl der Berechnungs-Funktion

Obere und untere Limite bei den Systemlimiten
Invertierungen der Systemlimiten

Ob ein Eingang zur logischen Verknlpfung zugeschaltet ist
oder nicht

Ob der Sensoralarm mit der logischen Verknipfung ODER
verknupft wird

Auf welche Auswahl die Relais / Open Collectoren reagieren
Ob die Relais / Open Collectoren gehalten sind

Ob die Relais / Open Collectoren auf Arbeits- / Ruhestrom
geschaltet sind

Auf welche Auswahl die Analogausgange reagieren

Ob die Ausgange auf 0..20mA oder 4..20mA eingestellt sind
Start und Endwert der Analogausgange

Zeitkonstante der Analogausgéange

7.7.13 Schaltverzégerung

Um eine Schaltverzdgerung zwischen zwei Parameterséatzen
einzustellen, gehen Sie zu <Konfiguration>, <Verzégerung>.

Es kann eine Schaltverzégerung eingestellt werden, wenn vom

Parametersatz B zum Parametersatz A gewechselt wird.

Schaltverzégerungszeit: 0 ... 2000 Sekunden

Es kénnen nur ganzzahlige Werte als Schaltverzégerung
eingegeben werden.

nolegy Group - Online - T501 - Konfig-Be

Konfiguration

Einstellungen

Info

Sensor

Binareingang
Messintervall
Sensoralarm

ran

System

Berechnung
Systemlimiten

Relais / Open Collector
Analogausgang

Parametersatz A Kopieren

Parametersatz kopieren

Alle Parameter von Parametersatz A nach ﬂ

naology Group - Online - T501 - Kon

Konfiguration

Einstellungen

Sensor

Bindreingang
Messintervall
Sensoralarm

System

Berechnung
Systemlimiten

Relais  Open Collector
Analogausgang
Parametersatz 4 Kopieren

Yerzigerung

Umschaltung von Parametersatz A

\erzdgerung beim Schalten vom Parametersatz B-»A
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7.8 Einstellungen

7.8.1 Ethernet-Schnittstelle

Um die Ethernet Einstellungen anzusehen, gehen Sie zu
<Einstellungen>, <Schnittstelle ...>.

Hier kdnnen keine Einstellungen vorgenommen werden.

Die Verbindung zum Tachometer ist eine <Rechner-Rechner-
Verbindung> (Peer to Peer), der Tachometer kann nicht an ein
Netzwerk angeschossen werden!

Technische Angaben unter Kapitel 3.5.1 Ethernet.

DHCP Server ON / OFF
TCP/IP Adresse 192.168.1.127
TCP/IP Maske 255.255.255.0

7.8.2 Passwort Anderung

Um das Konfigurations- oder Prozesspasswort zu andern, gehen Sie
zu <Einstellungen>, <Konfigpasswort &ndern> oder
<Prozesspasswort andern>.

Wenn eines der Passworter geandert werden soll, so muss das alte
Passwort einmal und das neue Passwort zwei Mal eingegeben
werden. Um das Passwort zu speichern, driicken Sie auf <OK>. Das
Passwort ist jetzt bei der Konfigurationssoftware gespeichert. Um es
auf dem Tachometer zu &ndern, mussen Sie noch die D aten zum
Tachometer senden !

Als Konfigurationsbenutzer haben Sie auch die Mdéglichkeit das
Prozessbenutzer-Passwort zu andern. Fir das alte Passwort
missen Sie dann das Konfigurationspasswort eingeben.

Werkseinstellungen
Konfig User Passwort 1981
Prozess User Passwort 1977

Achtung: Wenn das Passwort geédndert worden ist, gibt es keine
Méglichkeit, es auf die Werkseinstellung zuriickzusetzen. Wenn das
Passwort vergessen wird, missen Sie das Gerat an die Firma
JAQUET AG zurticksenden, welche das Passwort zuriicksetzen
wird.

Dnline - TeO1 - Konfig-Benutzer

Einstellungen | Info

Aktualisierungsintersall »
Schnittstelle...
Zeiteinstellung

met

DHCP Server
DHCP

TCPIIP

TCPIP Adresse
TCPAP Maske

Nnline - Te01 - Konfig-Benukzer

Einstellungen | Info

Aktualisierungsintervall b
Schnittstelle...
Fefteinstellung

met

Konfigpasswort andern

Prozesspasswort dandern

Passwortanderung: Konfig-Benuzer

Altes Passwaort
Heus Passwort
Passwort bestatigen
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7.9 Info

Um Informationen Uber den Tachometer zu erhalten oder den
Prozessnamen einzugeben, gehen Sie zu <Info>, <Info tber>.

Beim Textfeld rechts von <Prozess ID> kann fiir jeden Tachometer
ein eigener Prozessname definiert werden. Es dirfen aber nicht
mehr als 16 Zeichen eingegeben werden. Als gliltige Zeichen
werden nur die alphanumerischen Zeichen und die Ziffern von 0 bis
9 akzeptiert. Sonderzeichen werden nicht angenommen.

Typ: angeschlossener Tachometertyp.

Java Version: Java-Version, die auf dem Tachometer
gespeichert ist.

Firmware Version: Firmware-Version, die auf dem Tachometer
gespeichert ist.

Seriennummer: Seriennummer des angeschlossen
Tachometers

Kalibrationsdatum: Kalibrierungsdatum

onfig-Benuzer

Info |

Info iiher

Prozess ID

Tyn

Java Version

Firmware Yersion

Serienummer

Kalibrationsdatum

TCPAP Adresse

JRE version

T501

1.080124
0.70

T0811689292
24.01.08

192.168.1.127
1.5.0_06

TCP/IP Adresse: IP Adresse des angeschlossen Tachometers
JRE Version: Die von lhrem PC verwendete JAVA-
Runtime
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8 Betriebsverhalten
8.1 Einschalten

Der gegebenenfalls durch den Binareingang gewahlte Parametersatz ist von Anfang an giltig.

8.1.1 Analoger Ausgang

Nach dem Einschalten entspricht der Ausgang dem unteren Wert des festgelegten Ausgangsbereichs. Nach
Abschluss des ersten Messintervalls Gibernimmt der Ausgang den entsprechenden Wert.

8.1.2 Relais Ausgang

Bis zum Ablauf des ersten Messintervalls bleiben alle Relais abgefallen, danach beziehen sie den definierten
Zustand.

Falls keine Eingangsfrequenz vorliegt, wird nach einem Zeitraum von 2 x Messintervall ein Messwert von OHz
angenommen.

8.1.3 Open Collector-Ausgang

Bis zum Ablauf des ersten Messintervalls bleiben beide Open Collector Ausgange abgefallen, danach
beziehen sie den definierten Zustand. Bezieht sich der Open Collector Ausgange auf eine Frequenz, so geht
er sofort in den entsprechenden Zustand uber.

Falls keine Eingangsfrequenz vorliegt, wird nach einem Zeitraum von 2 x Messintervall ein Messwert von OHz
angenommen.
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8.2 Frequenzmessung

Jede Messung der Frequenz beginnt mit der negativen Flanke des Eingangssignals. Wenn die
Eingangsfrequenz ermittelt wird, wird die letzte gemessene negative Flanke gemessen und beendet die
aktuelle Messung. Gleichzeitig beginnt die nachste Messung und die aktuelle Eingangsfrequenz wird ermittelt.

Um eine optimale Messung zu gewahrleisten, sollte immer darauf geachtet werden, dass die Periodendauer
der Eingangsfrequenz kirzer als das Messintervall ist.

A Ende des Messintervall

Eingangs-
frequenz

v

1 Zeit

Eingangsperiode :

Messintervall

Ist die Periodendauer der Eingangsfrequenz grésser als das Messintervall, so wird die Frequenz nach dem
Messintervall geméass der Formel

f -t n: Anzahl Messintervalle ohne Eingangssignal

tMessintervaII xn

berechnet. Dies wird fortgesetzt bis eine zweite negative Flanke erfasst wird.

A Ende des Messintervall

Eingangs-
frequenz

v

Zeit
Eingangsperiode

\J

Messintervall

Die Berechnung und Anpassung der Ausgéange erfolgt umgehend nach dem Start des nachsten
Messintervalls. Fur Eingangsfrequenzen, die unterhalb der unteren Grenzfrequenz (0.025Hz) liegen, wird
“Null* ausgegeben. Fir Eingangsfrequenzen, die oberhalb der oberen Grenzfrequenz (50kHz) liegen, wird
nicht mehr garantiert, dass die Messergebnisse korrekt sind.

8.2.1 Der adaptive Triggerpegel

Der Triggerpegel wird nach jeder Triggerung fir den u
nachsten Impuls neu eingestellt.

Dadurch kann garantiert werden, dass ein i I
Verlangsamen der Drehzahl um 50% von Impuls zu N Ji B
Impuls durch den Triggerpegel verfolgt werden kann. i e o e 4 \::::::::::
Gleichspannungsoffset, Uberschwinger und Téler \/ / I  rigermeae!
haben keinen Einfluss auf die Triggerung. }\1‘ Storbstand / \k :

J | — i
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8.2.2 Signalausfall

Von einem Signalausfall spricht man, wenn ein korrektes Signal anliegt, und nach einem abrupten Ubergang
kein Impuls mehr erkennbar ist. Die Frequenz wird dann wie folgt berechnet:

f =; n: Anzahl Messintervalle ohne Eingangssignal

tMessinterva\ll xn

Somit ndhert sich die Drehzahl OHz ahnlich einer e-Funktion bis zur minimalen Messfrequenz (0.025Hz) und
springt danach auf OHz.

8.3 Funktionen
8.3.1 Taster “Exec*

Der Taster “Exec" auf der Frontseite des Tachometers ist mit dem Binar-Eingang B1 ODER verknupft.

Wenn die “Exec" Taste verwendet werden soll, muss in der Konfigurationssoftware der Bindreingang 1 auf
“Aktive High" gesetzt werden (siehe Kapitel 7.7.2 Binareingange konfigurieren).

8.3.2 Parametersatz A, B, C und D

Konfigurationen der Binareingéange Zustand Zustand Gewahiter
BIN 1 BIN 2 Parametersatz

Binareingang 1 auf <Auswahl Parametersatz A/B> 0 X A
Binareingang 2 nicht auf Parametersatzauswahl 1 X B
Binareingang 1 nicht auf Parametersatzauswabhl X 0 C
Binareingang 2 auf <Auswahl Parametersatz C/D> X 1 D

0 0 A
Binareingang 1 auf <Auswahl Parametersatz A/B> und 0 1 B
Binareingang 1 auf <Auswahl Parametersatz C/D> 1 0 C

1 1 D

Beim Wechseln von Parametersatz B auf Parametersatz A kann eine Schaltverzégerung von 0 bis 2000
Sekunden eingestellt werden. Wie lange gewartet werden soll, bis auf Parametersatz A gewechselt wird, kann
man in Kapitel 7.7.13 Schaltverzégerung einstellen.

8.3.3 Limiten

Durch die freie Eingabe der oberen und unteren Limiten ist eine beliebig grosse ,Hysterese" einstellbar. Falls
nicht anders erforderlich, raten wir eine ,Hysterese” von 10% einzustellen.
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8.3.4 Fenster-Funktion

Die Fenster-Funktion, wie sie bei friheren Tachometermodellen der Firma JAQUET AG Ublich waren, wird
beim T501 mit Hilfe einer Berechnungsfunktion realisiert.

Mdéchte man die Fenster-Funktion fur einen Drehzahleingang einstellen, muss man folgende Schritte
durchgehen (Beispiel fur Sensor 1):
1. die Berechnungsfunktion auf S1 einstellen.

akrwn

6.

Berechnungsfunktion Parameter A
Parameter B
Berechung fur Sy [s1 =] “Pparameter C
_Parameter
| Main |

Weiter muss man bei einer Systemlimite die Limite (fur beide Hysterese) einstellen.

Die Sensorhysterese erhalt die héheren Limiten.

Der Berechnungseingang muss auf Unterschreitung gesetzt werden.

Alle Eingénge zu logischen Verknlipfung miissen ausgeschaltet werden, bis auf den Sensor 1- und
Berechnungseingang.
Die beiden Eingange miissen dann UND- Verknipft werden.

Einstellungen bei den Systemlimiten

Datei Online Konfiguration Einstellungen Info

Sensor 1

Sensor 2

Systemiimit 1 | Systemlimit2_|

Berechnung

Sensoralarm

Obere Limite
Untere Limite

Systemlimit 4 | Systemlimit5 | Systemlimit 6 |

Logik

) ODER

Obere Limite

Untere Limite

® UND

Obere Limite

Untere Limite

2 Uberschreitung

® Unterschreitung

Bindreingang 1

Bindreingang 2

® aktiv

=
2 inakiiv

Ol s

. aktiv O
) inaktiv

[mEESY ODER

Parameter A
Parameter B
Parameter C |

| Parameter D |
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8.3.5 Frequenz x2 und x4

Voraussetzung fur die Funktionen 'x2’ und 'x4’ ist, dass die beiden Eingangsfrequenzen synchron sind, eine
Phasenverschiebung von ca. 90° haben (Minimum 10°) und ein Tastverhéltnis von ca. 50%.

Die Funktion x2 ist eine XOR- Verknupfung der beiden Eingangsfrequenzen S1 und S2. Das Ausgangssignal
x2 wird eine maximale Ausgangsfrequenz von 35kHz.

Die Funktion x4 ist eine Verdoppelung der Funktion x2. Die Funktion x4 erzeugt einen Puls von 10us, wenn
eine positive oder negative Flanke von x2 erkannt wird. Daraus ergibt sich, dass das Ausgangssignal ein
Tastverhaltnis haben wird, welches sich mit der Frequenz andert. Das Ausgangssignal x4 wird eine maximale
Ausgangsfrequenz von 35kHz.

Frequenz S1
90°
Frequenz S2
Frequenz x2
Frequenz x4
10us |

8.3.6 Haltefunktion bei Relais und Open Collector A usgang

Den Relais und Open Collector Ausgangen kann eine Haltefunktion zugewiesen werden. Kommt von der
Relais- / Open Collector Zuweisung ein Signal schaltet das Relais / der Open Collector. Féllt das Signal
wieder zuriick bleibt das Relais / der Open Collector im geschalteten Zustand. Zurlickgesetzt konnen die
Relais / Open Collector Ausgénge uber die Binareingdnge oder die <Exec> Taste.

Bei der Einstellung <Ruhestrom> wird der abgefallene Zustand des Relais / Open Collectors gehalten.

8.3.7 Analogausgang

Wenn eine Zeitkonstante grésser als 0 Sekunden den

0..20mAAusgang  Startwert  [0.0
g

Zeitkonstante (0.0 | s

Analogausgangen zugewiesen wird und das Messintervall auf 2ms - aomAnusgang  Enswer
eingestellt ist, sind Frequenzmessungen nur noch bis 35kHz
. . Sensor 2 I+ ) 0..20mAAusgang  Startwert 0. e B
mOg|ICh. @®4..20mAAusgang  Endwert 20000 |
Mdéchte man jedoch gleichzeitig Frequenzen messen die hoher sind Messinterval
als 35kHz und eine Zeitkonstante grésser als 0 Sekunden haben,
i i g Kiirzeste Messz@it
muss das Messintervall auf min. 5ms gesetzt werden.

Wenn der Sensoralarm aktiv ist, hat dies direkte Auswirkungen auf den Analogausgang. Der Analogausgang
geht in den Fehlerzustand.

Konfiguration Ausgangsstrom
0..20mA 21mA
4 ..20mA 2mA
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8.3.8 Berechnung der Eingange fir die Systemlimiten

Bei den drei Eingangen fur die Systemlimiten kann man einen Oberen, bzw. einen Unteren Grenzwert
eingeben. Diese zwei Grenzwerte bilden zusammen eine Hysterese. Wird der Obere Grenzwert bei
Uberdrehzahl Gberschritten &ndert der Status dieses Eingangs auf 1. Wird der Untere Grenzwert
unterschritten, so andert sich der Status wieder auf 0. Befindet sich der Aktuelle Wert zwischen den Grenzwert
Grenzen, so wird der Status von zuvor ibernommen.

Findet ein Parameterwechsel statt, und der Aktuelle Wert befindet sich von Anfang an zwischen den
Grenzwert Grenzen, so wird auch hier der Status von zuvor Glbernommen.

8.4 Verhalten bei einem Fehler
8.4.1 Sensorfehler

Die Sensoren konnen auf drei Arten tberwacht werden.

e Bei gespeisten Sensoren wird der Strom der Sensorspeisung Uberwacht. Liegt er ausserhalb des
definierten Bereichs, so wird ein statischer Fehler herausgegeben.

e Wird der Sensor nicht gespeist, so kann er auf Unterbruch Gberpriift werden. Liegt ein Unterbruch vor,
so wird wiederum ein statischer Fehler herausgegeben.

* Sind zwei Sensoren an den T501 angeschlossen, kénnen die beiden Sensoren dynamisch Uberwacht
werden, d. h. die Sensorsignale kdnnen miteinander verglichen werden. Liegt der Wert dieses
Vergleichs ausserhalb der konfigurierten Toleranz, so wird ein dynamischer Fehler herausgegeben.

Das Verhalten des T501 bei einem statischen/dynamischen Fehler hangt von der Softwarekonfiguration ab. Ist
die Uberwachung fiir den Sensorfehler eingeschaltet, &ndert sich im Fehlerfall der Zustand der LED auf
dunkel und die Analogausgange (beide) gehen in den Fehlerzustand. Die entsprechenden Aktionen fir Relais
und Open Collector Ausgange kdnnen in der Softwarekonfiguration frei definiert werden.

8.4.2 Systemalarm

Der Mikroprozessor uberprift wahrend des Betriebs folgende Funktionen auf Fehler: Speisung,
mathematische Funktionen des Mikroprozessors, RAM, EEPROM.

Falls ein Fehler auftritt, fallen die Relais ab, die Strom-Ausgange gehen auf 2mA(4-20mA) bzw. auf 21mA. Die
Open- Collector-Ausgénge werden nur hochohmig, wenn sie nicht auf einen der Frequenz-Eingénge (S1, S2)
geschaltet sind. Danach startet sich der T501 neu.

8.5 Spannungsunterbruch

Wenn die Speisespannung langer als die maximal erlaubte Zeit ausféllt, so fallen die Ausgange ab, d.h. die
analogen Ausgange gehen auf OmA, die Relais fallen ab und die Open- Collector-Ausgange werden
hochohmig.

Wenn die Speisespannung die minimal notwendige Spannung wieder Ubersteigt, beginnt der T501 mit der
Initialisierungsroutine.

8.6 Verhalten beim Konfigurieren

Wenn Konfigurations- oder Prozessparameter zum Tachometer gesendet werden, wechselt das Tachometer
in einen sicheren Zustand. Das bedeutet, dass samtliche Ausgénge in einen definierten Zustand gehen. Fur
die einzelnen Ausgange bedeutet dies:

e Relais: werden nicht mehr gespeist
e Open Collector: werden hochohmig
e Analogausgang: gehen je nach Konfiguration in den Fehlerzustand.
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9 Mechanische Konstruktion / Gehause

9.1 Tachometer

] | ] |
501 JAG,,I__II:_I' H | wanoisunn jndydeug

Pt BLpply 1 1836V DC <.V e | | ﬂﬂ

Firmwars Version ca? r !

PG Software Version & COTOS12 =y | |§ »~ |
L
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TO123456789 < 8
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9.2 Montage

Montage fir Wandbefestigung Montage fir Schienenbefestigung
(werksseitig montiert)
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10 Zubehor

10.1.1 Schnittstellenkabel

Kabel fir die Kommunikation zwischen Computer und Tachometer (nicht im Lieferumfang inbegriffen):
e Schnittstellenkabel PC-T501, gekreuzt, 2m: Artikel Nr. 830A-37649
« Schnittstellenkabel PC-T501, gekreuzt, 5m: Artikel Nr. 830A-37650

11 Instandhaltung / Reparatur

Die Tachometer der T501 Serie benétigen keine Wartung, da sie einen sehr geringen Drift aufweisen und
weder Batterien noch andere sich abnitzende Komponenten ausgewechselt werden missen.

Wenn Sie die Instrumente reinigen, beachten Sie bitte den begrenzten Schutz vor elektrischem Schlag!
Soweit mdglich, sollte der Tachometer wahrend dem Reinigungsprozess von der Speisequelle und allen

anderen maoglichen Energielieferanten (zum Beispiel Relaisspannung) getrennt werden. Fir die Reinigung der
Oberflache darf nur ein feuchter Lappen verwendet werden.

12 Software-Versionen

History und Anderungen von Konfigurationssoftware und der Firmware.

12.1 Konfigurationssoftware

Software Version Anderung
1.070906 Erster Stand
1.080428 Parameterstruktur erweitert
Franzdsische Version hinzugefigt. Die Funktion “Speichern unter” fur altere
2.090402 : ;
Versionen erweitert.
3.110902 Schnittstellenfehler behoben.
4.130422 Fur Java Runtime Environment (JRE) 7

12.2 Firmware

Firmware Version Anderung

0.50 Erster Stand

0.88 Parameterstruktur erweitert

0.99 Sensorsignalfilterung und CAN Schnittstelle verbessert.
1.01 Schnittstellenfehler behoben.

1.02 Firmware Fehler am analogen Ausgang behoben

1.03 Welcome Webpage angepasst
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13 Garantie

Die Standardgarantie beinhaltet das Ersetzen oder die Reparatur von Teilen, die einen von JAQUET
bestatigten Herstellungsdefekt aufweisen, und zwar innerhalb eines Zeitraumes von zwélf Monaten ab
Lieferdatum.

Anreise- und Arbeitskosten sind von der Garantie ausgeschlossen. Die Garantie beinhaltet keine durch
unsachgemasse Nutzung oder durch falsche Benutzung verursachte Schaden.

Beschwerden Uber sichtbare Defekte werden nur akzeptiert, wenn diese innerhalb von 14 Tagen nach Erhalt
der Lieferung der Firma JAQUET mitgeteilt werden.
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Anhang

A: Konformitatserklarung

According to the CE guidelines

» B9/336/EEC Electromagnetic Compatibility directive, as amended
» 73/23/EEC Low Voltage Equipment directive, amended by 93/68/EEC

The Products Covered by this Declaration
Tachometer Dualtach T501 and Tachometer Multitasker T601

The Manufacturer of the Products covered by this Declaration is

JAQRQUET

TECHNOLOGY GROQUP

Company: JAQUET AG, Thannerstrasse 15, CH - 4009 Basel Schweiz

The Basis on which Conformity is being Declared
The manufacturer hereby declares under his sole responsibility that the products identified above comply
with the protection requirements of the EMC directive and with the principal elements of the safety
objectives of the Low Voitage Equipment directive, and that the following standards have been applied:
The following harmonised standards are applicable:
s EN 61000-6-4: Generic standarts — Emission standart for industrial environments
EN 61000-6-2. Generic standarts — Immunity for industrial environments
EN 81000-4-2: Electrostatic discharge ommunity test
EN 61000-4-3: Radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test
EN 61000-4-4; Electrical fast transient/burst immunity test
EN 61000-4-5; Surge immunity test
EN 61000-4-6; Immunity to conducted disturbances, induced. by radio-frequency fields
EN 61000-4-8; Power frequency magnetic field immunity test
EN 61000-4-11: Voltage dips, short interruptions and voltage variations immunity test

The following national standards are applicable:
¢ |EC 60068-2-1/2/30/6
s [EC61131-2

The technical documentation required to demonstrate that the products meet the requirements of the Low

Voltage Equipment directive has been compiled and is available for inspection by the relevant
enforcement authorities. The CE mark was first applied in:

Signed: W W Authority: ﬂ'B‘é’,—/(«.

Head Quality Management CTO

Date: Basel, the 07.11.07
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B: Mogliche Probleme

Weder griine noch gelbe LED am LAN-Stecker leuchtet

Ursache: Physikalisch (elektrisch) keine Verbindung vorhanden.
Lésung: Sicherstellen, dass ein gekreuztes LAN-Kabel verwendet wird.

Ursache: Das Tachometer ist nicht gespeist.
Lésung: Uberprifen Sie die Speisung des Tachometers.

Ursache: Netzwerkkarte des Computers ist ausgeschaltet oder deaktiviert. (Energiesparmodus)
Lésung: + Offnen Sie das Fenster der Netzwerkverbindungen.

<Start> - <Einstellungen> > <Systemsteuerung> - <Netzwerkverbindungen>
« Markieren Sie die entsprechende Verbindung
+ Offnen Sie das Menu <Datei>
» Wahlen Sie <Deaktivieren>
+ Offnen Sie erneut das Menu <Datei>
* Wabhlen Sie <Aktivieren>
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Gelbe LED am LAN-Stecker leuchtet, aber keine Verbi  ndung mit dem

Browser mdglich

Ursache: Mehrere Gerate sind auf der gleichen LAN-Leitung wie das Tachometer angeschlossen.
Lésung: Das Tachometer funktioniert nur mit einer <Punkt zu Punkt> Verbindung. Entfernen Sie alle
anderen Gerate und stellen Sie sicher, dass kein Hub, Switch oder Router dazwischen

geschaltet ist.

Ursache: LAN-Karte im Computer nicht richtig eingestellt.

Lésung: Konfigurieren Sie die Karte gemass Kapitel 7 Konfiguration mit der PC-Software. Sollte das
Problem nicht behoben sein, stellen Sie sicher, dass die Netzwerkkarte wie folgt konfiguriert

Ist:

Beim PC mussen Sie zuerst die Netzwerkkarte
richtig einstellen.

Gehen Sie dazu auf den Desktop und klicken mit
der rechten Maustaste auf das
<Netzwerkumgebung> Symbol und wahlen Sie
<Eigenschaften> aus. Klicken Sie mit der
rechten Maustaste auf die Netzwerkkarte mit der
Sie eine Verbindung zum Tachometer aufbauen
wollen, wahlen Sie <Eigenschaften>.

Wabhlen Sie Internetprotokoll (TCP/IP) aus, und
wahlen Sie die Optionen:
- <IP-Adresse automatisch beziehen>

- <DNS-Serveradresse automatisch beziehen>

Anschliessend wahlen Sie <Erweitert...>.

- Eipenschaften von LAN-Yerbindung 2 (T500) E]

allgemein | suthentifizienung | Enweitert
Werbindung herstellen Liber:

| B8 Irtel[R) PROA000 MT Desktop Ads

Diese Yerbindung verwendet folgende Elemente:

v ngS-Paketplaner Al

¥ %= Eroadcom Advanced Server Program Driver

[l rteimetprotokoll [TCRAP] |
| |
[ 3 |

Beschreibung
TLCPAR, das Standardprotokoll fur WAk -Metzwerke, daz den
D atenaustausch liber verschiedene, miteinander verbundene
Metzwerke ermdglicht.

[] Symbol bei Yerbindung im Infobereich anzeigen

Benachrichtigen, wenn diese Verbindung eingeschrankte oder
keine Konnektivitat besitzt

[ ok | [ Abbrechen |

Eigenschaften von Internetprotokall (TCP/IP) E]@
Allgemein | Altemative Konfiguration
|P-Einstellungen kinnen automatisch zugewiesen werden, wenn das

Metzwerk diese Funktion unterstiitzt, Wenden Sie sich andemfall an
den Metzwerkadministiator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu

(%) DNS-Serveradiesse automatisch beziehen
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Ste”en S|e SiCher, daSS: Enweiterte TCP/IP-Einstellungen
IPEinstelungen | DNS | WiNS | Dptionen
- ausser dem gezeigten Eintrag keine weiteren P Adesaen
Eintrage vorhanden sind. P Adresse FEm—
DHCP-aktiviert

Standardgateways

G ateray I etrik |

Automatizche Metrik

L]

Wahlen Sie die Lasche <DNS> und stellen Sie Erweiterte TCP/IP-Einstellungen
SICherr daSS' IP-Eiﬂslellungerll DNS .IWINS Optionen |

DMS-Serveradressen in Yerwendungsreihenfolge:

-> keine Eintrage vorhanden sind.

2

Hinzufiigen

Die folgenden diei Einstellungen gelten fiir alle Yerbindungen, fiir die
TER/P aktiviert ist: Flr die Auflosung unvollstandiger Mamen:
(&) Primare und verhindungsspezifische DNS-Suffise anhangen

Ubergeordrete Suffise des primaren DNS-Suffives anhingen
() Diese DNS -5 uffixe anhangen [in Reihenfalge):

Hinzuliige

inzuliigen. BE Eritfernen
DMS-Suffix fur diese Verbindung: ‘
Adreszen dieser Werbindung in DMS registrieren
[C] DMS-Suffiy dieser Yerbindung in DMS -Registrierung verwenden

Waéhlen Sie die Lasche <WINS> und stellen Sie Erweiterte TCP/IP-Einstellungen

sicher, dass: | IP-Einstellungen | DNS Wﬁplianem
‘wINS-Adressen inVerwendungsieiherfolge:
- keine Eintrédge vorhanden sind. |
- NetBIOS- Einstellung auf Standard gesetzt
|St Wenn die LMHOSTS-Abfrage akliviert ist. git sie flir alls Yerbindungen. fiir
die TCPAP akliviert ist.

LMH -Abfiage aktivieren LMHOSTS impartieren,..

MetBI0S5-Einstellung
() Standard
NetBl05-]
statsche |P-Adresse verwendst wird oder der DHCP-Server keine
MNetBIOS-Einstellung anbietet, wird NetBIOS Lber TCR/AP
akliviert

{2 MetBI0S tiber TCPAP aktivieren
() MetBI05 iiber TCPAP deaktiviersn

Anschliessend bestatigen Sie mit <OK> (

ing des DHCP-Servers verwenden. Falls die
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Wechseh‘\ S|e zur LaSChe <A|ternative I Eigenschaften von Internetprotokoll {TCP/IP)
Konfiguration>. | flgemein| Atemative Fanliguraton |

Geben Sie alternative IP-Einstellungen an, falls dieser Computer in mehreren
Metzmerken AL

Stellen Sie sicher dass:

atisch zugewiesens, private [P-Adresse

aldefiniert

- <Automatisch zugewiesene, private IP-
Adresse> gewahlt ist.

Bestatigen Sie die Einstellungen durch <OK>

Bestatigen Sie die Einstellungen durch <OK>

Allgemein |Authentif\zierung Erweitert

Werbindung herstellen Liber:

i E@ IntellR)PROA000MT Desktop Ada |

Dieze Yerbindung verwendet folgende Elemente:

vl QQDS-Paketplaner ~
b % Broadcom Advanced Server Program Driver

Co | ntemetprotakoll [TCRAP]

v

= i |

Installieren Eigenschaften

Beschigibung

TCP/P, das Standardprotokoll fui wiiN-Netzwerke, das den
[Dratenaustausch liber verschiedene, miteinander verbundens
Metzwerke ermiglicht,

[C] Symbal beiverbindung im Infobersich anzeigen

[] Benachrichtigen, wenn diese Yerbindung eingeschrankte ader
keine Konnektivitat besitzt

Falls Sie Anderungen vornehmen mussten, Ausfiihren
missen Sie jetzt noch die LAN-Karte
. = Geben Sie den Namen eines Programms, Ordners,
zuriicksetzen: F Dokuments oder einer Inkernetressource an,
OFfnen: v|
[ Ok, ] [ Abbrechen ] [Qurchsuchen... ]
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Geben Sie in diesem Fenster
folgende Befehle ein:

>cC
-> ipconfig /flushdns
-> ipconfig /release

-> ipconfig /renew

C:AWINDOWS\system 32\cimd. exe

Microsoft Windows XP [Uersion 5.1.268@]
<(C> Copyright 1985-2881 Microsoft Corp.

H:iv>c:

C:~>ipconfig ~flushdns
Windows—IP-Konfiguration

Der DNS-Auflésungscache wurde geleert.
C:“>ipconfig -release

Mindows—IP-Konf iguration

[Ethernetadapter LAN-Uerbindung 2 (TS58@)>:

Uerhindungsspezifisches DHS-Suffix
IP-Adresse. . . .
Subnetzmaske. . .
Standardgateway .

Ethernetadapter LAN-Uerbin
Uerbindungsspe

IP-Adresse .
Subnetzmaske .

Standardgateua;

IC:~>ipconfig sreneu

Windows—IP-Konf igquration

[Ethernetadapter LAN-Verbindung 2 (T58d):

Uerhindungsspez ches DNS—Suffix:

192.168.1.128
Subnetzmaske - 255.255.255.8
Standardgatewvay .

[Ethernetadapter LAN-VUerbindung:

Uerhindungsspezifisches
IP-Adresse. . . . . . .
Subnetzmaske. . . . . .
Standardgateway . . . .

18.7.2.1

aquet - local

basel. jaguet.local
58
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Die Antwort des Tachometers besteht aus unverstandl ichen
Hieroglyphen

Ursache:

LAsung:

Der verwendete Browser in Wechselwirkung mit ihrem Computer interpretiert die Adresse

falsch.
Ergénzen Sie die Adresse mit einem Schragstrich zu: http://192.168.1.127/software/

A 2 Channel Tachometer T500 series - Microsoft Internet Explorer

Datsi Bearbeter; Ansicht Faworiten Extras ? [3]
o i == i
T e \ ) A A - i, 3
Quu - @ - x| [&] Th O suhen leravarien £ (- Lo Jid 3
Advesse |48 hitp://192.168.1. 127 softwarel v | B Werhselnau ks >
Y7 - ISearchwEh]l Upapads your Tookar Hew = | sl « | Help =
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Probleme beim Verwenden von Internet Explorer von M icrosoft

Ursache: Der verwendete Browser in Wechselwirkung mit ihrem Computer interpretiert die Adresse
falsch.
Lésung: « Schliessen Sie den Internetexplorer

« Starten Sie den Internet Explorer erneut

« Warten Sie bis der Internet Explorer vollstéandig geladen ist und der Rechner keine

weiteren Aktivitaten zeigt.

* Rufen Sie den Tachometer mit der Adresse: http://192.168.1.127/software/

Lésung: Sollte die beschriebene Lésung nicht den
gewlnschten Erfolg gebracht haben, dann gehen
Sie ins Menu <Extras> und wahlen Sie
<Internetoptionen>
Wechseln Sie zur Lasche <Sicherheit>

Wabhlen Sie <Stufe anpassen>

Setzen Sie die Einstellungen zurtick auf ,Mittel”
- Klicken Sie auf <Zuriicksetzten>

- Kilicken Sie auf <OK>

- Kilicken Sie erneut auf <OK>

Starten Sie nun erneut den Internet Explorer und

gehen Sie wie in der Betriebsanleitung
beschrieben vor.

Internetoptionen E} El

_VerbidunganeekBgrane | Erweer
Allgemein Sicherheit Datenzchutz Irhalte
| Wahlen Sie sine Webinhaltszone, um deren Sicherhaitseinstellunaen
festzulegen.
® 3 O
Lokales Intranet ‘Werrauenswiirdige
Siters
| € | )

| g i
Internet
@ Diese Zone enthalt alle ‘Websites, die in keiner

anderen Zone enthalten sind.
Sicherheitsstufe dieser Zone

Benutzerdefiniert
Benutzerdefinierte Einstellungen
- Klicken Sie auf "'Stufe anpaszen', um die Einstellungen
2 dnderm.
- Klicken Sie auf "Standardstufe”, um die empfohlenen
Einzstellungen zu verwenden.

[ Stule anpassen.. ] Standardstufe ]
Sicherheitseinstellungen E|E|

Einstellungen:

)

uerelemente und Plugins
ctivex-Steuerelemente ausfuhren, die Fir Scripting sicher si
(3 ) Bkkivieren
C' Deakkivieren
(:' Eingabeaufforderung
@ Activex-Steuerelemente initialisieren und ausfihren, die nicht
() Aktivieren
@) Deakkivieren
C' Eingabeaufforderung
@ Actived-Steuerelemente und Plugins ausFihren
(@) Aktivieren
C' Deakkivieren

C' Eingabeaufforderung
~ . L/

e A diiibaore.

4 *
% T
@ Zurdcksetzen zu: | Mittel

OK } [ Abbrechen ]

el
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Die erste Seite wird korrekt dargestellt, nach dem

Download- Links geschieht aber nichts

Anwahlen des

Ursache: Die Sicherheitseinstellungen des Internet Explorer sind zu restriktiv. 3
Lésung: Setzen Sie die Sicherheitsstufe auf ,Mittel“. Internetoptionen 2x

Im Menu <Extras> wahlen Sie <Internetoptionen>
Wechseln Sie zur Lasche <Sicherheit>

Wabhlen Sie <Stufe anpassen>

- Setzen Sie die Einstellungen auf ,Mittel

Verbindungen__L ganme | Emweiet
Allgemein Sicherheit | Datenschutz Inhalte

Wahlen Sie eine Webinhaltszone, um deren Sicherheitzeinstellungen
festzulegen.

® « o

Lokales Intranet ‘Werrauenswiirdige
Siters
= | >
Internet

Diese Zone enthalt alle ‘Websites, die in keiner
anderen Zone enthalten sind.

Sicherheitsstufe dieser Zone

Benutzerdefiniert
Benutzerdefinierte Einstellungen
- Klicken Sie auf "'Stufe anpaszen', um die Einstellungen
2 dnderm.
- Klicken Sie auf "Standardstufe”, um die empfohlenen
Einzstellungen zu verwenden.

[Slulegnpassen.. ]I[ Standardstufe ]

Sicherheitseinstellungen El El

Einstellungen:

9 KI'Cken S'e a.uf <ZUI‘UCksetZten> @ L uerelemente und Plugins ~
] Actived-Steuerelements ausfihren, dis Fir Scripting sicher si
- Klicken Sie auf <OK> & besens
| | u ) Deaktivieren
__) Eingabeaufforderung
. . @ ActiveX-Steuerelemente initialisieren und ausfihren, die nicht
- Klicken Sie erneut auf <OK> Q) Aren
C' Eingabeaufforderung
Starten Sie nun erneut den Internet Explorer und 9 petver st und s aufven
gehen Sie wie in der Betriebsanleitung () Daaktiviaren
. C' Eingabeaufforderung
beschrieben vor. g e st .
Beni Lo ngen zurucksetzel
[ OK 1 [ Abbrechen ]
Lésung: Sollten Sie diese Einstellungen nicht verandern kénnen oder wollen, so empfehlen wir ihnen

einen zuséatzlichen Internet Browser wie z.B. Firefox (freeware) zu verwenden.
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Probleme beim Verwenden von Internet Browser Moazill a

Ursache: Der ,Ping" funktioniert, aber eine Fehlermeldung erscheint, dass der Proxy Server nicht
gefunden wurde. Es ist ein Proxy-Server definiert.
Losung:  Umgehen Sie den Proxy- Server.

—

Im Menu <Extras> wahlen Sie
<Einstellungen>

Wechseln Sie zur Lasche
<Netzwerk>

Wabhlen Sie <Einstellungen>

Wabhlen Sie <Direkte Verbindung
zum Internet>

Bestatigen Sie mit <OK>

Allgermein Tabs Inhalt Feeds  Datenschutz  Sicherheit  Erweitert

| Allgemein INEtZWErk IUp&ate, verschidsseling |

Werbindung
Festlegen; wie sich Firefox mit dem Internet verbindet
- Carche v
‘ Es werden bis 2u i_Sl_Z— MB Speicherplatz als Cache verwendet
[ [s]3 l I Abbrechen } [ HilFe ]
Yerbindungs-Einstellungen | X |

Praxies for den Zugriff auf das Internet konfigurieren

(%): Direkke Verbindung zum Internet:

(") Die Proxy-Einstellungen filr dieses Netzwerk autamatisch erkennen

(") Manuelle Proxy-Konfiguration

(") Automatische Proxy-Konfigurations-URL:

[a]4 ] [Abbrechen] ’ Hilfe:
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Wie erkenne ich die aktuell auf dem PC installierte

Gehen Sie zu
<Systemsteuerung>
Und wéahlen Sie <Java>
(die Kaffeetasse)

LOsung:

(Win XP)

B Systemsteuerung

Datei Bearbeten Anscht Eavoriten  Extras 2

Quik - @ - (F Pauten 2o |-

Java Version?

EEX
;’!!

Adtesse | [ Systemsteuerung

| B wechseinzu
~

Anzeige

% Broadcom Cortrol Suite 2

LY

L= i Drucker und Faxgerste
i v
g& Gamecontroler i

Systemsteuerung Automatische Updates

Zur Kategorieansicht wechseln

Datum und Unrzsit
Siche auch

& Windows Lipdate
@) Hilfe und Support

Eingabehifen

Fue

Geplante Tacks

&

Intermetoptionen

©

o~

Maus

=

Regions- und Sprachoptionen Scanner und Kameras

el |

T |

\

Lo

Sicherheitscenter Software

Sprachein-{ausgabe

J Sounds und Audigerate

TasKleiste und Startrenii

EE Tastatr

E Windows-Firewsl

% Benutzerkanten =

R))

=27/ Drahtiosnetzwerkinstallation

d

Sl Erergieaptionen

Harduware

Mal

.

rdneraptionen

57
A

Schriftarten

SoundMax

Systern

___ Telefan- und Modemoptioren

L] V!

Wabhlen Sie <Anwendungsinfo...>

Weitere Informationen Gber die Java-Technologie
und hervorragende Java-Anwendungen erhalten Sie

unter http://www.java.com

Allgemein | aktualisieruna | Java | sicherheit | Erweitert

Anwendungsinfo

Versionsinformationen zu Java Control Panel anzeigen.

 Metewerksinstellungen

Die Metzwerkeinstellungen werden beim Aufbau einer Inkernet-Verbindung
verwendet, Java verwendet standardméBig die Metzwerkeinstellungen Thres
WWebbrowsers. Diese Einstellungen sollten nur erfahrens Benutzer andern.

Metzwerkeinstellungen. ..

[ Temporare Internet-Dakeien

Dateien, die Sie in Java-Anwendungen verwenden, werden in einem speziellen
Ordner gespeichert, um spéter schneller wieder sufgerufen werden zu kénnen,
Nur erfahrene Benutzer sollten Dateien Ibschen oder diese Einstellungen dndern,

Dateien laschen... | [ Einstellungen...

abbrechen Arwenden

Anwendungsinfo

JAVA™ 2 Platform
Standard Edition

Veraion 1.5.0 (Build 1.5.0_D6-b05)

Copyright 2005 Sun Microsystems Inc.

Alle Rechte worhehalten. Die Verwendung unterliegt
den Lizenzbestimmungen.

Weitere Informationen iber die Jawva-Technologie und
hervorragende Java-inwendungen erhalten Sie unter
http: /i, javs. com
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