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作業 前 必 い 

当社 機械 全 ン 等通常作業 全 行 え 全装置 組 込

機械 十 注意 寧 扱い い  

保 検 部品交換等 や 得 機械 中 手 入 場合 電源 ン ン 抜

等 電源供給 断 圧縮空気 抜 供給 断 後 行 い  

機械 アー 線 常時取付けた おい 下さい  

扱 明書中 写真 内部 明 全 等 外 あ 場合 あ

通常作業中 対 全 外 い い 客様 特別 全規格

全 類 外観 異 場合 あ  

 

 

 

 

注意 抜粋  

扱 明書 従 用途 外 目的 機械 使

用  

 

機械 保 検 消耗品 破損部品 交換 含

客様 責任 行 戴  

 

機械 扱い 保 関 問い合わ 当社

部 伺  

料 出張 行  

問い合わ 時 注意 

機械 対 問い合わ 扱

明書 及び 面等 資料 手元 置 当社

部員 話 い  

た 以下 情報をお知 せ下さい｡ 

 
1.会社  

2. 所 電話番号 

3.御担当者 部署 内線番号 

当社 連絡 必要 事  

4.当社機械 型番 管理番号 

機械 銘版 刻 い  

5. 使用中 製品 端子 型番 

6. 問い合わ 概要 

7.緊急  

8.不具合箇所 明 

9. 情報 客様 意見 

全 注意 

保 い  
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第 1章  
 
本 扱 明書 ン ン ン 自動挿入 1
連端子  ン ン ン  装置 関 扱 明書  
作業 前 必 い  
 
本機 1個 断 ン 向 任意 検出機能

動作 端子 ン 挿入  
ン ワ 布線 ン 置決 及び固定等 設備 付い

客様 用意 い  
 

本機 ワ 側 設備 信号 送 信 各動作 制御  
詳細 い 弊社 問い合わ い  
 

調整 交換作業等 必 電源及び 供給 遮断 い  

尚 本文中 付い い 目 等 能性 場合 注意事

記載 い  
交換 調整作業 十 注意 行 い  

 

記載 い や 明 実 異 い 場合 御 い  

尚 本文中 付い い 目 部品 破損や動作不良 起 能性

場合 注意事 記載 い  
 
 

本文中 付い い 目 扱い ン や追記事 記載

い  
 

 
 

 
 

 険 

注 記 

付 記 
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第 2章 ン 様 

 
2.1 ン 重量  第 章 ン構成参照 

2.2 電源  AC Vみ10％ 単相 50/60Hz A 

2.3 空気圧   ( 4 kg/cm2 ) 
 ン 無給油 給油 不要  

2.4   sec/cycle 個送 検出無  参考値  

2.5 ン   * 端子    * 端子 不良 
* 端子送 不良   * ン 動作

 
 * PLC異常  
 * 挿入 原 異常  * ン

原 異常 
 * 挿入 死 異常  * ン  
 * ン  * 運転 選択  
 * 挿入量記憶無   * 挿入量記憶無  
 * ン -動作異常 

 
 

2.6 設置姿勢  水 垂直 

2.8 挿入端子数  端子 

2.9 挿入    mm 
 
2.10 挿入力   kg 
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第 3章 ン構成 
 
 
 

 
 

AIR FILTER REGULATORお客様準備品 

推奨品  Ｓ 製 Ｗ -  

 約 ｋｇ 

REEL SUPPORT  

制御盤    約 ｋｇ 

CONTROL BOX  

操作   約 ｋｇ 

OPERATION BOX  

 

 

 
 

  

 

 
  

 

φ  

 

客様準備品 

ｉｇ  

 

 

 

ン   約 ｋｇ 

INSERTER MODULE  
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第 4章 各部 明 

本機 ン 記 構成  

1 ン 部  (Inserter Sub Ass'y) P/N  
 ン ＳＳＹ P/N  
 ＳＳＹ P/N  
 ＳＳＹ P/N  

2 ン ン  (Conversion Kit) P/N  
 ン ン ＳＳＹ P/N  
 ＳＳＹ P/N  

 
各部 機能 明  

 
4.1 ン 部  

本体 主要部 構成 適用 変更 影響 い部

 
出荷時 ン ン 組 込 体 い  
 
本体 水 垂直 設置 能 あ 客様 ワ 自動化 ン 状況 合わ

設置出来  
又 作業 固定 ン ン 使用 能  
固定 場合 指定 使用 挿入荷重 耐え う 指定 付 必要  
 

必要 置 固定 い  
水 設置 場合 回転軸 端 面 方 逃 穴等 必要

詳細 い 合い寸法 参照 い  
付属 い 必要 応 付加 勧  

 
4.2 ン ン  

適用 寸法 応 変更 部 ン ン 総称

 
 
ター 型番や仕様 違い 選択さ た部品 構成さ 出荷時 仕様 適応 た部品 組 込

お  

こ 任意 交換 う 取付け再現性を有 た標準化設計 お  
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第 5章 設置手  

客様 用意 目 い 明  

1 本体及び 付  
2 空気圧及び電源 供給 
3 ワ  ン 治具 準備 
 

5.1 本体 付  
合い寸法 参考 ン本体及び 必要 姿勢 設置 固定 い  
設置用 振動や 発生 い う 剛性 あ 構造 材質 使用 い  
 

ン本体 付 用 緩

用 外 行 い  
 

 
5.2 空気圧及び電源 供給 
φ10 使用 指定 空気圧 供給  
使用圧縮空気 水 や 異物 混入 誤動作 事  
制御盤 操作 及び 本体 接 い (詳細 ｉｇ

参照 い ) 
制御盤内底面 端子 記 う AC100V電源 供給 い  

外部 非常停 ン 接 場合 L1 L2間 N1 N2間 短絡 外

記 う 接 い  
 
 
電源 客様側 準備 い  

注 記 

AC100
V 

線 

外部非常停 ン 

付 記 



 

 

MAG-MATE RANDOM INSERTION MODULE  

P/N －  

 

412-5722 

 

 of. 44 
Rev C 

5.3 ワ  
ワ 挿入 対象物(ワ ) 固定  
設計 製作 置決 精 挿入荷重 十 耐え う 精 及び強 余裕 持

構造 い  
ワ 複数 い い 方向 設計 い 場合 ワ 移動

及び 置決 機能 必要 あ ワ 客様 御準備 い

ｉｇ 5-3-2  
尚 端子挿入時 ン 高 死 番 状態 ～

㎜ 範 使用 い 端子挿入時 ン 面 面 推

奨隙間 ～ ㎜  
推奨高 死  ㎜～ ㎜ 範  

検出 能範 死 約 ～ ㎜ 範  
 
死 及び ン 高 確認 側面 外 隙間 確認

い  
死 時 隙間 約 ㎜ ｉｇ 5-3-1  

 

 
 
 
 
 

測定時 隙間 指 い う十 注意 行 い  
 
 

ン 高 隙間 物 挟 状態 ン 電気 動

い い  
部品 破損 事  
 

ン 高 確認隙間 

注 記 

 険 

ｉｇ  
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6章 ン 及び調整手  
 

及び調整 終わ ～ 回動作 全 調整

行わ い 事 確認 い ( 付適用規格 114-2046  114-2066参照) 
尚 各調整 必要 応 外 い  

外 電源及び 遮断 行 い  
調整後 付 後 電源及び 供給 動作確認 行 い  
 

 
1 外  
2 置調整 
3 挿入深 調整 
4 調整 
5 調整 

 
6.1 外  

 付 引 出  
 ン 手前 倒 状態 挿入口 挿入  

ｉｇ 6-1-1  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 挿入口 挿入 ン 爪 引 掛 送

込 い  
 操作 連動 単動 換え 単動 側 電源 ン 押 い  
 電源 ン 灯 原 復帰 ン 滅  
 原 復帰 ン 押 原 復帰 行 い 原 復帰完了後 原 復帰

ン ン 滅 灯 変わ 端子 ン 滅  
 端子送 ン 押 ン 動作 端子送 ン 数回押

先端 見え 送 い  
 自動 換え 自動 側 端子 ン 押

回送 端子挿入動作 行 再 回送  
端子挿入動作後 経路 残 い 端子 端 除い い  
(端子 運転)端子 ン ン 滅 灯 変わ 原 ン 灯

ン ン 滅 原 ン 灯 い場合 ン 原 出 い

 
ン ン 滅 い場合 送 置 あ い  

常 置 ン ン 滅  

 

注 記 

ン  

ン  
挿入口 

ｉｇ  
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端子送 ン 押 1回押 送 行 い  
尚 操作 行 場合 端子 ン ン 滅状態

再 端子 運転 行 い 端子 ン ン 灯状態 い  
 

 
 自動 換え 側 倒 ン 押 い  

1 回押 送 ン 断 端子挿入 復帰 動作 行 い

 
異常 自動 換え 自動 側 倒 ン 押

い  
1 動作  

 1 動作 数回行 い ン ン 排出

断 置 い  
断 置 右均等 あ 送 置 常  

 送 置 い時 置調整 調整 い  
 外 ン 操作部 押 状態 引 出

 
 
 

6.2 置調整 ｉｇ 6-2-1  
送 置調整 調整 緩 調整 ゆ 廻 調整

 
1回転 0.7mm移動  
調整完了後 固定 送 確認 い  

送 置 調整 端子 寸法 変わ 調整後 必

右寸法 確認 い 右 ン 良 Max0.25mm 足  
 

送 不足 右側 見 時計方向 送 過 時 反

時計方向 廻 い  
 

 

付 記 

付 記 

ｉｇ  

 

調整  

調整  
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6.3 挿入深 ( ン 挿入端) 調整 ｉｇ 6-3-1  

 

電源及び空気源 遮断 行 い  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 ン 付い い 調整固定 ン 固定 緩 い  
 ン 調整 密着 調整 廻 い  
ン 移動 (1回転 0.5mm移動 ) 

 
挿入 浅い時 側 見 時計方向 挿入 深い時 反時計方向

廻 い  
 
 

 調整 終わ 調整固定 締 い  
 調整 ン 及び 密着 い 事 確認 い  
 ン 固定 締 い  
 再調整 必要 場合 ～ 繰 返 い  

 
6.4 調整 ｉｇ 6-4-1  
 

 
電源及び空気源 遮断 行 い  

 
 

 

 険 

付 記 

 険 

ｉｇ  

 

ン  

調整固定  

ン 固定  

調整  

ン  

 

ｉｇ 6 3 1 

 

 
ン  

ン 固定  

調整  

ン  
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 ン 付い い 調整固定 ン 固定 緩 い  
 調整 密着 廻

付 置 調整 い (1回転 0.5mm移動 ) 
 
挿入 浅い時 側 見 時計方向 挿入 深い時 反時計方向

廻 い  
 
 

 調整完了後調整固定 締 い  
 調整 ン 及び 密着 い 確認 い  
 ン 固定 締 い  
 再調整 必要 場合 ～ 繰 返 い  

 
ン 推奨段差 面 ン

み0.025 い 状態  ｉｇ 6-4-2  
 

 
 
 

6.5 ン 調整 ｉｇ 6-5-1  
 

電源及び空気源 遮断 行 い  
 

 

付 記 

 険 

 
負荷用 ン  

固定  

 
 

付 記 

 

ン  み0.025 

ｉｇ  

ｉｇ  

ン  
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調整 ン ン 外 い  
ン ン ン 外

外 出  
 
 

 固定 緩 負荷用 ン 軽 締 付 後 負荷 ン 反時計方向

1/8回転(45 )戻 い  
 ン 軽 動 (約 700g)事 確認 い  
 固定 締 固定 い  

 
6.6 検出 ン 調整 ｉｇ 6-6-1  

 

検出 ン 交換 調整 必要  

 
 

 ン 固定 回 い  
 ン 回 ン ン 段差 ～ ㎜ 時

う調整 い  
単動 選択 い 場合 検出 ン 時 ン ン 灯致  

 
 
ン ン 段差 ～ ㎜ 時 ン

う 調整 場合 ン 停 時 ン

隙間 約 ～ ㎜  
尚 確認方法詳細 定期 検 参照 い  

 
 

 
 
 
 
 
 ン 固定 回 ン 固定 い  
 検出 ン 配線 い 場合 検出 ン 付 固定 外

配線 直 後 再 検出 ン 付 固定 い  
 

付 記 

付 記 

ン ン

段差 

検出 ン  

ン  

ン  

検出 ン 付  
固定  

検出 ン  
付  

付 記 

ｉｇ  
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第 7章 部品交換 
 

部品交換後 必要 応 第 6章 参考 調整確認 行 い  
 

 
7.1 及び ン 交換 
 

電源及び空気源 遮断 行 い  
 

 
 押 状態 ン 抜い い  ｉｇ 

7-1-1  
 

 
 

 ン 固定 外 い  ｉｇ 7-1-2  
 

 
 

 ン 又 交換 い  
 

ン 及び ン 右 あ  
右 間違え い う 付 い  

 
 

 付 手 ～ 逆 行 い  
ン ン ン 挿入 昇 付

挿入 い  
 ｉｇ 7-1-3  

 

 

注 記 

 険 

注 記 

昇  

 

ン  

ン 固定  

ｉｇ  

ｉｇ  

ｉｇ  
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7.2 ( ) 交換 
 

電源及び空気源 遮断 行 い  

 
 側面 固定 外 側面 外 い  ｉｇ 7-2-1  

 

 
 

 
 固定 外 い  ｉｇ 7-2-2  

 

    
 
 

 外 い  ｉｇ 7-2-3  
 

 
 

 険 

側面  

側面 固定  

側面 固定  

固定  

 

ｉｇ  

ｉｇ  

ｉｇ  
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 手前 外 い  ｉｇ 7-2-4  
 

 
 

 
 押え 固定 外 押え 外 い  

固定 交換 固定 固定 外 い  

ｉｇ 7-2-5  
 

 
 
 

 
 固定 外 交換 い 固定

交換 場合 固定 交換 い   
 

 付 固定

い  
 

右 あ  
 
 
 

 替え ン 付 い  
 固定 付 押え 付 固定 い  
 後 前後 (
ワ ) 渉 無い 確認 い  

 付 固定 い  
 側面 付 い  

時 後側 付 う 付 い  

押え 固定  
固定  

固定  

押え  

付 記 

ｉｇ  

ｉｇ  
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7.3 ( ワ ) 交換 
 

電源及び空気源 遮断 行 い  

 
 

 側面 固定 外 側面 外 い  ｉｇ 7-3-1  

 

 
 
 

 押え 付 外 押え 外 い  

ｉｇ 7-3-2  
 

 
 

 外 い  ｉｇ 7-3-3  
 

 
 

 交換 い  

 険 

側面  

側面 固定  

側面 固定  

押え  
付  
本  

 

押え  

ｉｇ  

ｉｇ  

ｉｇ  
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 枚 刃 手前 う い  
 押え 付 固定 い  
 側面 付 い  

時 後側 付 う 付 い  
 

 
7.4 ン 交換 
 

電源及び空気源 遮断 行 い  
 
 

 挿入部 ン固定 緩 ン固定 外

い   
ｉｇ 7-4-1  

 

 
 
 

 ン 抜い い  ｉｇ 7-4-2  
 

 
 

 固定 外 外 い  ｉｇ 7-4-3  
 

 
 

 険 

ン固定  

ン 
固定  

ン 

固定  

固定   

 

ｉｇ  

ｉｇ  

ｉｇ  
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 送 緩 送 抜い い  

ｉｇ 7-4-4  
 

出 い い 緩  
外 固定用 脱落 事  

 
 

 
 

 固定 外 外 い  

ｉｇ 7-4-5  
 

 
 
 

 ン 外 い  ｉｇ 7-4-6  
 

付い い 送 戻 ン 飛 い う 注意 い  
 

 

注 記 

送  

 
固定  

ン  

送  
 

 

注 記 

送 戻 ン  

ｉｇ  

ｉｇ  

ｉｇ  
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 ン 外 い  ｉｇ 7-4-7  

 

付い い ン ン 飛 い う 注意 い  
 

 
 

 
 

 ン 交換 い  
ン ン 忘 い  

 ン ン 爪 側 爪 側 う

い  
送 戻 ン 忘 い  

 付 い  
 送 締 い  
締付 後 回転戻 送 固定 い  

 側及び 側 押え 状態 固定 い  
 側及び 側 押え 状態 固定 い  
 ン 押 状態 ン 挿入 い  

 
尚 ン 送 個数 穴 箇所  
番右側 穴 挿入 い  ｉｇ 7-4-8  

 

 
 

 ン固定 締 い  
 ン固定 置 ン固定 固定 い  

注 記 

ン - ン  

端子送 穴 

端子送 穴 

端子送 穴 

注 記 

ｉｇ  

ｉｇ  
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第 8章 操作  
 

 
 電源 ン  電源 ン  
 原 復帰 ン  単動運転時 ン 原 復帰 ン  
 端子 ン  端子 運転 行 う ン (単動時 効) 
 端子送 ン  送 ン 手動 動作 ン (単

動時 効) 
 ン  単動運転時 挿入 ン  
 電源 ン  電源 供給 ン  
 自動 換え  

  単動運転時 運転 換え 選択時

押 動作

自動 選択時 押 ン

自動運転 ” 側 自動的 側

戻 発生時 停 及び 解除

使用  
 連動 単動 換え   動作 単動 連動 換え 単動 選択時

本操作 ン 動作 連

動 選択時 外部 信号 動作  
 原 ン   内 各 ン 及び 原 置 あ

灯  
   表示  
 生産 ン   挿入動作数 ン  

 

 

 
    

 

 

 

 

 

ｉｇ  
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第 9章 外部 ン I/F 様 
9.1 ン信号 種類 
 

a. 信号 外部 ン 入力信号 
b. 時停 信号 外部 ン 入力信号 
c. ワ ン 信号 外部 ン 入力信号 
d. ン 信号 外部 ン 入力信号 
e. 挿入準備完了信号 外部 ン 入力信号 
f. 挿入量記憶開始信号 外部 ン 入力信号 
g. 高 検出限定動作信号 外部 ン 入力信号 
h. 挿入 信号 (2 )  外部 ン 入力信号 
i. 信号 外部 ン 入力信号 
j. 原 復帰信号 外部 ン 入力信号 
k. 原 信号 外部 ン 出力信号 
l. (2桁) 外部 ン 出力信号 
m. 信号 外部 ン 出力信号 
n. 挿入完了信号 外部 ン 出力信号 
o. 連動信号 外部 ン 出力信号 
p. 記憶完了信号 外部 ン 出力信号 
 

9.2 ン信号 様 

信号  FUNCTION SPEC 
a. 信号 

(X10) 
外部 ン 指 信号 

 
0.5sec 信号 
※注記 1 

b. 時停 信号 

(X11) 
外部 ン 時停 信号 

程停  
0.5sec 信号 
※注記 1 

c. ワ ン 信号 
(X12) 

外部 ン ワ ン 信号 信号 

d. ン 信

号 
(X13) 

外部 ン ン

信号 
信号 

e. 挿入準備完了信号 
(X14) 

外部 ン 挿入準備完了信号 
挿入準備 出来 挿入

開始  

信号 
挿入準備 完了

挿入完了信号 出力 ON
状態 保持  

f. 挿入量記憶開始信号 
(X15) 

外部 ン 挿入量(
高 )記憶開始信号 
本信号 ON 連動

挿入量記憶

動作  

信号 
挿入量( 高 ) 記

憶 前

記憶完了信号 出力

ON状態 保持  

g. 高 検

出限定動作信号 

(X16) 

外部 ン 記憶 運転信号 
挿入量記憶 動作

時 信号 ON い

高 検出後 挿入動作

行 わ 昇  

信号 
挿入量記憶動作 運転 行 う時

f.挿入量記憶開始信号
ン ON/OFF  

0.5sec 

0.5sec 
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信号  FUNCTION SPEC 

h. 挿入 信号 

( X18, X19) 
外部 ン 挿入 信号 

00 2端子挿入 
01 側端子挿入 
10 右側端子挿入 
11 2連端子挿入 

常時出力  
替 前 行 う  

i. 

信号 
(X1A) 

外部 ン 信

号 
0.5sec 信号 
※注記 1 

j. 原 復 帰 信 号 
(X1B) 

外部 ン 原 復帰信号 0.5sec 信号 
※注記 1 

k. 原 信号 (Y40) 
外部 ン 原 信号 

原 出 い 時 常時出力

 

信号 

l.  
( Y41-Y44 

, Y45-Y48) 

外部 ン  
4 /桁 2桁

常時出力  

信号 

m. 信号 
(Y49) 

外部 ン 信号 
発生 い 時

出力  

信号 
発生

信号 ON状態
保持 (但 非常停

時 電源 ON
状態 保持 ) 

n. 挿 入 完 了 信 号 
(Y4A) 

外部 ン 挿入完了信号 
挿入動作 完了 時 出力

 

0.5sec 信号 
※注記 1 

o. 連動信号 (Y4B) 
外部 ン 連動信号 
連動 単動 替 連動側 あ

出力  

信号 

p.記憶完了信号 
(Y4C) 

外部 ン 挿入量記憶完了信号 
挿入量( 高 ) 記憶 完了

い 時 出力  

信号 
挿入量 記憶 完了 挿入

記憶開始運転 始 ON状態
保持  

 

0.5sec 

0.5sec 

0.5sec 
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9.3 ン信号配線 
. 信号 出端子  

配線 制御盤右側 電線 通 記端子 段 込 い  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

. 信号配置 
信号 出 用端子 ン信号 配置 記 通  

時

停

信

号 

ー

信

号 
0

V
 ン ワ

ー

ン

信

号 

ャ

ィ

ン

信

号 

挿

入

準

備

完

了

信

号 

挿

入

量

記

憶

開

始

信

号 

キ

ャ

ビ

テ

ィ

高

さ

検

出

限

定

動

作

信

号 

挿

入

ー

信

号 
 

挿

入

ー

信

号 
 

ー

ッ

信

号 

原

復

帰

信

号 

ー

ー

 
 –

2
 

 

ー

ー

 
 –

1
 

原

信

号 

ー

ー

 
 –

8
 

 

ー

ー

 
 –

4
 

ー

ー

 
 –

2
 

 

ー

ー

 
 –

1
 

ー

ー

 
 –

8
 

 

ー

ー

 
 –

4
 

ー

信

号 

挿

入

完

了

信

号 

連

動

信

号 

記

憶

完

了

信

号 

 

制御盤内部 
 

信号 出用端子  
ｉｇ  
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第 10章 操作 制御盤 ン 

 
 

ン 型番 称  型番  番号 

2-909076-0 SWITCH, PUSH BUTTON  ABW122R IDEC 1 

6-912909-2 SWITCH, PUSH BUTTON / A16L-AGM-24D-1 OMRON 2,3,4 

5-912909-7 SWITCH, PUSH BUTTON / A16L-JGM-24D-1 OMRON 5 

3-912909-2 SWITCH, PUSH BUTTON  A3PA-90A12-24EW OMRON 6 

3-1596272-1 GUARD, SWITCH  A3PAN-5050 OMRON 6 

2-1596272-8 SWITCH, SELECT  A165S-A3AM OMRON 7 

2-1596272-9 SWITCH, SELECT  A165S-3N-2 OMRON 7 

3-1596272-0 SWITCH, SELECT  A165S-A2M-1 OMRON 8 

2-751786-3 LED  DB-13G SATO PARTS 9 

1596178-1 DISPLAY  M7E-01HRN2 OMRON 10 

1596178-2 ENDPLATE, DISPLAY / M7E-012M-1 OMRON 10 

1596178-3 CONNECTOR, DISPLAY  NRT-C OMRON 10 

2-758732-2 COUNTER / H7EC-NV-B OMRON 11 

2-912909-1 BUZZER / M2BJ-B24 OMRON 12 
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ン 型番 称  型番  番号 

5-751998-2 BLOCK, TERMINAL / BND15W IDEC 1 
2-751998-5 PLATE, END / BNDE15W IDEC 1 
7-751998-0 PLATE, END / BNDE15W2 IDEC 1 
3-751998-2 COVER, TERMINAL / BNC230 IDEC 1 
1-751998-2 SHEET, MARK / BNM7 IDEC 1 
6-751998-6 COVER, TERMINAL / BNC240 IDEC 1 
6-751998-8 ROD, TERMINAL / BNR1 IDEC 1 
6-751998-7 NUT SET / BNN1 IDEC 1 

909072-7 OUTLET / WK3001 MATSUSHITA 2 
1596703-5 SWITCHING POWER SUPPLY / R50A-24-N COSEL 3 
1596703-2 SWITCHING POWER SUPPLY / R10A-24-N COSEL 4 
1596811-5 保 用中  / MR-J2CN3TM MITSUBISHI 5 

722494-7 RELAY / LY2N DC24V OMRON 6 
2-723567-7 SOCKET, RELAY / PTF08A OMRON 6 
1-751310-6 RELAY / MY2N-D2 DC24V OMRON 7-8 
2-723567-1 SOCKET, RELAY / PYF08A OMRON 7-8 

751311-5 HOLDER, RELAY / PYC-A1 OMRON 6-8 
409547-3 CIRCUIT PROTECTOR / CP30-BA-2P1M-3A MITSUBISHI 9 
409547-7 CIRCUIT PROTECTOR / CP30-BA-2P1M-15A MITSUBISHI 10 

1-409547-0 COVER, CIRCUIT PROTECTOR / TC2-CP MITSUBISHI 9-10 
1596941-1 MAGNET CONTACTOR / S-N10 AC100V MITSUBISHI 11 
1596941-2 COVER, MAGNET CONTACTOR / UN-CV110 MITSUBISHI 11 
1596810-1 PLC / Q00JCPU MITSUBISHI 12 

1596810-2 INPUT UNIT / QX41 MITSUBISHI 12 
1596810-3 INPUT UNIT / QX40 MITSUBISHI 12 

1596810-4 OUTPUT UNIT / QY41P MITSUBISHI 12 
1596810-5 OUTPUT UNIT / QY40P MITSUBISHI 12 

1596810-6 POSITIONING MODULE / QD75M1 MITSUBISHI 12 
1596810-7 I/O CONNECTOR / A6CON1 MITSUBISHI 12 

1596811-2 SERVO AMPLIFIER / MR-J2S-40B1 MITSUBISHI 13 
2-911631-7 NOISE FILTER / ZAC2215-00U TDK 14 

722388-3 NO FUSE BRAKER / NF30-CS-2P-15A MITSUBISHI 15 

ｉｇ  

制

御

盤

内

部
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第 11章  覧 
 端子  

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 
運転中 終了

 

い  

ン

停  
 

い

い状態 う

 

DT-CONTACT SPLICE ン

ON い い状態

う  

DT-CONTACT SPLICE ン う

ON/OFF う ン 調整 い  
調整 い場合 センサ 断線や破損 考え

センサを交換 下さい  

運 転 中 DT-CONTACT 
SPLICE ン OFF

 

 

 端子 不良 

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

DT-CONTACT ン 端子

置 あ い

い状態 う

 

い 置 あ 状態 DT-CONTACT
ン 端子 う う ン 置 調整

い  
調整 い場合 ン 断線や破損 考え

ン 交換 い  
 
 
 
 
 
 
 

い  

DT-CONTACT ン ON
い い状態

う  

DT-CONTACT ン 端子 置 合 い

状態 DT-CONTACT ン ON う ン 調

整 い  
 

 

ン 検出 置 

ON 
 

OFF 

ン 検出 置 

● 
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 端子送 不良 端子 ( 付着) 

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

い 置 送

 

端子 変形や 経路 異物混入

端子 送 い  
ン 置 合 い い  

ン 磨耗 い 破損 い

 
ン 送 戻 ン 破損 い

 
ン ン 破損 い  

等 原因 考え  
原因 調査 修 い  

即停  
全 ン

原 置 戻

急停

(※) 

電源  

終了 付

着 い  
新 い い  

運転中 端子 送 い

DT-CONTACT SPLICE ン

ON/OFF
(通常 回 送 ON→OFF→
ON) 

DT-CONTACT SPLICE ン う

ON/OFF う ン 調整 い 端子

送 ン ON/OFF 確認

い  
調整 い場合 ン 断線や破損 考え

ン 交換 い  

※急停  電磁 動作 停  

 

 ン 動作  

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

ン 起動指

出 定時間内 ン

動作 完了  

発生 ( 22 時 発生) 
ン 発生 (

23 時 発生) 
ン 経路 い 異物

混入 い 等 何 理由

動 い  
ン 送 戻 ン 破損 い

 
ン や 置決 側 何 問題 あ

 
等 原因 考え  
原因 調査 修 い  

即停  
全 ン

原 置 戻

急停

(※) 

電源  

※急停  電磁 動作 停  

 

 PLC異常 

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

PLC本体 異常 検出  
PLC本体 異常  
PLC 扱 明書 原因 調査 修

い  

即停  
全 ン

原 置 戻

急停

(※) 

電源  

※ 急停  電磁 動作 停  

ン 検出 置 

ON 
 

OFF 
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※  

～  ン 原 異常 
10 端子送  前 (原 ON) 11 端子送  後 (原 OFF) 12 ン   (原 ON) 1B ン   (原 OFF) 

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

ン 原 出 い い状態

う  

空気圧不足 
異物混入 
ン やソ 破損 

等 原因 考え  
原因 調査 修 い  

い  ン ン ON/OFF 
い  

ン ン 置 い  
ン 内部 破損 
ン ン 断線 破損 

等 考え  
原因 調査 修 い  

PLC 側 ン ON/OFF
認識 い  

ン ン   PLC間 断線 
PLC入力 故  
等 考え  
原因 調査 修 い  

 

 ン 原 異常 

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 
原 復帰 行 う前

う  
原 復帰 行 原 出 い  い  

 
 挿入 死 異常 

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

運転中 ン ン

定時間内 死 到着

い  

空気圧不足 
異物混入 
ン やソ 破損 

等 原因 考え  
原因 調査 修 い  

即停  
全 ン

原 置 戻

 

電源  

ン ン 動作指

出 ン 動

い  

ソ   PLC間 断線 
ン やソ 破損 

PLC出力 故  
等 原因 考え  
原因 調査 修 い  

ン ン 死

到着 い DT-CONTACT 
INSERTION ン ( ン

死 ン ) ON い  

DT-CONTACT INSERTION ン 置 い  
DT-CONTACT INSERTION ン 破損 
DT-CONTACT INSERTION ン   PLC間 断線 
PLC入力 故  
等 考え  
原因 調査 修 い  

 
 ン  

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

置決 異常 検出

 

PLC 置決 発生  
置決 扱 明書 原因 調査

修 い  

即停  
全 ン

原 置 戻

急停

(※) 

電源  

※急停  電磁 動作 停  
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 ン  

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

挿入量記憶 /挿入量記憶
運転時 高

検出 ン 検知

ン

ン  

置  
高 検出 ン 破損 
高 検出 ン   PLC間 断線 

PLC入力 故  
PLC 出力 故 (Y3A 高 ン

効信号) 故  
ン や 置決 側 何 問題 あ

 
等 考え  
原因 調査 修 い  

即停  
全 ン

原 置 戻

急停

(※) 

電源  

※急停  電磁 動作 停  

 
 運転 選択  

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 
連動/単動 換 連動側

あ 時 操作 運転操

作 行 ( 原 復

帰 端子 端子送 ) 
操作 運転操作 行 う場合 連動/単動 換

単動側 外部 信号 運転操作 行 う場

合 連動側 い  
い 

 
連動/単動 換 単動側

あ 時 外部 運転操作

行 ( 原 復帰) 

連動運転中 連動/単動 換

単動側 換え  
運転中 連動/単動 換 行 わ い い  程停  

単動運転中 連動/単動 換

連動側 換え  

 
 

 挿入量記憶  

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 
挿入量 記憶 い い 挿

入量記憶値使用運転 行 う

 

挿入量記憶運転 又 挿入量記憶 運転 行 挿入

量 記憶 い  
い  

 
 端子 未完 

内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 
端子 運転 行 わ

う  
端子 運転 行 い  い  

 
～  ン 動作異常 

30 端子送  31 ン  
内容 発生原因及び対処 発生時状態 解除方法 

ン 動作 定時間内 完了

 

空気圧不足 
異物混入 
ン やソ 破損 

等 原因 考え  
原因 調査 修 い  即停  

全 ン

原 置 戻

急停

(※) 

 ン ン ON/OFF 
い  

ン ン 置 い  
ン 内部 破損 
ン ン 断線 破損 

等 考え  
原因 調査 修 い  

PLC 側 ン ON/OFF
認識 い  

ン ン   PLC間 断線 
PLC入力 故  

等 考え  
原因 調査 修 い  

※急停  電磁 動作 停  
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第 12章 回路  
12.1 回路  
 

 
ｉｇ  
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12.2 電気回路  

ｉｇ  



 MAG-MATE RANDOM INSERTION MODULE  

P/N －  

 

412-5722 

 

 of 44 Rev C 



 

 

MAG-MATE RANDOM INSERTION MODULE  

P/N －  

 

412-5722 

 

 of. 44 
Rev C 

 



 MAG-MATE RANDOM INSERTION MODULE  

P/N －  

 

412-5722 

 

 of 44 Rev C 

 



 

 

MAG-MATE RANDOM INSERTION MODULE  

P/N －  

 

412-5722 

 

 of. 44 
Rev C 

第 13章 保 検 

1  保 検 
弊社 工具 品質及び信 性を保証 ため 定期的 維持管理プ ラ 実施をお勧めいた  

点検 度 環境 異 使用者自身 経験 応 条件 合う う 各自 調整 下さい  

目  
1. 手入 使用量及び 具 扱い 
2. 積 量 汚 無 
3. 技能  
4. 貴社内 作業規格等 基準 

 
具 輸送 前 検査 い 弊社 客様 手元 本 具 入手 直 輸送中

具 損傷等 発生 い い 確認 勧 い  
 

2  定期検査 
 全 構成部品 適 置 固定 い 確認 い 目視 具

摩耗 損傷 検査 い 損傷 部品交換 参照 い  

 毎 回～ ヶ 回程 躍動部 機械潤滑用 注油 い  
注油 環境 異 使用者自身 経験 応 条件 合う う 各自 調整

い  
 ン 部 ｉｇ 15-2-1  

 
 

 部 ｉｇ 15-2-2  

 

ｉｇ  

ｉｇ  
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 ン 部 ｉｇ 15-2-3  

 
 

 ン 交換時 ン 送 部 機械潤滑用 注油 い  

ｉｇ 15-2-4  
 

 
 

 毎 回程 検出 ン 動作確認 行 い  ｉｇ 15-2-5  

 

  

 

 ン 面 間 挟 面 ン

行 押 付 状態 検出 ン ON/OFF 確認

厚 0.45㎜ 時 検出 ン 検出 ン

ON/OFF ン 灯 厚 0.50㎜ 時 検出 ン

ON/OFF ン 灯 い う 調整 い  
 

ン 多少動 ン 押

状態 記内容 確認 い  

ｉｇ  

ｉｇ  

ン  

 

検出 ン  

ン  

ｉｇ  

検出 
ン ON/OFF ン  

面  

注 記 

ン 行 押 付  



 

 

MAG-MATE RANDOM INSERTION MODULE  

P/N －  

 

412-5722 

 

 of. 44 
Rev C 

3 日常保  

作業者 示 い 認識 責任 実施 い  

 ほ 気 汚 除い 常 清潔 い  
清掃 清潔 柔 い や毛羽立 い布 使用 い  
具 傷 う い 使用 い い  

 
 保管時 布等 ぶ 防塵 努 い 毎日 作業前 破損等 無い事 確認 異音や

不具合 無い事 併 確認 い  

 端子 い 端子 処 端子 空

状態 い  
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第 14章  
客様 交換 部品 交換 示 あ  
修理 最短 部品 客様 事前 御購入 い  

外 部品 品質 信 性 保証 当社 交換修理  
工具 修理 調整 交換部品 購入 関 当社 本社 支店 営業所 た 代理店 お申 け下さい  

尚 一部 部品を除 部品 P/N ーキン 型番表示 さ い  

 
ITE
M 

No. 
PART No. NAME QTY 備考欄 

1 919565-4 FEED, FINGER  1～6号機共通 

2 919406-1 INSERTER SINGLE 1 3～6号機共通 

3 1-919723-7 BLADE,TRIM SINGLE 1 3～6号機共通 

4 919401-1 SHEAR BLADE,LOWER 2 3～6号機共通 

5 919403-1 SHEAR BLADE,UPPER 2 3～6号機共通 

6 919410-7 SPACER,LOWER SHEAR 1 3～6号機共通 

7 939435-1 SPACER,LOWER BLADE 1 3～6号機共通 

8     

9     

10     

11     

12     

13     

14     

15     

16     

17     

18     

19     

20     
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第 15章 参考資料 
 

 ン 死 検出用近接 置設定 い  
近接 ン 隙間(A) 0.3mm う 設定 い  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

A
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(2)端子 置確認 ン 清掃 い  
 
定期的 ン 部 清掃 行 い 目 週 回 清掃 い 但 使用状況

多少状態 変わ 能性 あ 使用状況 合わ 決 い  
 
清掃箇所  
 ン 部 
 板穴部 
 ン 反射板 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
清掃方法  
 ン 部 清掃 
綿棒 ン 面 拭い い  
 板穴部 清掃 

穴部 異物等 除い い 清掃後 必 ン 部及び反射板部 清

掃 い  
 ン 反射板 清掃 
細い綿棒 反射板 面 拭い い  

 
参考＞ 
出荷時 ン 表示 端子 規 置  
□176  590 
□130  345 
 

 

ン 反射板 
板穴部 

ン 部 
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端子送 部 ン (E2EC-CR5C1 OMRON) 調整方法 
ン 出限側 原 側  

端子送 部 外 い  
ン 固定 緩 い  
ン ン 隙間 0.2mm う 設定 い  
固定 締 い  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ン 戻限側 
端子送 部 外 い  
ン 固定 緩 い  
ン ン 隙間 0.2mm う 設定 い  
固定 締 い  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

固定用  

隙間 

ン

 

ン  
 

固定用  

隙間 

ン  

ン  
 


